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KONCOVE SPINACE

KONCOVE SPINACE - TYP KS 10

POUZTIE

NORMA

Koncové spinace typu K8 10 sa pouzivaji na ovladanie riadiacich obvodov v elektrickych zariadeniach.

Vyrébaju sa podfa EN 60947 - 5 - 1.

PRACOVNE PODMIENKY
Koncové spinace KS 10 sl urené pre prevadzku v rozsahu teplét od -40 °C do + 85 °C a nadmorsku vySku do 2000 m.
PouZitymi materiélmi sa zabezpetuje klimatické odolnost T13 aj pre bezné vyhotovenie virobku.

POPIS
Koncové spinace typu KS 10 pozostavejii z viastnej spinacej jednotky, kiytu a Spinacie obvody su elektricky oddelené podfa EN 60947-5-1.
ovlddacieho pohonu. Podfa druhu zabudovanej spinacej jednotky st okamihové Spinacie jednotky neokamihové sa vyrdbaji s nommélnym spinacim reZimom
aleboneokamihové (so zavislym pohybom kontaktov na pohybe oviddacej Casti). {KS10-01, - 04) alebo s presahom spinania kontaktov (KS 10-02, - 05). Spinaci
Spinacia jednotka okamihova pozostéva z izolacného telesa, na ktorom su reZim jevyznaceny na diagramoch spinania.
upevnené 4 pevné kontakty, ktoré zaroveii sliZia ako pripojovacie hlavickové svorky.
Pohyblivy kontakt tvori mostik, ktory je uchyteny pomocou dvach plochych pruznych Kryty koncovych spinacov stz Al zliatiny, osadené tesniacou vivodkou P 13,5.
elementov a tiahla. Tiahlo je ovladané Capom. Vzdusna vzdialenost rozopnutych
kontaktov okamihovej spinacej jednotky je niZSia ako uvadza STN 33 0420 a je Svorky st pre pripojenie vodicovdo1,5 mmz.
posudzovand podra ustanoven! STN 35 4109 "MIKROSPINACE" skigkou priloZe-
nym napatim podra STN 34 5611. Spinacie obvody nie sU elekdricky oddelené podra Pohony koncovich spinadov sii pre Eelné ovladanie (Sap |, &ap I, Cap s Kladkou)
EN 60947-5-1. akebo preboéné ovladanie (pakas kladkou, nastavitelna pakass kladkou, ovliddacou
Spinacie jednotky okamihové maji vstavany systém pre nitené rozopnutie tyCkoua pruznym néstaveom).
kontaktov, t. j. ak ovladact Slen pokraguje v pohybe (napr. pri nerozopnuti kontaktov Typ KS10- 8xje rieSeny pre ovladanie tahom lanka na ovladaci clen.
z dovodu ich zvarenia), tiahlo pomocou dvajice pak mechanicky vytladi kontakty zo Pohony péka s kladkou, nastavitelné péka s Kladkou a ovladacou tytkou maji tzv.
zoprutéhostavu, Dovolend oviddacia sila okarmihovej spinacej jednotky je 100N smerovy pohon, t . umoZiiuji nastavit oviddact pohyb:
Spinacia jednotka neokamihova fieZ pozostava z izoladného telesa, na ktorom st - oboma smermi
uchytené 4 pevné kontakty, zaroveii skiZiace ako pripojovacie hlavickové svorky. - zlava doprava
Pohyblivé kontakty tvoria dva mostiky, uloZené v pohyblivomtiahle, ktoré je ovlada- - sprava dofava
né &apom. Tiahloje do pdvodnejpolohy vrétené pruzinou.
VYHOTOVENIE Kontakty - pohyblivy kontaktny systém je u obidvoch spinacich jednotiek mostikovy
Nechrénené- IP 00, alebokiyté - IP 66 pocla EN 60529. s dvajitym preruSenim. Vlastné kontakty st zo zliatiny striebra.
TECHNICKE UDAJE
Menovity tepelny prid: 10A
Menovité izolané napétie: 500V
Jednosmemé vypinanie: 48V/10A, Oms Avi 5 i okamihovel spinace i i
110VI1,5, 20ms ol Zavislost el. Zvotnosti okamihovej spinacej jednotky na prac. prade I,
220V/0,65A, 20ms 5
Mechanicka Zivotnost. 3.10 cyklov
Elektricka Zivotnost: neokamihovajednotka okamihové jednotka
{pri spinanom reZime AC 13) 500V,0,1A-3.10 *
500V,0,5A1,5.1¢
500V,1A-1.10 7 3
500V,4A-2107
400V,5A-1.105 2
24V, 10A 5
Klimatickd odolnost: prostredie normélne aTH17 !
Skusanie: kontrolné skiiSky sa vykonavajt podla EN 60947-5-1
"1 1 516 116 218 518 170 270 370 trankvost ( pog zaprut)
OZNACENIE
Koncové spinate sti oznatené zékladnym oznacenim KS 10 plus dvoma doplnkovymi ¢islami. (napr.: KS 10 -43)
Prvé doplnkové gislo znaci spaseb oviadania. Druhé doplnkové Cislo oznacuje typ spinacej jednotky
0-samostatna spinaciajednotka 1-vstavnajednotka neokamihova
1-kencovy spinac s capom| 2-vstavnajednotka neckamihova - s presahom
2-koncovy spinaé s capom|l 3-vstavnajednotka okamihova - s niitenym rozpinanii
3 -koncovy spinac s Capem akladkou SAMOSTATNE SPINACIE JEDNOTKY
4-koncovy spinaé s pakou akladkou 4- spinaciajednotka neokamihova
5 -koncovy spinac s pakou atyCkou 5- spinaciajednotkaneckamihova- s presak
6-koncovy spinaé s pruznym nastavcom 6- spinaciajednotka okamihova- s nitenym rozpinani
7 -koncovy spinac s nastavitefnou pakou akladkou
8 -koncovy spinaé ovladany tahom lanka
UDAJE PRE OBJEDNAVKU
V objednévke je potrebné uviest: -typkoncového spinaca
- sposob ovladania
-typ spinacej jednotky
PRIKLAD OZNACENIA

Koncovy spinaKS 10 vkiyte, s oviddacim pohonom pakou s kladkou a s okamihovou spinacou jednotkou, s nitenym rozopinanim, sa onacuje takto: KS 10 -43




KONCOVE SPINACE

SPOSOB OVLADANIA

Obr. 1

Pri pouziti pohonov &ap s kladkou, paka s Kladkou, ty¢ a nastavitelng
péka s kKladkou je mozné otocit cely pohon doStyroch réznych poldh vZdy
090°(obr. 1).

Pri oviddani - pohonny &ap | (KS 10 - 1x), &ap Il
(KS 10 - 2x) a &ap s kladkou (KS 10 - 3x) je nabehova rychlost
oviadacieho zariadenia:

Vo= 0,005ms™
v _=1ms"
™

a=20+30°
Vo = 0,006 ms™
Voo =05 mst

Pri pohonoch paka s kladkou (K8 10 - 4x), nastavitelng
péka s kladkou {KS 10 - 6x) je ndbehové rychlost
ovladacieho zariadenia:

a=20+45°
V., = 0,005 ms-t
Vo 1,5 ms-1

Pre pohon péka s tyGou (KS 10 - 5x) je ovladadia
rychlost

v,,, = 0,005 ms
VoS 1,5 ms!

Pre pohon pruznym néstavcom (KS 10 - 6x) je ovladacia
rychlost:

v =0,005 ms-1
v™ =1,0 ms

max

V katalogu znagené spinacie vzdialenostia uhly su v tolerancii + 20 %

i
-

Obr. 2

Smerovy pohon u spinadov K8 10 - 4x, KS 10 - 5x a KS 10 - 7x umozfiuje nastavit oviadanie
spinania sprava dofava, obojsfranne alebo zfava doprava. Dosahuje sa fo natogenim
polozostavy viliskovv pohone podfa obr. 2. BeZne siidodavané s ohojsfrannym oviadanim.

L
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KONCOVE SPINACE

STAYZOPNUTY
STAVROZOPNUTY

STAV ZOPNUTY
STAY ROZOPNUTY |

VSTAVNA JEDNOTKA SO ZAVISLYM OVLADANIM KS10-01 VSTAVNA JEDNOTKA OKAMIHOVA KS10-03
VSTAVNA JEDNOTKA SO ZAVISLYM OVLADANIM S PRESAHOM KS10-02 (S NUTENYM ROZOPINANIM) :
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JEDNOTKA SO ZAVISLYM OVLADANIM K$10-04 SPINACIA JEDNOTKA OKAMIHOVA KS10-08
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Q
| J——j
@5 K510-04 22.5 Tm K5 10- 05
M1z E | N2z
2324 7 1314 —=
°’£ T 5 /mm o Il "y H22
@ - l L ® ¥ T T 1314 =
; > L,._L_ 14 27 34mn
el )
= (51008 — L. 3 B~ pri nitenom rozopnuti
1546 o #22
324 1 1314
{ i3 7fmm LJ 34 31 34mm
1  ——
26 26
3 3]
KS10-11 KS10-21
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KONCOVE SPINACE

STAY ZOPNUTY

STAVZOPNUTY

STAY ROZOPNUTY| STAVROZOPNUTY|
KS10-31 KS10-41
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KONCOVE SPINACE

KONCOVE SPINACE - TYP UE 10

POUZITIE
K spinaniu hlavnych a pomoenych obvodov k ovlidaniu stykaCovych zariadeni do
500 VaprudovéhozataZenia do 10A.

PREVEDENIE
Vhiyte IP 54podlaSTNEN 60529.

PRACOVNE PODMIENKY
Koncové spinate pracuji v obycajnom prostredi podla STN 33 0300. Teplota okolia
0d -10°C do+35°C s relativnou vihkost ou menSou nez 80%.

POPIS

Koncové spinace UE 10 G st uréené pre jedno, alebo viacpdlové spinanie, rozne
radenie, postupné spojovanie, a to pouZitim a rozmiestnenim fubovolného poctu
kontektov. Pripojovacie svorky sO skrutkové a mozno na ne pripojit vodic o
maximélnom priereze 4 mm 2. Pristup k svorkém je mozny po odobrati vietka. Na
vonkajSej i vnitomej strane skrine je volne pristupnd svorka pre pripojenie
ochranného vodi¢a. Pre privod ku koncovému spinadu sliZia otvory na oboch
stranéch skiine, vybavené upchavkovymi vivodkami a zétkami. Pocet a velkost
upchéavkovych vyvodiek a zétok pre jednotlivé prevedeniaje uvedeny vtabulke 1.
Klzné Casti vidlice alebo ¢apu mazat pomocou maznicky min. 1x za rok tukom napr.
LV2-3,NH2, CIATIM 201. V pripade vy&8ej hustoty spinania mazat tak casto, aby sa
vylicil pohyb nenamazanych Casti (Capu, kladky) v telese skrine.

OVLADANIE

Spinacie Ustrojenstvo koncového spinaca je ovliddané ndraznym capom, alebo
capom s Kladkou. Tiahlo spinaca je pohyblivé v loZisku; kaZdé poloha mé koncovii
zarazku.

TAB 1. ZNACENIE VYHOTOVENIA KONCOVYCH SPINACOV

Poradové Pocet Velkost skrine
¢islo kontaktov amateriél
22 2 Siuminum

Dovolené a oviadacie sily na kladku alebo Eap pre dvojpdlové spinade: ;“f&mvggg';
minimélna sila 20,6 N typ UEFr10G
maximélnasila 314N
previacpdlove spinace: Hmotrost | Velkost Rozmery [mm]
maximélnasila 54N el B D A C P
Minimélny mitvy chod spinaca je 2mm. 9 %
0,65 1 12 96 P16
' ‘ [ o 2
ZAKLADNE TYPOVE OZNACENIE TAB. Il. RADENIE KONCOVYCH SPINACOV UE 10
s holym &apom s Kadkou Pora- | Schéma spinania Dizkanard?- |Velkost| Osadenie
A, dové | v-voing beh | kového &a .
Koncovj spined | UEX10 G & poradové &islo | UEr10 G a poradové dislo il A mze [||ve ot o oods| 244
schéma spinania schéma spinania 1, 1L, L. - spin, zdvih e UEr10 preUEL 0| skeine |~ lks] [ks]
TECHNICKE UDAJE
— 2213 39 29 1 |BP16|KP16
Menovité napatie 500V str. Al 1 1
Menovity prid 10A o
Max. vypinadie pridy =
pri 500 V str. 104
pridddVjs 0,5 A (predpoklad vefmi 3 43 2
rychlehe vypinania) s HRES ‘g
pri 20V js 154 | -of -4l s 39 | 20 | 1 |BP16|KP16
Max. trvaly prid v zapnutom stave ’ - Al 1 1
{vzhladom na oteplenie) 25A |
Elektricka Zivotnost pri zatazeni 500 V str., 10 A, B -
cos = 0,3 a pri hustote spinania
1500 za hod., zataZovateli 20 %,
je Zivotnost asi 1 000 000
zdvihov
S— _ _ 2218 42 32 1 |BP16|KP16
Mechanicka Zivotnost 2500 000 zopnuti Al 1 1
Minimélna sila na Cap spinaca uvel Tasi 20,6N
Udaje pre objednavku
V objednévke je potrebné uviest: 1. Nézov vyrobku
2. Typové oznacenie (typové
¢islo pozostéva zo zakadnej
typovej znacky a z poradového
i poda tabulky Il - schéma e e R I A A
spinania).
3. Menovité napétie a menovity
prid




