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Modi ZA

POPIS

Zaskokové automaty

Provedeni v plechovém rozvadéci IP65

Vyhody

(Cas automatického zaskoku od 3 s.

Na displeji automat informuje obsluhu o okamzitém

Nastaveni automatu Ize proti neopravnénému pie-
staveni chranit heslem.

» 2

Aplikace

Zaskokovy automat se pouziva k zajisténi dodévky elektrické
energie bez dlouhodobych vypadki v rlznych sektorech
sluzeb, primyslu apod.

Funkce

Automat zajisti automatické a predevsim bezpecné fizeni
prepindni dvou zdrojd do zatéZe tak, aby byla dodrzena do-
ddvka elektrické energie bez dlouhodobych vypadki.

Automat je uren pro spoluprdci s jistici/odpinaci Modeion
nebo Arion WL, které zajistuji silové spinani. Podrobn&jsi infor-
mace o osazeni jistici/odpinacli jsou na str. 10.

Impulzem pro prepnuti zdroji miZe byt vypadek jedné
nebo vice fazi, podpéti nebo prepéti zdrojd. Automat mize
byt vybaven ovladanim (zapnuti a vypnuti) zélozniho zdroje
(generdtoru).

Bezpecnost

Jistice/odpinace jsou pomoci zdskokového automatu vzd-
jemné elektricky blokovany, aby nedoslo v Zadném piipadé
k sepnuti obou zdrojli soucasné.

Napajeni

Automat musi byt napdjen bud'z fizenych zdrojd (resp. z mo-
mentdlné aktivniho) nebo z nezdvislého externiho zdroje,
napf. z UPS nebo AKU (podrobnéjsi informace viz str. 10). 0d
zplisobu napdjeni je ¢astecné odvisla v nékterych piipadech
i funkce automatu (viz ¢asové diagramy na str. 6 az 9).

Ovladani a nastaveni

Z&kladni funkce zdskokového automatu se voli otocnym
prepinacem na piednim panelu a dal3i nastaveni jako rezimy
a reakéni casy se provadi na dotykovém displeji.

Zakladni blokové schéma zaskokovych automatii
pro ovladani dvou zdrojti

Zdroj 1 Zdroj 2
_ | MODI | _
| |
| |
EYYR
QW R Signalizace L }W Q,
HIZétéi

Popis

Celni panel obsahuje:

a) dotykovy displej informujici obsluhu o okamZitém sta-

vu jisticd, zdrojd a prévé aktudIné provadéné ¢innosti
dale slouzi k nastaveni parametrii pro automatické fize-
ni zdskoku.
Napi:: reakéni casy (podrobnéjsi informace viz, Parametry”
na str. 10), rezim automatického zaskoku (viz,Funkce a re-
Zimy” na str. 4 a 5) nebo bezpecnostni heslo, kterym Ize
chrénit nastaveni automatu proti neoprdvnénému prena-
staveni.

b) otocny prepina¢, kterym se nastavuji zakladni funkce
zaskokového automatu (podrobnéjsi popis viz ,Funkce
arezimy“nastr.4a5).

Uvnitf automatu

a) md uzivatel moznost nastavit na podpétovych relé (po-
kud jimi je automat vybaven) hodnotu podpéti a nadpéti
(nezdvisle na sobé), kterou méd automat vyhodnotit jako
poruchu na zdroji a reagovat na ni.

b) je Sroubovaci svorkovnice pro pfipojeni jednotlivych vodi-
¢l kabelu, ktery propojuje automat s jistici/odpinadi.

) souddsti kazdého zaskokového automatu jsou svorky pro
pfipojeni STOP tlacitka (svorky 30 a 31).

d) souddsti kazdého zaskokového automatu jsou svorky pro
pfipojeni revizniho tlacitka (svorky 40 a 41).
Revizni tlacitko slouzi k mozné revizi na pfistrojich. Po-
kud neni namontovano mechanické blokovani, je pote-
ba si dét pozor na paralelni chod. Revizni tlacitko vyradi
z provozu fidici jednotku a pfivede napéti na podpétové
spousté, viz schéma zapojeni. V piipadé poufiti plecho-
vého krytu je revizni tlacitko uz soucasti a zapojené.

Dvé zakladni provedeni

Zaskokovy automat se dodéva:

a) vprovedeniv plechovém rozvadéci IP65
b) v provedeni vestavném do dvefi rozvadéce

Umisténi jisticti/odpinacii a jejich propojeni
s automatem

Umisténi jisticl (jejich vzajemnd vzdalenost) neni nijak
omezeno. Pokud je ke zvy3eni bezpecnosti pfi manudlnim
ovladani pouZito mechanické blokovani, je déna vzdalenost
jisticti/odpinacl pouzitym mechanickym blokovanim.

pro ovlddani dvou zdrojti s podélnou spojkou

Zdroj 1

_ | MODI | _
I . I
| | |
| | |
Q%- - | c-XQ,
‘W Q) W

ﬂ] Zité: 1 ﬁ zitez 2

Zdroj 2




Modi ZA Zaskokové automaty

SESTAVEN{ TYPOVEHO OZNACENI

pro ovladani dvou zdrojii

pro ovladani dvou zdrojti s podélnou spojkou

provedeni v plechovém rozvadéci

vestavné provedeni na dvefe rozvadéce

fizeni kombinace ArionWL "
fizeni kombinace Modeion BC, BD, BH "

fizeni kombinace Modeion BL "

Vestavné provedeni do dvefi rozvédéce

napajeni ze zdlozniho zdroje DC 24V
vlastni - z aktivniho zdroje (moznost zalozniho zdroje DC 24 V)
napdjeni ze zdlozniho zdroje AC/DC 110+ 230V

sledovani pouze vypadku napéti v jednotlivych fazich

podpétova relé s nastavenim, sledovani sledu fazi

Automat ve vestavném provedeni do dvefi rozva-
déce je mozné dodat s plastovym krytem.

signalizacni kontakty pepinace funkci + signalizace zapnutého
jistice + signdl pro generdtor + poruchového stavu

MODI ZA -

plastovy transparentni kryt
signal pro generétor (piepinaci kontakt)

plechovy kryt véetné revizniho tlacitka

" Standardné dodavédme zaskokovy automat pro fizeni téchto kombinaci jistica:

Na zakazku Ize dodat zaskokovy automat, ktery

bude komunikovat v angli¢tiné. BC160 BD250 BH630 BL... ARION WL
BC160 + + + - -
BD250 + + +
BH630 + + +
BL... - - - +
ARION WL - - - - +

- na zakézku dodavame zéskokovy automat i v jinych kombinacich jistict/odpinaci

Zakaznické provedeni:

B1 - Jisti¢ je osazeny plastovym trasparentnim krytem. Rozméry viz str. 22

G1 - Signal pro start generdtoru - prepinaci kontakt.
Zaskokovy automat je osazeny relé s pfepinacim kontaktem. Na svorkovnici jsou vyvedené svorky 32, 33, 34.
Svorky 32 a 34 - spinaci kontakt, 32 a 33 - rozpinaci kontakt.
V pfipadé pouZiti provedeni G1 signalizace H4 neni zapojena.

N1 - Plechovy kryt s reviznim tlacitkem. Moznost plombovani svorkovnice pro piipojeni ovlddacich obvodd.
Rozméry viz str. 23

Po dohodé s vyrobcem Ize dodat i dalsi modifikace zéskokového automatu.
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FUNKCE A REZIMY

Modi ZA

Zaskokové automaty

Funkce: urcuje automaticky nebo manualni provoz

(nastavuje se oto¢nym pepinacem)

FUNKCE ZASKOKOVEHO AUTOMATU PRO
OVLADANI DVOU ZDROJU

1) AUTOMATICKY PROVOZ — AUTOMATICKY ZASKOK
(poloha prrepinace 3, signalizace H3)

Automat umi pracovat ve tfech rezimech, které jsou voleny
pomoci dotykového displeje automatu. Je mozno nastavit,
zda jsou:

a)  zdroje rovnocenné

b)  prioritu mé 1. zdroj

¢)  prioritu md 2. zdroj
a dale je mozné nastavit min. dobu mezi prepnutim zdroji
(T,) a asy pro minimalni pfitomnost napéti (T.) a maximdini
vypadek napéti (T.) .

REZIM

a) ROVNOCENNE ZDROJE
(rezim urceny predevSim pro napdjeni ze dvou
transformatorti) - viz casovy diagram 1a2

Z&té7 mlZe byt napdjena trvale z kteréhokoli zdroje. Pokud
dojde k vypadku napéti zdroje, ze kterého je napdjena zatéz,
dojde k odpojeni zdroje od zatéze a k pfipojeni druhého
zdroje. Po obnoveni napéti zdroje, ze kterého byla piivodné
z4té7 napéjena, zlistdva kzatézi i nadéle pfipojen druhy
zdroj, protoZe automat pracuje vrovnocenném rezimu.
Pfepnuti na plvodni zdroj je mozné rucné (pfepnutim
prepinace z polohy 3 postupné do polohy 0" - 3). K prepnuti
dojde také automaticky po ztraté napéti druhého zdroje.

0 ¢
i

T‘I
2) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 1. ZDROJ
(poloha prepinace 1, signalizace H1)

74té7 je trvale napdjena z prvniho zdroje a pokud dojde
k vypadku napéti, dojde k automatickému odpojeni zdroje
od zatéZe. Zdroj ziistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pripojit zdroj je mozné pouze rucné (pfepnutim prepinace
zpolohy 1 postupné do polohy 0" — 1).

| |

— ReZim: urcuje prioritu zdrojii v automatickém

provozu
(nastavuje se dotykovym displejem automatu)

SIMATIC PANEL

b) PRIORITA 1. ZDROJE

(reZim ureny predevSsim pro napajeni zatéze
z transformatoru jako hlavniho zdroje a generatoru
jakozto zalozniho zdroje — 1. zdroj transformator,
2. zdroj generator) - viz Casovy diagram3a4

Z&té7 je napdjena trvale zhlavniho zdroje (transformatoru).
Pokud dojde k vypadku napéti, dojde k automatickému odpojeni
hlavniho zdroje od zétéZe a miize se, podle provedeni, aktivovat
signal pro zapnuti generdtoru. Po nabéhnuti generdtoru dojde
k automatickému pfipojeni generédtoru k zatéZi. Po obnoveni
napéti hlavniho zdroje dojde k automatickému prepnuti zdrojti
a zaté7 je opét trvale napajena z hlavniho zdroje.

@

3) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 2. ZDROJ
(poloha prepinace 2, signalizace H2)

o

'
L%

74té7 je trvale napdjena z druhého zdroje a pokud dojde
k vypadku napéti, dojde k automatickému odpojeni zdroje
od zaté7e. Zdroj ziistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pripojit zdroj je moZné pouze rucné (pfepnutim prepinace
z polohy 2 postupné do polohy 0" - 2).

'V poloze piepinace 0 je nutné dodrZet pauzu min. 2 s ped dal3i manipulaci s piepinacem.

» 4

¢) PRIORITA 2.ZDROJE
obdoba rezimu b) PRIORITA 1. ZDROJE, zdroje jsou viak
v opacném poradi

1. zdroj generétor
2. zdroj transformator

T

;

L

N

1

4) 1.ZDRO0J a 2. ZDROJ JE VYPNUT
(poloha prepinace 0)



Modi ZA

FUNKCE A REZIMY

Zaskokové automaty

FUNKCE ZASKOKOVEHO AUTOMATU PRO
OVLADANI DVOU ZDR0JU S PODELNOU
SPOJKOU

1) AUTOMATICKY PROVOZ — AUTOMATICKY ZASKOK
(poloha pepinace 6, signalizace H6)

Automat umi pracovat ve tiech rezimech, které jsou voleny
pomoci dotykového displeje automatu. Je mozno nastavit:

a)  zdskok pro oba zdroje

b)  zdskok pro 1. zdroj

¢)  zéskok pro 2. zdroj
a dale je mozné nastavit min. dobu mezi pfepnutim zdroji (T.)
a asy pro detekdi pritomnosti napéti (T ) a vypadku napdjeni (T ).

Zdroj 1 Zdroj 2
_ | mopi | _
I I
| T |
I I I
I I I
QN - -+ I L - Q,
I
Q, Is
[ﬁ Z3téz 1 ﬂ] 741672
Tabulka logickych stavil jisticd
Jistic 2. zdroje Q, 0o 1 1 0 1 0
Spinac podélné spojky Q, 0 0 1T 0 0 1
Jisti¢ 1. zdroje Q, 00 0 1 1 1

REZIM:

a) ROVNOCENNE

0bé zatéze mohou byt napdjeny trvale z kteréhokoli zdroje.
Pokud dojde k vypadku napéti jednoho ze zdrojii, dojde
k odpojeni zdroje od zaté7e a k pfipojeni zatéze (sepnuti
spojky) na druhy zdroj. Po obnoveni napéti zdroje, ze kterého
byla plvodné zdté7 napdjena, dojde k vypnuti spojky
a pfipojeni zdtéZe na plivodni zdroj.

2) MANUALNI PROVOZ - 1.ZDROJ | 2. ZDROJ JE VYPNUT
(poloha prepinace 0)

5) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 1. ZDROJ
SE SEPNUTOU SPOJKOU
(poloha pepinace 3, signalizace H3)

0Obé zatéZe jsou trvale napdjeny z prvniho zdroje. Pokud
dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj od
zatézi. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pripojit zdroj je moZné pouze rucné (pfepnutim prepinace
z polohy 3 postupné do polohy 0" -3 ).

b) ZASKOK PRO 1. ZDROJ

Prvni z&téZ miZe byt napdjena z prvniho nebo z druhého
zdroje. Druhd zatéZz mlize byt napdjena pouze z druhého
zdroje. Pokud dojde k vypadku napéti prvniho zdroje, dojde
k odpojeni prvni z&téze od prvniho zdroje a k piipojeni prvni
zatéze k druhému zdroji (sepnuti spojky). Po obnoveni
napéti prvniho zdroje dojde k vypnuti spojky a pfipojeni
prvni zatéZe na prvni zdroj. Pii vypadku napéti druhého
zdroje dojde k odpojeni druhé zatéze od druhého zdroje.
Druhd z&té7 zlistane po dobu vypadku druhého zdroje bez
napéti. Neprovadi se zaskok (spojka nesepne).

3) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 1. ZDROJ
(poloha prepinace 1, signalizace H1)

Trvale je napéjena pouze prvni zatéZ z prvniho zdroje. Pokud
dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj od
z&té7e. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni napéti. Pripojit
zdroj je mozné pouze rucné (piepnutim prepinace z polohy 1
postupné do polohy 0" —1).

6) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 2. ZDROJ
SE SEPNUTOU SPOJKOU
(poloha prepinace 4, signalizace H4)

Obé zatéZe jsou trvale napdjeny z druhého zdroje a pokud
dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj od
z&té7i. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze ru¢né (piepnutim prepinace
z polohy 4 postupné do polohy 0" — 4).

'V poloze piepinace 0 je nutné dodrZet pauzu min. 2 s pred dal3i manipulaci s prepinacem.

<) ZASKOK PRO 2. ZDRO)

Druhd z&téZ miize byt napdjena z prvniho nebo z druhého
zdroje. Prvni z&téz miize byt napdjena pouze z prvniho
zdroje. Pokud dojde k vypadku napéti druhého zdroje, dojde
k odpojeni druhé zatéZe od druhého zdroje a k pfipojeni
druhé zatéZe k prvnimu zdroji (sepnuti spojky). Po obnoveni
napéti druhého zdroje dojde k vypnuti spojky a pfipojeni
druhé zatéze na druhy zdroj. Pfi vypadku napéti prvniho
zdroje dojde k odpojeni prvni ztéZe od prvniho zdroje. Prni
z4té7 zlistane po dobu vypadku prvniho zdroje bez napéti.
Neprovédi se zaskok (spojka nesepne).

4) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 2. ZDROJ
(poloha pifepinace 2, signalizace H2)

Trvale je napdjena pouze druhd zaté7 z druhého zdroje.
Pokud dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj
od zdtéze. Zdroj zdstane odpojen i po obnoveni napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze rucné (pfepnutim prepinace
z polohy 2 postupné do polohy 0" —2).

7) MANUALNI PROVOZ — PROVOZ NA OBA ZDROJE
(poloha pifepinace 5, signalizace H5)

Prvni z&téz je trvale napdjena z prvniho zdroje. Druhd z&téz
je trvale napdjena z druhého zdroje. Pokud dojde k vypadku
napéti, automaticky se odpoji zdroj od zatéze. Zdroj ziistane
odpojen i po obnoveni jeho napéti. Pfipojit zdroj je mozné
pouze ru¢né (pfepnutim piepinace z polohy 5 postupné do
polohy 0" —5).
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CASOVE DIAGRAMY

Modi ZA

Zaskokové automaty

Casovy diagram 1 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii
Funkce: automaticky zdskok Rezim: rovnocenny (1. zdroj transformétor, 2. zdroj transformdtor) Napdjeni automatu: z aktivniho zdroje

1.AZ 2.AZ 3.AZ 4.AZ

on E

Ur I

Qr,

Uz

U nA

T, T5 T, T, 0T, Ta T,
% DY L
I T3 1
=

U, napéti 1. transformétoru POPIS FUNKCE
Q, jistic 1. transformétoru Vychozi stav: Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. Ztéz je napajena z 1. zdroje.
U, napéti 2. transformétoru
Q, jistic 2. transformétoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, alespori min.
U, napéti na zatézi po dobu T, dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q,,. Protoze automat pracuje v reZimu rovnocennych zdrojd,
u, napajeni automatu zlistava Q,, zapnut i po obnoveni U, na dobu del3i nez T.. Pokud dojde k vypadku U , na dobu krat$inezT,, automat
T, kontrolovand doba vypadku napéti na tento vypadek napéti nereaguje.
T, min. doba mezi prepnutim jisticl
T, kontrolovana doba obnoveného napéti 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U,, na dobu del3i nez T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, jiz min. po
T, doba od vypadku napéti, po které vypne jistic dobuT,, dojde po caseT, k automatickému zapnuti Q..

v pfipadé, Ze automat neni napdjen, T,=0,5s

Pozndmka: casy T, T,T, jsou nastavitelné.

3. automaticky zaskok:

4, automaticky zaskok:

Pokud dojde k vypadku U, a neni pfitomno U, dojde po case T, k automatickému vypnuti Q,,. Po obnoveni U, na
dobu min. T, dojde k automatickému zapnuti Q,,. Podminkou automatického zapnuti Q,, je dobéhnuti casuT,,.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T., dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, alespofi po dobu
T,, dojde po case T, k automatickému zapnuti Q...

Casovy diagram 2 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii
Funkce: automaticky zaskok Rezim: rovnocenny (1. zdroj transformétor, 2. zdroj transformétor) Napajeni automatu: z nezavislého externiho zdroje

1.AZ 2.AZ 3.AZ 4.AZ

UT1

Qr

UTZ

Qp,

U, m

u nA

AP T T L TR Ts
1 I 1 T] TZ
I T; 1
>

U, napéti 1. transformétoru POPIS FUNKCE
Q, jistic 1. transformétoru Vychozi stav: Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. Z&té7 je napdjena z 1. zdroje.
u, napéti 2. transformétoru
Q, jistic 2. transformétoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, alespori min.
U, napéti na zatézi po dobuT,, dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q,,. ProtoZe automat pracuje v reZimu rovnocennych zdrojd,
U, napéjeni automatu zlistdvd Q,, zapnut i po obnoveni U na dobu del3i neZ T.. Pokud dojde k vypadku U;, na dobu krat3i nez T , automat
T, kontrolovand doba vypadku napéti na tento vypadek napéti nereaguje.
T, min. doba mezi prepnutim jisticl
T, kontrolovand doba obnoveného napéti 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U,, na dobu del3i nez T, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U,  jiz min. po

Pozndmka: casy T1, TZ, Tx Jjsou nastavitelné.

» 6

3. automaticky zaskok:

4, automaticky zaskok:

dobuT,, dojde po CaseT, k automatickému zapnuti Q..

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T, dojde k automatickému vypnuti Q, . Po obnoveni U;, na dobu min. T,
dojde k automatickému zapnuti Q,,. Podminkou automatického zapnuti Q,, je dobéhnuti casuT,.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, alespori po dobu
T,, dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q...



Modi ZA Zaskokové automaty

CASOVE DIAGRAMY

Casovy diagram 3 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii
Funkce: automaticky zdskok Rezim: priorita 1. zdroje (1. zdroj transformdtor, 2. generdtor) Napajeni automatu: z aktivniho zdroje

1.AZ 2.AZ 3.AZ

Ur

Qr

Ug

Qg

Uz

UnA

USG

T T, Ta | Ts L T
T; T
(—»
U napéti transformétoru POPIS FUNKCE
Q jisti¢ transformatoru Vychozi stav: Na 1. zdroji je napéti. Z&té7 je napéjena z 1. zdroje.
U, napéti generétoru
Q, jisti¢ generétoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, , automaticky vypne Q, a signél pro chod generdtoru je aktivni. Objevi-li se U_ alespoi
U, napéti na zatézi nadobuT, , je automaticky zapnut Q . Podminkou pro zapnuti Q je dobéhnuti asuT,. Pokud dojde k vypadku U,
u, napéjeni automatu a zéroveri U, neni pfitomno, dojde po dobé T, k automatickému vypnuti Q... Objevi-li se U, alesporina dobuT, , je
U, signal pro funkci generdtoru automaticky zapnut Q. Podminkou pro zapnuti Q_je dobéhnuti casuT,.
T, kontrolovand doba vypadku napéti
T, min. doba mezi prepnutim jisticl 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a signal pro chod generdtoru
T, kontrolovana doba obnoveného napéti prestane byt aktivni. Po Case T, dojde k automatickému zapnuti Q, .
T, doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v pfipadé, Ze automat neni napdjen, T,=0,5's 3. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a signdl pro chod generdtoru je

aktivni. Pokud dojde k obnoveni UT na dobu min. T3 dfiv, nez se objevi UG na dobu min. T3 , dojde k automatickému
zapnuti Q.. Podminkou automatického zapnuti Q, je dobéhnuti casuT,.
Pozndmka: casy T7, TZ, Tz Jjsou nastavitelné.

Casovy diagram 4 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdroji
Funkce: automaticky zaskok Rezim: priorita 1. zdroje (1. zdroj transformator, 2. generdtor) Napdjeni automatu: z nezavislého externiho zdroje

1.AZ 2.AZ 3.AZ

Ur

Qr

Ug

Qg

UZ

U nA

USG

B
) T 1 ) T3
U napéti transformatoru POPIS FUNKCE
Q jistic transformatoru Vychozi stav: Na 1. zdroji je napéti. Z&té7 je napédjena z 1. zdroje.
U napéti generatoru
Q, jisti¢ generdtoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T, dojde k automatickému vypnuti Q; asigndl pro chod generatoru je
U, napéti na zatézi aktivni. Objevi-li se U, alespoii na dobu T, , je automaticky zapnut Q. Podminkou pro zapnuti Q, je dobéhnuti Casu
U, napdjeni automatu T, Pokud dojde k vypadku U, na dobu kratsinez T , automat na tento vypadek napéti nereaguje.
Uy, signal pro funkdi generdtoru
T, kontrolovana doba vypadku napéti 2. automaticky zaskok:  Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q. a signél pro chod generdtoru
T, min. doba mezi prepnutim jistici prestane byt aktivni. Po ¢ase T, dojde k automatickému zapnuti Q.
T, kontrolovana doba obnoveného napéti
3. automaticky zaskok:  Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T , dojde k automatickému vypnuti Q, a signl pro chod generdtoru je
aktivni. Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, dfiv, neZ se objevi U, na dobu min. T, , dojde k automatickému

Pozndmka: casy T,, T, T, jsou nastavitelné. zapnuti Q,. Podminkou automatického zapnuti Q, je dobéhnuti casuT,.
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CASOVE DIAGRAMY

Modi ZA

Zaskokové automaty

Casovy diagram 5 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii s podéInou spojkou
Funkce: automaticky zdskok Rezim: rovnocenny (1. zdroj transformator, 2. zdroj transformédtor) Napajeni automatu: z aktivniho zdroje

e N e i SR N = = =
2 R X ST ==

=

1.AZ

2.AZ

3.AZ

4.AZ 5.AZ

napéti 1. transformétoru
jistic 1. transformétoru
napéti 2. transformétoru
jistic 2. transformétoru
odpinac podéIné spojky
napéti na zatézi ¢. 1
napéti na zdtézi ¢. 2
napéjeni automatu
kontrolovand doba vypadku napéti

min. doba mezi prepnutim jisticl
kontrolovand doba obnoveného napéti

doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v piipadé, Ze automat neni napéjen

POPIS FUNKCE
Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:

2. automaticky zaskok:

3. automaticky zaskok:

4, automaticky zaskok:

5. automaticky zaskok:

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. 1. zatéZ je napdjena z 1. zdroje. 2. z4té7 je napéjena z 2. zdroje.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T,, dojde k automatickému vypnuti Q.. a je-li pfitomno U, min. po dobu T,
dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q,.

Pokud dojde k vypadku U,, na dobu delSinezT,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a po Case T, k automatickému
zapnuti Q.

Pokud dojde k vypadku U,, a neni pfitomno U,,, dojde po case T, k automatickému vypnuti Q,, a Q, . Po obnoveni U, na
dobumin. T, dojde k automatickému zapnuti Q,, a Q. Podminkou automatického zapnuti Q,, je dobéhnuti casuT,.

Pokud dojde k vypadku U, aneni pitomno U, , dojde po Case T, k automatickému vypnuti Q,, a Q, . Po obnoveni U , na
dobu min. T, dojde k automatickému zapnuti Q,, a Q,. Podminkou automatického zapnuti Q,, a Q, je dobéhnuti casuT,

Pokud dojde k obnoveni U a zaroveii v dobé T, dojde k vypadku napéti U, dojde po case T, k automatickému
vypnuti Q,,a Q, Dobéhne-i asT, dfive neZ casT., dojde k vypnuti Q;,a Q, po Case T,. Po Case T, dojde
k automatickému zapnuti Q, a Q,.

Casovy diagram 6 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii s podélnou spojkou
Funkce: automaticky zdskok ReZim: zaskok zdroje ¢. 1 (1. zdroj transformator, 2. zdroj transformétor) Napajeni automatu: z aktivniho zdroje

[

Cjoj

gC)

2 R X

e o N B IS SR S =

v
0

1.AZ

2.AZ

3.AZ

4.AZ 5.AZ

napéti 1. transformatoru
jistic 1. transformétoru
napéti 2. transformatoru
jistic 2. transformétoru
odpinac podéIné spojky
napéti na zatézi ¢. 1
napéti na zdtézi ¢. 2
napdjeni automatu
kontrolovand doba vypadku napéti

min. doba mezi prepnutim jisticti
kontrolovana doba obnoveného napéti

doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v pfipadé, Ze automat neni napdjen

POPIS FUNKCE
Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:
2. automaticky zaskok:
3. automaticky zaskok:

4. automaticky zaskok:

5. automaticky zaskok:

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. 1. zaté7 je napéjena z 1. zdroje. 2. z4téZ je napdjena z 2. zdroje.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T,, dojde k automatickému vypnuti Q. a je-li pitomno U, min. po dobuT,,
dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q,.

Pokud dojde k obnoveni U, na dobu del3i nezT,, dojde k automatickému vypnuti Q, a po Case T, k automatickému
zapnuti Q,,. Pokud dojde k vypadku U , na dobu kratSi nez T, automat na tento vypadek napéti nereaguje.

Pokud dojde k vypadku U,, na dobu delSinezT,, dojde k automatickému vypnuti Q. ProtoZe automat pracuje
v rezimu zdskoku pouze pro zdroj ¢. 1, Q, nesepne.

Pokud dojde k vypadku U aneni pitomno U, , dojde po Case T, k automatickému vypnuti Q.. Po obnoveni U , na dobu
min. T, dojde k automatickému zapnuti Q,a Q,. Podminkou automatického zapnuti Q,, a Q, je dobéhnuti casuT,,

Pokud dojde k obnoveni U, a zaroveii v dobé T, dojde k vjpadku napéti U, dojde po Case T, k automatickému
vypnuti Q,,a Q,. Dobéhne-li Cas T, dfive nez CasT,, dojde k vypnuti Q,aQ, po Case T,. Po Case T, dojde
k automatickému zapnuti Q...



Modi ZA

CASOVE DIAGRAMY

Zaskokové automaty

Casovy diagram 7 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii s podéInou spojkou
Funkce: automaticky zdskok Rezim: zaskok zdroje ¢. 2 (1. zdroj transformdtor, 2. zdroj transformétor) Napdjeni automatu: z aktivniho zdroje

2 R X

e e e R RN = = ==

1.AZ 2.AZ 3.AZ 4. AZ 5.AZ
Qn
Qp,

napéti 1. transformatoru

jistic 1. transformétoru

napéti 2. transformatoru

jistic 2. transformétoru

odpinac podéIné spojky

napéti na zatézi ¢. 1

napéti na zdtézi ¢. 2

napéjeni automatu

kontrolovand doba vypadku napéti
min. doba mezi prepnutim jisticl
kontrolovana doba obnoveného napéti
doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v piipadé, Ze automat neni napéjen

POPIS FUNKCE
Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:

2. automaticky zaskok:

3. automaticky zaskok:

4. automaticky zaskok:

5. automaticky zaskok:

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. 1. zaté7 je napéjena z 1. zdroje. 2. zatéZ je napdjena z 2. zdroje.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, min. po dobuT,,
dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q,.

Pokud dojde k obnoveni U, na dobu del3i nezT,, dojde k automatickému vypnuti Q, a po Case T, k automatickému
zapnuti Q,,. Pokud dojde k vypadku U, na dobu kratSi nez T , automat na tento vypadek napéti nereaguje.

Pokud dojde k vypadku UT1 na dobu delSi nez T , dojde k automatickému vypnuti Q, . Protoze automat pracuje
v rezimu zdskoku pouze pro zdroj ¢. 2, Q, nesepne.

Pokud dojde k vypadku U, aneni pfitomno U, , dojde po case T, k automatickému vypnuti Q;, . Po obnoveni U na
dobu min. T, dojde k automatickému zapnuti Q;, a Q,. Podminkou automatického zapnuti Q, a Q, je dobéhnutiCasuT,.

Pokud dojde k obnoveni U , a zarovei v dobé T, dojde k vypadku napéti U, dojde po Case T, k automatickému
vypnuti Q, aQ,. Dobéhne-li casT, dfive nez casT,, dojde k vypnuti Q, aQ, po Case T,. Po Case T, dojde
k automatickému zapnuti Q.
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Modi ZA Zaskokové automaty

PARAMETRY

Rozméry SxVxH ZA-X0-xxxx 500 x 500 x 181 mm
ZA-XT-xxxx vizstr. 21
Hmotnost m ZA-00-xxxx nebo ZA-10-xxxx 21kg
ZA-01-xxxx nebo ZA-11-xxxx 11kg
Normy (SN EN 60947-6-1; CSN EN 60204-1; CSN 332000-1; CSN 332000-4-41; CSN EN 60068-2-1;

CSN EN 60068-2-2; CSN EN 60068-3-3

Externi (vyvody 26, 27) z nezdvislého zdroje
Jmenovité pracovni napéti AC U, 24V u ZA-xx-x0(1)xx, nebo 110 < 230V u ZA-xx-x2xx
DC U, 24V u ZA-xx-x0(1)xx, nebo 110 = 230V u ZA-xx-X2xx
Prikon AC/DC 100VA/100W
Kategorie prepéti 12
Interni? z aktivniho zdroje
Jmenovity kmitocet f, 50/60 Hz
Kryti vnéjsi/vnitini ZA-x0-xxxx 1P65/1P20
ZA-x1-xxxx dle provedeni rozvadéce/ IP20
Elektromagnetické kompatibilita normy CSNEN 60947-1; CSN EN 55011
radiové vyzafovani ZA-00-xxxx nebo ZA-10-xxxx  tfida B
ZA-01-xxxx nebo ZA-11-xxxx  tfida A
rusivé napéti ZA-00-xxxx nebo ZA-10-xxxx  tfida B
ZA-01-xxxx nebo ZA-11-xxxx  tiida B
Pripojovaci priifez 0,5 + 1 mm? (doporucujeme min. 0,75 mm?)
Rozsah teploty okoli 0-+50°C
SIGNALIZACE PROVOZY (signalizacejeunkeni powee ok jeawtomatvaper)
Mistni: ~ L(D
Dalkova: (vyvody 12-18) ACI,/U, 10A/230 V (AC-3) (bezpotencidlové kontakty)
(vyvody 22-25) DC I, /U, 0,1A/24V (proti svorce -)
Pripojovaci priifez 0,5+ 1 mm? (doporucujeme min. 0,75 mm?)
PODPETOVERELE-poweerrROOC
Nastaveni podpéti 70+120%U,
Nastaveni nadpéti 80+130%U,
wswvewgioso
Min. doba mezi prepnutim jistict (¢as zaskoku) 3 s (dle provedenijistice)
Kontrolovand doba vypadku napéti* n 0+999s,pols
Zpozdéni mezi pepnutim jisticd * 12 0+999s,pols
Kontrolovand doba obnoveného napéti 3 0+999s,poTs
Doba od vypadku napéti, po které vypne jisti¢ ¥ T, 0,5s

Pozndmka: 1" je zkratovy proud v obvodu zdroji.
" Dle provedeni viz str. 4.
2 Ze zdroje, ktery je pravé piipojen k zatézi, pfi vypadku obou zdrojii je zaskokovy automat bez napéti do té doby, dokud se na jednom ze zdrojii neobjevi napéti.
3 V piiipadé stalého napdjeni automatu.
'V piipadé, Ze automat neni napajen.
5 Vizhledem k zafazeni pfistroje do kategorie prepéti | (citlivé elektronické piistroje) dle CSN EN 60664-1 doporucujeme zaskokovy automat Modi chrénit proti prepéti v souladu
s CSN EN 62305. Aplikacni piirucku, kterd je volné ke staZeni na www.oez.cz, je mozné vyuzit pro vybér vhodné prepétové ochrany.

VYBAVENI JISTICD

Podpétovd spoust SP-BC-X024 SP-BHD-X024 SP-BHD-X024 SP-BL-X024 vizstr. 11
Pomocny spinac PS-BC-0010-Au PS-BHD-1100-Au PS-BHD-1100-Au PS-BL-2200-Au vizstr. 11
Navéstni spina¢ " NS-BC-0010-Au PS-BHD-1000-Au PS-BHD-1000-Au - vizstr. 11
Relativni spina¢ - - - PS-BL-2200-Au vizstr. 11
Motorovy pohon MP-BC-X230-B MP-BD-X230 MP-BH-X230 MP-BL-X230 vizstr. 11
Mechanické blokovani = vizstr. 11 vizstr. 11 vizstr. 11 vizstr. 11

Pozndmka: - Presné vybavenijisticii véetné poctu spinacii viz schémata zapojeni.
Podrobnéjsi informace o jisticich/odpinacich Arion WL naleznete v katalogu Vzduchové jistice VJ1-2012-C.
U odpinacii se nemusi osazovat ndvéstni spinac.
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Modi ZA Zaskokové automaty

TYPOVE OZNACENI JISTICE ARION WL

Vybava jistice musi obsahovat toto prislusenstvi:
m  Motorovy pohon — AC230V

W Podpétovou spoust — DC 24V
m  Pomocné kontakty — 2NO + 2NC
W Signalizacni spina,pfipraven k zapnuti”
B Signalizacni spinac,vypnuto spousti”
B Mechanické blokovani
Typové oznaceni:
ArionWL ....-..... -4A)2-7C22+KO7+xxx

Popis typového oznaceni:

ArionWL ....—..... - 4AJ2-7 (22+KO07+ xxx

Mechanické blokovani "

Signalizacni spinac ,vypnuto spousti”

Signalizacni spinac, pfipraveno k zapnuti”

Motorovy pohon a zapinaci spoust - AC230V

Bez prvni pfidavné spousté

Podpétova spoust - DC24V

Jeden blok pomocnych spinacti - 2N0+2NC

Y xxx — Mechanické blokovani dle provedeni jistice:
S55 — Pevné provedeni jistice
R55 — Vlysuvné provedeni jistice

Vypinaci schopnost, elektronicka nadproudova spoust, pocet palti a konstrukéni provedeni 2

el ik i . 2 Viz katalog Vzduchové jistice VJ1-2012-C.

URCENI MECHANICKEHO BLOKOVANI JISTICO MODEION

Kombinace jistici Mechanické blokovani podle provedeni jisticu

1. jistic 2. jistic Pevné Odnimatelné Vysuvné Pevny/Vysuvny (odnimatelny)
BC160 BC160 - - - -

BD250 BD250 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05

BD250 BH630 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03

BH630 BH630 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04

BH630 BD250 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03

BL... BL... MB-BL-PP07 = MB-BL-VV06 MB-BL-PV08

1<



SCHEMA

Modi ZA

Zaskokové automaty

Zapojeni pro BC160

g

ZA-0x-7xxx

L3[L2|L1 NEPE L1ES NEPE
]
+ ]
: SA2 i
| L] ‘
| 000 -4+ A0 |
I e g 8
| ™1 |
: L+N- i
J VXTO L1 12 113 40 41 2L1 212 2.3 -26 277
[1.BC160... : - |2.BC160...
' \ -3 103 H
! 9 101 |
IR TET 13 : i 3 RIS
S Jils ! 2l is. N oo S VL éi| S
o - I\ ! S - « < | 59 slgshiyl 5
S ) 5 . : QL NI = S | ISHEES)
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! 1 4 2 T I[ !
]
: MP-BC-X230-B | e MP-BC-X230-8 l
! el :
! | | ! 1
| i 11SB1 [
: | | |
I [ I
I ] ]
I ] )
! ! i
: : :
C] T J |
______________________ O
-t — —
LUL2fL3] N:PE]_
UL 2
T -transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G  -generator - musi byt dodrZen sled fazi
F  -pojistky 6~ 16 A s charakteristikou gG
ZA - zaskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice Nastaveni rezimu ovlddani
SA - piepina¢ funkee motorového pohonu
H1-3 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -DC 24V 0,1 A (proti svorce / - / minus)
H5 - signél zapnut zdroj 1 -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H7 - signal chyba -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)

26(L+), 27(N-)
SB1

- externi napdjeni z nezdvislého zdroje

- AC/DC 24V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110V, AC230V /DC220V u ZA-xx-x2xx

- moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)

SA2 - moznost pfipojeni revizniho tlacitka
1. BC160 - jistic zdroje 1

SP-B(-X024 - podpétovd spoust

2.PS-BC-0010-Au - pomocny spinac

3. PS-BC-0010-Au
1.NS-BC-0010-Au

- pomocny spinac
- ndvéstni spinac

MP-BC-X230-B - motorovy pohon
2. B(C160 - jistic zdroje 2
SP-B(-X024 - podpétova spoust

2.PS-BC-0010-Au
3. PS-BC-0010-Au

- pomocny spinac
- pomocny spinac

1.NS-BC-0010-Au - ndvéstni spinac
MP-BC-X230-B - motorovy pohon
1 -zatéz
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Modi ZA Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro BD250 a BH630 ZA-0x-7xxx
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T -transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G -generator - musi byt dodrZen sled fazi
F - pojistky 6~ 16 A s charakteristikou gG
ZA - zaskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce zéskokovy automat - AC230V 10 A (AC-3)
H4 - signél pro zapnuti generétoru -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H5 - signél zapnut zdroj 1 -DC24V 0,1A (proti svorce /- / minus)
H6 - signél zapnut zdroj 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H7 - signél chyba -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110V, AC230V /DC220V u ZA-xx-x2xx
SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moznost pfipojeni revizniho tlacitka
1.BD250...(1. BH630...) - jisti¢ zdroje 1
SP-BHD-X024 - podpétovd spoust
3. PS-BHD-1100-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spina¢

MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon
2.BD250...(2. BH630...) - jisti¢ zdroje 2

SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3. PS-BHD-1100-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac

MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon

1 -zatéz
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Modi ZA

Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro BL1600/BL1000 ZA-0x-8xxx
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T -transformator - musi byt dodrzen sled fézi
G -generator - musi byt dodrZen sled fazi
F  -pojistky 616 A s charakteristikou G

ZA - zaskokovy automat

XT0 - pripojovaci svorkovnice
SA - pfepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce zdskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H5 - signél zapnut zdroj 1 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
Hé6 - signdl zapnut zdroj 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H7 - signdl chyba -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110V, AC230V /DC220V u ZA-xx-x2xx
SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moznost pfipojeni revizniho tlacitka
1.BL... -jisti¢zdroje 1
SP-BL-X024 - podpétova spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spinac
1.PS-BL-2200-Au - pomocny spina¢
MP-BL-X230 - motorovy pohon
2.BL... -jisti¢zdroje 2
SP-BL-X024 - podpétova spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spinac
1.PS-BL-2200-Au - pomocny spina¢
MP-BL-X230 - motorovy pohon
1 -zatéz
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Modi ZA Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro Arion WL ZA-0x-6xxx
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T -transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G - generator - musi byt dodrZen sled fazi
F  -pojistky 6+ 16 A s charakteristikou gG
ZA -zaskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H4 - signél pro zapnuti generétoru -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H5 - signal zapnut zdroj 1 -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H6 - signél zapnut zdroj 2 -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H7 - signél chyba -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24 V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110V, AC230V / DC 220V u ZA-xx-x2xx
SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moznost pfipojeni revizniho tlacitka
1. Arion - jisti¢ zdroje 1
X5,6,7 - konektor pro piipojeni pfisludenstvi (viz dokumentace jistice Arion WL)
2. Arion - jistic zdroje 2
X5,6,7 - konektor pro piipojeni pfisludenstvi (viz dokumentace jistice Arion WL)

1 -zatéz

Pozndmka: pfi pouziti odpinace neni nutné poufZit signalizacni spina¢“vypnuto spousti”. V pfipadé, Ze spinaC neni osazen, je potfeba propojit svorky pro pfipojeni spinace (1. zdroj - svorky 1a 2;
2. zdroj - svorky 1012 102).
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Modi ZA

Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro BC160 s podélnou spojkou ZA-1x-7xxx
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T -transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G  -generdtor - musi byt dodrZen sled fazi
F  -pojistky 6 - 16 A s charakteristikou gG

ZA - zaskokovy automat

XT0 - pipojovaci svorkovnice Nastaveni rezimu ovlddani
SA - prepinac funkce motorového pohonu
H1-6 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H7 - signal zapnut jistic 1 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H8 - signél zapnut jistic 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H9 - signdl zapnut jistic 3 (spojka) -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H10 - signal chyba -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC24V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110V, AC230V /DC220V u ZA-xx-x2xx
SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moznost pfipojeni revizniho tlacitka
1. BC160 - jisti¢ zdroje 1
SP-B(-X024 - podpétova spoust

3. PS-BC-0010-Au
1.NS-BC-0010-Au

- pomocny spinac
- ndvéstni spinac

MP-BC-X230-B - motorovy pohon
2.BC160 - jistic zdroje 2

SP-B(-X024 - podpétova spoust

3.PS-BC-0010-Au - pomocny spina¢

1.NS-BC-0010-Au - ndvéstni spinac

MP-BC-X230-B - motorovy pohon
3. BC160 - jistic spojky

SP-B(-X024 - podpétova spoust

3. PS-BC-0010-Au
1.NS-BC-0010-Au
MP-BC-X230-B

1 -zatéz

» 16

- pomocny spinac
- ndvéstni spinac
- motorovy pohon

podélnd spojka - svorky 201 a 202).



Modi ZA Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro BD250 a BH630 s podélnou spojkou ZA-1x-7xxx
+  N- N- N- N- N- N-
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T -transformator - musi byt dodrzen sled fézi

G  -generator - musi byt dodrZen sled fazi

F  -pojistky 6 - 16 A s charakteristikou gG

ZA -zaskokovy automat

XT0 - pripojovaci svorkovnice
SA - pfepinac funkce
H1-6 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H7 - signdl zapnut jisti¢ 1 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H8 - signél zapnut jistic 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H9 - signdl zapnut jistic 3 (spojka) -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H10 - signdl chyba -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110V, AC230V /DC220V u ZA-xx-x2xx
SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moznost pfipojeni revizniho tlacitka
1.BD250...(1. BH630...) - jistic zdroje 1
SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3. PS-BHD-1000-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spina¢
MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon
2.BD250...(2. BH630...) - jistic zdroje 2
SP-BHD-X024 - podpétovd spoust
3. PS-BHD-1000-Au - pomocny spina¢
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac
MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon
3.BD250...(3. BH630...) - jistic spojky
SP-BHD-X024 - podpétovd spoust
3. PS-BHD-1000-Au - pomocny spina¢
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac
MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon
1 -zatéi

Pozndmka: pfi pouZiti odpinace neni nutné pouZit ndvéstni spina. V pfipadé, Ze ndvéstni spina neni osazen, je potteba propojit svorky pro pfipojeni spinace (1. zdroj - svorky 1a2;
2. zdroj - svorky 101 a 102; podéInd spojka - svorky 201 a 202). 1 7 4



SCHEMA

Modi ZA

Zaskokové automaty

Zapojeni pro BL1600/BL1000 s podélnou spojkou ZA-1x-8xxx
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T -transformator - musi byt dodrzen sled fézi
G -generator - musi byt dodrZen sled fazi
F  -pojistky 6 - 16 A s charakteristikou gG
ZA - zaskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-6 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H7 - signél zapnut jistic 1 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H8 - signal zapnut jistic 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H9 - signél zapnut jisti¢ 3 (spojka) -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H10 - signdl chyba -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110V, AC230V /DC220V u ZA-xx-x2xx
SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moznost pfipojeni revizniho tlacitka
1.BL... -jisti¢zdroje 1
SP-BL-X024 - podpétovd spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spinac
1.PS-BL-2200-Au - pomocny spina¢
MP-BL-X230 - motorovy pohon
2.BL... -jisticzdroje 2
SP-BL-X024 - podpétovd spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spinac
1. PS-BL-2200-Au - pomocny spina¢
MP-BL-X230 - motorovy pohon
3.BL... -jisticspojky
SP-BL-X024 - podpétovd spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spinac
1.PS-BL-2200-Au - pomocny spina¢
MP-BL-X230 - motorovy pohon
1 -zatéz
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Modi ZA Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro Arion WL s podélnou spojkou ZA-1x-6Xxx
L+ N- N- N- N- N- N-
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T -transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G - generator - musi byt dodrZen sled fazi
F  -pojistky 6~ 16 A s charakteristikou gG
ZA -zéskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-6 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H7 - signdl zapnut jistic 1 -DC24V 0,1 A (proti svorce / - / minus)
H8 - signél zapnut jistic 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H9 - signdl zapnut jistic 3 (spojka) -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H10 - signdl chyba -DC24V 0,1 A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24V u ZA-xx-x0xx a ZA-xx-x1xx, nebo AC/DC 110V, AC230V /DC220V u ZA-xx-x2xx
SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moznost pfipojeni revizniho tlacitka
1. Arion - jisti¢ zdroje 1
X5,6,7 - konektor pro piipojeni pfisludenstvi (viz Dokumentace jistice Arion WL)
2, Arion - jistic zdroje 2
X5,6,7 - konektor pro piipojeni pfislusenstvi (viz Dokumentace jistice Arion WL)
3. Arion - jisti¢ spojky
X5,6,7 - konektor pro pfipojeni pfisluSenstvi (viz Dokumentace jistice Arion WL)

1 -zatéz

Poznamka: pii pouZiti odpinace neni nutné pouZit signalizacni spinac,vypnuto spousti”. V piipadé, Ze spina¢ neni osazen, je potieba propojit svorky pro pfipojeni spinace (1. zdroj - svorky 1a 2;
2. zdroj - svorky 101 a 102; podéind spojka - svorky 201 a 202).
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Modi ZA

ROZMERY

Zaskokové automaty

Provedeni v kovovém rozvadéci ZA-x0-xxxx
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Vestavné provedeni ZA-x1-xxxx
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ROZMERY

Vestavné provedeni s plastovym krytem ZA-x1-xxxx-B1
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Aplikace

Zaskokovy automat se pouziva k zajisténi dodavky elektrické
energie bez dlouhodobych vypadki v riznych sektorech
sluzeb, priimyslu apod. Automat je urcen pro zalohovani sité
Z generatoru.

Funkce

Automat zajisti automatické a predeviim bezpecné fizeni
prepindni dvou zdroji do zatéZe tak, aby byla dodrzena do-
ddvka elektrické energie bez dlouhodobych vypadki.

Automat je uren pro spolupréci s jistici/odpinaci Modeion
BD250 a BH630, které zajistuji silové spinani. Podrobnéjsi in-
formace o osazeni jistic{i/odpinacti jsou na str. 28.

Impulzem pro piepnuti zdroji miZe byt vypadek jedné nebo
vice fazi, podpéti nebo prepéti zdrojd nebo pokles ¢i zvyseni
frekvence. Automat pak vysle impulz pro start generétoru.

Bezpecnost

Jistice/odpinace jsou pomoci zdskokového automatu vzd-
jemné elektricky blokovany, aby nedoslo v Z&dném pfipadé
k sepnuti obou zdroji soucasné. Jistice je mozné doplnit me-
chanickym blokovanim bovdenem.

Napajeni

Automat musi byt napdjen bud'z fizenych zdroji (resp. z mo-
mentdlné aktivniho) nebo z nezdvislého externiho zdroje,
napi.: UPS nebo AKU (podrobnéjsi informace viz str. 28). 0d
zplisobu napdjeni je ¢astecné odvisla v nékterych piipadech
i funkce automatu (viz ¢asové diagramy na str. 27).

Ovladani a nastaveni

Zakladni funkce zaskokového automatu a vSechna dalsi
nastaveni se provadi pomoci tlacitek a displeje na fidici jed-
notce.

Zakladni blokové schéma zaskokovych automatii
pro ovladani dvou zdrojti

_] wmopr | _
XX
Q . Sig !WQ

H] Zatss

Popis

Celni panel obsahuje:

a) fidici jednotku s displejem a ovladacimi tlacitky. Displej
informuje obsluhu o stavu automatu, jisticd a pravé pro-
vadéné operaci. Pomoci tlacitek a displeje Ize nastavit
zékladni fukci automatu, ovladat jistice a startovat ge-
nerdtor ve funkci manual.

Dale Ize nastavit riizné Casy pro provedeni zaskoku a re-
setovat chybové hlasky.

b) podle pozadavku méze byt pfipojeno STOP tlacitko pro
bezpecnostni vypnuti. Po jeho stisknuti okamZité vypne
sepnuty jisti¢ a oba jistice jsou blokovany proti zapnuti po
dobu stisknuti STOP tlacitka.

UvnitF automatu je Sroubovaci svorkovnice pro piipojeni
jednotlivych vodicd kabelu, ktery propojuje automat s jis-
tici/odpinadi. Dale jsou na desce automatu pfistroje pro
jisténi automatu, relé pro ovladani jisticl a napdjeci zdroj
s baterii z kondenzatord.

Mechanické provedeni
Automat se doddva v provedeni vestavném do dvefi rozva-
déce.

Umisténi jisticti/odpinaci a jejich propojeni
s automatem

Umisténi jistic (jejich vzajemnd vzdalenost) neni nijak
omezeno. Pokud je ke zvy3eni bezpecnosti pfi manudlnim
ovladani pouZito mechanické blokovani, je déna vzdalenost
jistic{i/odpinacl pouzitym mechanickym blokovanim.



Modi ZB Zaskokové automaty

SESTAVEN{ TYPOVEHO OZNACENI

pro ovladani dvou zdrojii

vestavné provedeni na dvefe rozvadéce

fizeni kombinace Modeion BD, BH

fizeni kombinace Modeion BC

napdjeni ze zdlozniho zdroje DC 24V

vlastni napdjeni - z aktivniho zdroje (moznost zalozniho zdroje DC 24 V)

napajeni ze zdlozniho zdroje AC230V

nastaveni spodni i horni meze napéti a frekvence

funkce MAN a AUT, poruchy, zapnutého jistice, startu generdtoru

plastovy kryt

signdl pro start generatoru (piepinaci kontakt)

G1 - Signdl pro start generdtoru - prepinaci kontakt.
Zaskokovy automat je osazeny relé s pfepinacim kontaktem. Na svorkovnici jsou vyvedené svorky 32, 33, 34.
Svorky 32 a 34 - spinaci kontakt, 32 a 33 - rozpinaci kontakt.
V pfipadé poufiti provedeni G1 signalizace H4 neni zapojena.

URCENI MECHANICKEHO BLOKOVANI JISTICO MODEION

BC160 BC160 - - - -

BD250 BD250 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05
BD250 BH630 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03
BH630 BH630 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04
BH630 BD250 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03
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FUNKCE ZASKOKOVEHO AUTOMATU
1) VYPNUTO (nastaveni,VYP“)

V tomto provozu jsou oba jistice vzdy vypnuty. Nelze
je zapnout na fidici jednotce ani pfimo na motorovych
pohonech. Nelze vyslat impulz pro start generdtoru. Na fidici
jednotce Ize nastavit nékteré parametry.

2) MANUALNiPROVOZ (nastaveni, MAN“ - signalizace H2)

manuélné pfislusnym tlacitkem,1/0". Lze vyslat signdl pro start
generdtoru tlacitkem ,Start — 1“ nebo pro zastaveni tlacitkem
,Stop — 0" Jistice nelze zapinat pfimo na motorovych pohonech.
Jistice Ize vypnout na motorovych pohonech. Na fidici jednotce
Ize nastavit nékteré parametry. Z&té7 mize byt trvale napéjena
z 1. (hlavniho) zdroje nebo 2. (zdlozniho) zdroje. Pokud dojde
k porude na zdroji, ze kterého je z&téZ napdjena, vypne piislusny
jistic. Zdroj zlistane odpojen i po zaniku poruchy na zdroji.
Zdroj Ize pfipojit (sepnout jisti¢) pouze manudlné stisknutim
pfislusného tlacitka,,1/0” na fidici jednotce.

T

G

Ovlédani generédtoru START/STOP

7

b:

3) AUTOMATICKY PROVOZ (nastaveni,AUT” - signalizace H3)

V tomto provozu je spindni jisticd (pripojovani zdrojli) fizeno
automaticky na zakladé porovnani méfenych parametrd a na-
stavenych parametrdi. Na Fidici jednotce Ize nastavit nékteré
parametry. Nelze jistice ovlddat na Fidici jednotce ani pfimo
na motorovych pohonech. Zapnuty jisti¢ Ize vypnout pouze
prepnutim jednotky do funkce ,OFF" — vypnuto. V pipadé
vypnuti jistie pfimo na motorovém pohonu dojde k jeho
opétovnému zapnuti, pokud je dany zdroj v pofddku. V pfi-
padé stisknuti,,STOP” tlacitka zapnuty jistic okamZité vypne.
Po dobu sepnuti, STOP tlacitka nelze jistice zapnout. Po roze-
pnuti,STOP” tlacitka je nutné nejprve potvrdit odstranéni po-
ruchy stiskem tlacitka, Fault reset” (smazat chybovou hlasku).
Pokud je jeden ze zdrojii v pofadku, dojde po stisku tlacitka
JFault reset” k automatickému pfipnuti piislusného zdroje.

Priorita je pevné nastavena na zdroji ¢. 1, tedy na transfor-
matoru (sit). Pokud je sit' v porddku, automat na ni vidy po
nastaveném Case prepne.

Z4té7 je napdjena trvale z hlavniho zdroje (transformatoru).
Pokud dojde k vypadku napéti, dojde k automatickému od-
pojeni hlavniho zdroje od zatéZe a aktivuje se signal pro start
generatoru. Po nabéhnuti generdtoru dojde k automatické-
mu piipojeni generdtoru k zatéZi. Po obnoveni napéti hlavni-
ho zdroje dojde k automatickému piepnuti zdrojii a zatéz je
opét trvale napdjena z hlavniho zdroje.

Volba funkce VYP/MAN/AUT/TEST

Smazéni chybové hlaSky RESET

LED pro signalizaci stavu sité, generatoru a jistic(i

Pohyb v menu a nastaveni parametrii

Vstup do menu

Potvrzeni vybéru nebo nastaveni

» 26

ZAP/VYP - 1. jistic
ZAP/VYP - 2. jistic

4) TESTOVACI PROVOZ (nastaveni,TEST)

V tomto provozu Ize provést automaticky nebo manudlni test
prepnuti zdrojli a startu generdtoru. Lze provést test i bez
prepnuti zdrojd, tedy bez vypadku napdjeni.
Vice informaci naleznete v ndvodu k pouZiti.

& I




Modi ZB Zaskokové automaty

CASOVE DIAGRAMY

Casovy diagram 1
Funkce: automaticky provoz, Napdjeni automatu: z aktivniho zdroje
1.AZ 2.AZ 3.AZ

Ur B

Qr

Ug

Qg

Uz

U _—

Uso I

Tir T Tsg Tig | Tsc Tsr Tor T ;Lsa
Ts Te | ||, Tt Tsr Ts
T Ll TZT T5
U napéti transformatoru POPIS FUNKCE
Q jisti¢ transformatoru Vychozi stav: Na 1. zdroji je napéti. Z&téZ je napéjena z 1. zdroje.
U, napéti generétoru
Q, jisti¢ generétoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, , po Case T, automaticky vypne Q, a signal pro start generdtoru je aktivni po ase T, .
U, napéti na zatézi Objevi-li se napéti U_ alespori na dobu T, , je automaticky zapnut Q, . Pokud dojde k vypadku U, a zdrovedi U neni
u, napdjeni automatu piitomno, dojde po dobé T, k automatickému vypnuti Q. . Objevi-li se U_ alespori na dobu T, , je automaticky
U, signdl pro start generétoru zapnut Q..
Tﬂ ,T1G kontrolovand doba poruchy - max. 3 s
T, zpozdéni mezi piepnutim jistici 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a signal pro start generdtoru
T Ty kontrolovand doba po zaniku poruchy prestane byt aktivni po Case T, . Po Case T, dojde k automatickému zapnuti Q, . Do doby T, musi zaniknout U .
T, doba pro chlazeni generdtoru
T, kontrolovand doba zastaveni generdtoru (zanik U ) 3. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, , po Case T,  automaticky vypne Q, a signal pro start generdtoru je aktivni po Case T, .
T, zpozdéni startu generdtoru - max. 3 s Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T,  dfiv neZ se objevi U, na dobu min. T, ., dojde k automatickému zapnuti
Q, . Podminkou automatického zapnuti Q, je dobéhnuti asuT,, . Signdl pro start generdtoru pfestane byt aktivni po

T,+T,=max.3s CaseT, . Do doby T, musi zaniknout U .
Casovy diagram 2

Funkce: automaticky provoz, Napajeni automatu: z nezdvislého externiho zdroje

1.AZ 2.AZ 3.AZ

Ur

T3G T1 G,
T T

U napéti transformatoru POPIS FUNKCE
Q jisti¢ transformatoru Vychozi stav: Na 1. zdroji je napéti. ZatéZ je napédjena z 1. zdroje.
U, napéti generatoru
Q, jistic generdtoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vyjpadku U, na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a po ase T, je signdl pro start
U, napéti na zatézi generatoru aktivni. Objevi-li se do doby T, napéti U, alespoii na dobu T, ., je automaticky zapnut Q.. Pokud dojde
U, napéjeni automatu kvypadku U, , na dobu kratsi nez T, ., automat na tento vypadek napéti nereaguje.
U, signal pro start generdtoru
T T kontrolovand doba poruchy - max. 600 s 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a signal pro start generdtoru
Ty zpozdéni mezi piepnutim jistici prestane byt aktivni po Case T,. Po Case T, dojde k automatickému zapnuti Q, . Do doby T, musi zaniknout U .
T T kontrolované doba po zaniku poruchy
T, kontrolovand doba startu generdtoru 3. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a signdl pro start generdtoru je
T, doba pro chlazeni generdtoru aktivnipo Case T, . B&Zi as T, . Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T,_ dfiv nez se objevi U, na dobu min. T, ,
T, kontrolovand doba zastaveni generdtoru (zanik U ) dojde k automatickému zapnuti Q, . Podminkou automatického zapnuti Q, je dobéhnuti asuT,, . Signal pro start
T, zpoZdéni startu generdtoru - max. 3 s generdtoru prestane byt aktivni po Case T, . Do doby T, musi zaniknout U, .
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PARAMETRY

Rozméry 1B-01-7x10 viz str. 30
Hmotnost m 1B-01-7x10 8kg
Normy (SN EN 60947-6-1; CSN EN 60204-1; CSN 332000-3; CSN 332000-4-41; CSN EN 60068-2-1;

(SN EN 60068-2-2; CSN EN 60068-3-3

Externi (vyvody 26, 27) znezdvislého zdroje
Jmenovité pracovni napéti ACU, 24V" u7B-01-7010, ZB-01-7110 nebo 230V u ZB-01-7210
DC Ue 24\" u7B-01-7010
Prikon AC/DC T0VA/T0W
Kategorie prepéti 14
Interni? z aktivniho zdroje
Jmenovity kmitocet f 50/60 Hz
Kryti vnithni/néi 78-01-7x10 1P65/20
Elektromagneticka kompatibilita normy (SN EN 60947-1; CSN EN 55011
radiové vyzarovani 7B-01-7x10 Trida B
rusivé napéti 1B-01-7x10 TridaB
Pfipojovaci priifez 0,5+ 1 mm? (doporucujeme min. 0,75 mm?)
Rozsah teploty okoli 0-50°C

Mistni:  L(D

Dalkova: (vyvody 13-25) DC I /U, 0,05 A/24V (proti svorce /+/21)

Pfipojovaci priifez 0,5+ 1 mm? (doporucujeme min. 0,75 mm?)

AsTveNwezeooP
Nastaveni podpéti max. -15 % U,

Nastaveni nadpéti max.+15%U,

Nastaveni dolni meze frekvence max.-30%f,

Nastaveni horni meze frekvence max. +30% T,

Fézova nesymetrie max.30% U

n

MinimalIni doba mezi prepnutim jisticii (Cas provedeni zéskoku) 3s

Kontrolovand doba poruchy na hlavnim zdroji (¢. 1 - sit) * T, 0-600s,po0,1s

Kontrolovand doba poruchy na zaloznim zdroji (. 2. - generator) ¥ T 0+600s,po0,1s

Ipozdéni mezi prepnutim jisticd (zpozdéni provedeni zaskoku) Ty 0-6000s,poTs

Kontrolovand doba po zaniku poruchy na hlavnim zdroji (¢. 1- sit) T, 1+3600s,po1s

Kontrolovand doba po zaniku poruchy na zéloznim zdroji (¢. 2. - generétor) T 0-+300s,pols

Kontrolovand doba startu generdtoru (do této doby se musi objevit napéti na generdtoru) T, 06005, po 15, kontrolu Ize vypnout
Doba pro chlazeni generdtoru T, 0+3600s,po1s

Kontrolovand doba zastaveni generétoru T, 0-+3600s,po 1s, kontrolu Ize vypnout
Ipozdéni startu generatoru ¥ T 0-+6000s,po1s

Pozndmka: |, — zkratovy proud v obvodu zdrojii
U dle provedeni viz str. 25
2 ze zdroje, ktery je pravé pfipojen k zatézi, pfi vypadku obou zdrojii je zaskokovy automat bez napéti do té doby, dokud se na jednom ze zdrojti neobjevi napéti
¥ v ptipadé zélozniho napdjeni automatu z externiho zdroje, bez zalozniho napéjeni max. 35 (T, +T, = max.35)
% vzhledem k zafazeni pfistroje do kategorie prepéti | (citlivé elektronické pistroje) dle CSN EN 60664-1 doporucujeme zskokovy automat Modi chranit proti prepéti v souladu
s CSN EN 62305. Aplikacni piirucku, kterd je volné ke staZeni na www.oez.cz, je mozné vyuzit pro vybér vhodné prepétové ochrany.

VYBAVENI JISTICD

Podpétova spoust SP-BC-X024 SP-BHD-X024 SP-BHD-X024
Pomocny spinac 2x PS-BC-0010-Au PS-BHD-1100-Au PS-BHD-1100-Au
Navéstni spina¢ " NS-BC-0010-Au PS-BHD-1000-Au PS-BHD-1000-Au
Relativni spinac - - -
Motorovy pohon MP-BC-X230-B MP-BD-X230 MP-BH-X230
Mechanické blokovani - vizstr. 11 vizstr. 11

Pozndmka: ~ Presné vybavenijisticii véetné poétu spinacii viz schémata zapojeni,

U odpinacii se nemusi osazovat ndvéstni spinac.

N

8



SCHEMA

Modi ZB

Zaskokové automaty

Zapojeni pro BC160 ZB-01-9x10
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IB -zaskokovy automat

XT0

H2

H3

H4

H5

H6

H7

26(L+), 27(N-)
SB1

S1

S2

S3

1. BC160 - jistic zdroje 1
SP-BC-X024
2.PS-BC-0010-Au
3.PS-BC-0010-Au
1.NS-BC-0010-Au
MP-BC-X230-B

2.BC160 - jistic zdroje 2
SP-BC-X024
2.PS-BC-0010-Au
3.PS-BC-0010-Au
1.NS-BC-0010-Au
MP-BC-X230-B

- transformator
- generator

1 -zatéz

- musi byt dodrZen sled fazi
- musi byt dodrZen sled fazi

- pojistky 6 + 16 A s charakteristikou G

Nastaveni rezimu ovladani

- pfipojovaci svorkovnice
motorového pohonu

- signalizace funkce MAN

- signalizace funkce AUT

- signdl pro zapnuti generatoru
- signél zapnut zdroj 1

- signdl zapnut zdroj 2

-DC24V 0,05 A (proti svorce / 21/ plus)
-DC24V 0,05 A (proti svorce / 21/ plus)
-DC24V 0,05 A (proti svorce / 21/ plus)
-DC24V 0,05A (protisvorce /21/plus)
-DC24V 0,05A (protisvorce / 21/ plus)
- signal chyba -DC24V 0,05A (protisvorce / 21/ plus)
- externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24V uZB-01-9010, ZB-01-9110 nebo AC/DC 110V, AC230V /DC220V u ZB-01-9210
- moznost pfipojeni stop tlacitka (standardné s propojkou)

- dalkové ovladani - funkce MAN

- dalkové ovladéni - funkce AUT

- délkové ovladani - funkce RESET

- podpétova spoust
- pomocny spinac

- pomocny spina¢

- ndvéstni spinac

- motorovy pohon

- podpétova spoust
- pomocny spina¢

- pomocny spinac

- ndvéstni spinac

- motorovy pohon
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Modi ZB Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro BD250 a BH630 ZB-01-7x10
ge! (®)
|
L3[L2|L1 NIF'E L1EG N:pE
T
. X
' |
i F F [
' |
| L+N- |
_________I_I_________ XT01L1_1L;1L3 50_51_ 52 53__2L12L22L3_£é2l7-‘ e o o e s e ] J____
1. BD250 I . - 2.BD250 : —|
1. BHE30. I ! B ° 1:: 12.BH630... | X
- TS 1 BD_ 17T Bl | s ZB N S 7 ST | s !
RERHEA A | SR HEN
| \9:|IU\-\- | “:_r|'___ 83..[[5‘.)‘_ | |: [=
||- AU DAT RIS IR A FEETEERE R = S
2) EE Y . 2 Ve T
| | £:'| T & I|SP-BHD-x024S | 3:” v $:||
|'&|' I'%J'__' oy J||3;.|
R e e r—— == _“__H_.__= ____l:
: | — = u |
| | . t - -5 | |
. = 1.
| | - _ 1 | [ | |
| 15 4 26 X
| | MP-BD-X230| , MP-BD-X230 | I '
! ' | 1 MP-BH-X230 MP-BH-X230 I I
i_ : |_____‘ | LITLT'_________I_I____|
1
S A L |
|
B : '
! |
: | | |
B A _ I |
|L_1I_J L3 NIPE
1
z
oo 7
T - transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G  -generator - musi byt dodrzen sled fézi
F  -pojistky 6 + 16 A s charakteristikou gG
IB - zaskokovy automat
XT0 - pripojovaci svorkovnice
H2 - signalizace funkce MAN -DC24V 0,05 A (proti svorce / 21/ plus )
H3 - signalizace funkce AUT -DC24V 0,05 A (proti svorce / 21/ plus)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -DC24V 0,05 A (proti svorce / 21/ plus )
H5 - signél zapnut zdroj 1 -DC24V 0,05A (protisvorce / 21/ plus)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -DC24V 0,05A (protisvorce / 21/ plus)
H7 - signdl chyba -DC24V 0,05A (protisvorce / 21/ plus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC24V uZB-01-7010, ZB-01-7110 nebo AC/DC110V,AC230V/DC220V uZB-01-7210
SB1 - moznost pfipojeni stop tlacitka (standardné s propojkou)
S1 - dalkové ovladani - funkce MAN
S2 - dalkové ovladani - funkce AUT
S3 - dalkové ovladani - funkce RESET
1.BD250...(1. BH630...) - jisti¢ zdroje 1
SP-BHD-X024 - podpétovd spoust
3. PS-BHD-1100-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac

MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon

2.BD250...(2. BH630...) - isti¢ zdroje 2

SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3. PS-BHD-1100-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac

MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon

1 -zatéz
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Zaskokové automaty

ROZMERY

Vestavné provedeni ZB 01-xx10
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Zaskokové automaty

POZNAMKY
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OEZ s.r.0., Sedivska 339, 56151 Letohrad,

<4 CR

tel.: +420 465 672 111, fax: +420 465 672 151, e-mail: oez.cz@oez.com, www.oez.cz

DIC: CZ49810146
IC: 49810146

Firma zapsana v obch. rejstfiku KS v Hradci Kralové, oddil C, vlozka 4649

TECHNICKA PODPORA

% podpora pro CAD/CAE a e-shopy

St e-mail: softwarova.podpora.cz@oez.com

KATALOGOVA DOKUMENTACE

L SF 8] prodej a pFijem objednavek

SERVISNIi SLUZBY
OF

LF.o0

: Z[E operativni servis
u;ﬁ: -

¥.[®] Nepietrzita pohotovostni sluzba
5 i tel.: +420 602 432 786

AL

g e-mail: servisni.sluzby.cz@oez.com

diagnostika a udrzba pfistroji

tel.: +420 465 672 369

OEZ Slovakia, spol. s r.0., Rybni¢na 36c, 831 07 Bratislava

4 SR

tel.: +4212 49 2125 1, fax: +4212 49 2125 25, e-mail: oez.sk@oez.com, www.oez.sk

IC DPH: SK2020338738
ICO: 314 05 614

Obchodny register Okresného sidu Bratislava |, oddiel: Sro, vloZka &islo: 9850/B

TECHNICKA PODPORA

SERVISNE SLUZBY

2 tel.: +421249212513
tel.: +421249 212515
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