www.moeller.cz

Bezpecné a spolehlivé
monitorovani a indikace

{Lommand Katalog pfistroj 2005
Spinad a oMadaci pistroje = ” ¢ 5 @
v modernim provedent pro Polohové spinace LS-Titan
A e Bezpe&nostni polohové spinate
Pfiblizovaci spinace
—— RMQ ovladaci e
a signalizatni Technické udaje
pristroje
—— FAK noZnf a ru¢ni
spinate
—— SL signaliza¢ni
sloupky
—— LS-Titan
polohové spinate
— T/P vatkové spinate
2 e MokLLer 6
—+ ETR &asova relé
— | EMRméfici relé Moderni elektroinstalace
——— ESR bezpeZnostni
relé




Obsah

Polohové spinace

Bezpecnostni polohové spinace

Induk&ni priblizovad spinace

Strana Strana Strana
Prehled systému ) Prehled systému 16 Induk&ni priblizovad spinace LSI
Stejnosmémé provedeni 24
Polohoveé spinace LS-Titan® Bezpecnostni polohové spinace 20 STaae i 7
Mechanické polohové spinate LS 4 AT0...-ZBZ s blokovanim SSDIONEEn
Elektronické polohove 6 Bezpetnostni spinac kulisovy 72 PrisluSenstvi a
spinace LSE ATR-..1TKG
Cnladadi hlavice 3 Bezpecnostni spinat Kloubovy k| Technické ddaje 32
Spinad diagramy pohybu 8 ATR-..fTS
kontaktii — - — .
Bezpetnostni polohové spinate 22 Spinaci diagramy 36
Polohové spinace AT4 AT..178
Uplné pistroje i Technicke adaje 30 -
Ovladad hlavice 13 Rozméry &
Prislusenstvi 15 Rozméry 3G
Technické adaje
LS 28
ATA 30
Rozméry
LS 2
AT4 38
Kapacitni pribliZovad spinace Opticke priblizovad spinace
Strana Strana
Kapacitni pribliZovad 26 Optickeé piibliZovad spinace l
spinace LSC Opticka aida 7
Prislusenstvi 27
Opticka zévora 26
Technické adaje 34
PrisluSenstvi 27
Spinad diagramy 3 Tehni o€ Goaje £
Rozmery “ Spinaci diagramy 36
Rozméry 44

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinace LS-Titan, AT4

Prehled systému
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Prehled systému

Polohové spinace LS-Titan, AT4

LS, LSM

Zakladni pristroje Oviadacdi hlavice Ovladad hlavice

Nastawtelné po 90° Nastavitelné po 90°
Zakladni pristroj Upeviiovaci adaptér Zdvihatko s kladitkou 6
podle EN 50047 ovladani hlavicemi systému s néjezdem ze strany s malou
s phEroubovangm vidkerm RMQ-Titan® ovadad silou
ey G zoglnadh Y-ppinach Najezdova paka s dadkou Nastavitelna vykyvna paka s Kadkou 7
Cage-Clamp) (horizontlni ')’Vlad’a'?n’ pro indwiduélni pfizptsobeni délky
makové nebo standardni kontakty ??yjsf)izzs;iﬁnroes ‘?::g‘iazr("'_‘ _ : B
eleklr%m’dd/vmilkov? kontakt d owa"iam "asmv"t‘emm" mko‘" 8
(ind ualne(nasfawteln?) Najezdova paka s Kiadkou [vertkalni pro péasy dopravujici lehké materialy
analogovy snimac 4-20 mA ovladani) _
analogovf snimat 0-10 VDC s néjezdem podél osy pristioe Ovladani pruznou tyckou 9

pro poddané ovladani ze viech stran

Otocna packa
=i tanal — P —> Strana 6

s n&jezdem ze strany,

pro kyvadovf pohyb

—> Strana 6
AT4 Ovladadi hlavice

Nastavitelné po 90°

Pouzdrafspinaci mechanizmy Oviadaci hlavice

nastawtelné po 90 Ovladani pruznou tyckou ]
Pouzdra AT4 Hlavice s ototou pakou E:ztn: Erigléehvr:eo?y e
(zka pouzdra pro kombinace vice nez
pode EN 50041 30hlawics pakou a rolncu Najezdova Kadka 9

= k jednostrannému ovladani s wysokou

—> Strana 13 Najezdova kyvna paka néezdovou rychlosti

s riangmi délkami paky

a priméry Kiadek rolny Zavihatko s Kladickou 0

r n = boni ovladani

Spinaci mechanizmy Ovladani s nastavitelnou tyckou E:)%ﬁﬁ&n?rvna ani's malfm
standardni a makové spinani s plastovou nebo nastavitelnou hlinikovou
spinani s piekrjvanim kontakt ou Zdvihatko 1

osazeni kontakty 1ZA1V

Nastavitelna vykyvna paka s kladkou

—> Strana 13

pro indmduélni pfizplisobeni délky

s ocelovim klobougker pro kontakt
s horkgimi soudastr

Oviadani pruZnym dratem

—> Strana 13

pro ndjezd ze viech stran s drétem
2 pruzinové ocell

—> Strana 13

Vlastnosti vyrobkd LS, LSM, AT4

= modulérni stavebnicovy systém
* kryti IP65, IP66
. {mirmo LSH)

= ochrana osob
« poatwni logika dnnosti

* @ bezgpetnostni funkce s nucenfm
rozepnutim kontaktti podle
IECEN 60947-5-1

* a7 pro bezpeénostni kateon 4 podle
EN954-1

*vhodné pro poLiiti s elektronickmi zafizenim)

pode IEC/EN 61131-2
« piistroje pro svétovy trh

Upozornéni

Nepougivat jako prvek pro bezpenostni zastaveni pojezdoviich mechanizmi
Cage-Clamp je registrovand madka firmy Wago Kontakttechnik / Minden, Némecko

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinate, pfiblizovaci spinate

LS-Titan® - variabilni konstrukce a rychla instalace

Kovové nebo plastové provedeni

MNeova fada polohovych spinatt vynika snadnou instalac

a vysokou variabilitou, Rtizna provedeni skingk

a vym&nnych hlavic, moznost instalace pristroj& v riizném
proveden( a v rlizném prostredl nabizl Sirokou
pouZitelnost. Pfistroje jsou k dispozici v kovovém nebo
plastovérn provedenl, Modularnf systém vymennych hlavic
umoZiiuje rychlou vymeénu a nastavenl po 90°, pfitemz
hlavice jsou pfipevngny ke skilfice bajonetovym spojem.
Daldiwhodou je pfipojenl pormocl pruznych svorek, které
jsou vhodné i do prostiedl s vibracemi MontaZ
pfipojovacich vodit je velmi jednoducha a rychla.

Elektronicky polohovy spina¢ s moZnosti nastaveni
spinaci polohy

Novinkou v polohovém spinanl je elektronické provedent
polohowych spinakd, které umoZiiuje kdykoliv snadno

a rychle nastavit polohu spinani bez nutnosti
mechanického prestavovanl.

Celosvitové pouZitl polohowych spinati je zaruteno
splngnim mezinarodng platmych pfedpist a norem vetng
ULACSA (americké a kanadské standardy).

Tyto pilstroje jsou vhodné pro pouZitl v bezpetnostnich
aplikacich navrzenych pro ochranu osob a procest,

Polohové spinate LS-Titan® Spinaci diagram Csﬁivsir?ésg(gu Szz‘:";;;';?] Spinaci diagram
(=D CSN EN 50047
UL/CSA 4X, 13
Kontakty
Z = zapinaci 202;?::”“‘
V = wypinad A
© = bezpetnosti funkce U vypnuty .
nucenym vypnutim dle o :dra!w "L‘e"fh'j
SN EN 60947-5-1 rozepnuti kontaktd
A e = |
wi el 1S-11 LS-11/P
1Z e JT.Tk. “? 266 109 266 112
e e —
» 12 e o ek D
iz Ve e e~ LS-11S LS-11S/P EEE:
miikovy kontakt wie S p— 266105 266 118 ==
mE o il LS-20
2z - MM "5‘ 266 120
Kovoveé 5 " I — LSM-02
pro?/edenl . VO %Z: 'E-Et 266 142
R e — TV ET] LSM-11/P
1Z e ’rﬁ. ? 266 144 266 147 :
il % LSM-11D
. L2 e .Z :_F 266 149
1Z v g s~ LSM-11S LSM-11s/p |
mzikovy kontakt u [ ”-b'.. < 266 140 266 153 -n_;
y mE wi e [SM-20
L B “Ipi8 "5" 266 155




LS-Titan® - variabilni konstrukce a rychla instalace 5

Elektronické provedeni polohovych spinata LSE-Titan®

U polohowych spinatt LSE |ze spinacl polohu libovolng
nastavovat, Dva rychl& PNP tranzistorové vystupy
umoZiiujl rychlé spinacl frekvence. Vstupy jsou chrangny
proti pretfZen( i zkratu. Vnitfnl obvody zajistujf rychlé a
presné pfepnutl ve viech nastavenych polohach. Skutetny | |

-
»

pracovni bod |ze nastavit v rozsahu mezi 0,5 mm aZ
5,5 mm {z vyroby pfednastavenc na 3 mm)

Nastavenl nové spinaci polohy je velmi jednoduché.

MNejprve je nutné nastavit zdvihatko do ,.nové™ spinacl

polohy a poté stisknout tlagitko ,set”- potvrzenl nejméng

na 1 sekundu. LED dioda zaZne rychle blikat coZ znatl, Ze

nova poloha byla uloZena. Potet nastaven( nenl omezen. '_
1

("
Oviadani Spinaci diagram  Najezdova paka | Spinaci diagram  Kyvna paka Nastavitelna Ovladani
pruznou tyckou s kladkou s kladkou vykyvna paka nastavitelnou
(horizontalnf CSN EN 50047 s kladkou tytkou
ovladani)
CSN EN 50047
[ 1
n . g I
LS-02/L
266 108
~ - [ K} S_ 1 ~
AN S VAL DAARIA
LS-11D/L
266 115
LS-11S/S LS-11S/L ;E* LS-11S/RL LS-11S/RLA  LS-11S/RR
266 104 266 116 [ b 266 117 266 119 266 106
Ty =
=
—m- LSM-11/L Lo ™ LSM-11/RL  LSM-11/RLA
:? 266 145 4 :;‘a 266 146 4 266 148
a3  [SM-11D/L
el N
LSM-115/S | S  [SM-11S/L s~ LSM-11S/RL  LSM-11S/RLA  LSM-11S/RR
266135:I d ::EE* 266 151 4 -".:EP 266 152 d 266 154 266 141 i

Polohové spinate, pfiblizovaci spinate



6 LS-Titan® - variabilni konstrukce a rychla instalace

Elektronicky

polohovy spinat
-LSE-

Nastaveni ibovolné
spinad polohy

Polohové spinate, pfiblizovaci spinate

QILILIL_ _ N

Ovladaci hlavice s adaptérem

Dal3im roz8lfenim moZnost( fady LS-Titan je moZnost
kombinace s ovladacimi piistroji RMQ-Titan (pramgr
montazniho otvoru 22 mmy). Timto zptisobem lze ovliadacl
prvky umistit kamkoliv na stroj &i zafizenf podle moZnostl
nebo podle naflzenl bezpetnostnich norem. Doséhne se

tak ivysokého stupn& krytf - IP 66,

@ nastnent
s
@ A T I
oV ‘ 0!
Rheiniand | 2 ) |
. o Lennn__
¢ potvrzeni
potvraeni 4 fquz N
Elektronické Spinact Optické LS-Titan® Najezd. pska Uhlovépska  Zdvihatko
a analogové diagrampro  vyhodnocenf Ovléadaci hlavice skladkou  skladkou s kladickou
polohové zdvihatko {horiz. ovlad)  {vertikalni
spinace LSE ovladani)
Plastové
provedent e
__I 05 BES1 LSE_OZ
= = 266 122
o
Plastové provedeni
= o =8 LSE-11 s 4 .
& a 766 121
w
LS LS-XLA LS-XP
266123 266124 266125
Plastové
ovedeni
. LSE-Al
4-20mA
o ~ 269461
’ Kovowvé provedeni
LSE-AU 5 J .
0-10V
Vgstupy > 274096
Q-analogovy LSM-XL LSM-XLA LSM-XP
Gr-diagnosticky 266 156 266157 266158




LS-Titan® - variabilni konstrukce a rychla instalace 7

a RMQ-Titan® a LS-Titan ® Wymanné hlavice mohou byt
‘ P - rychle nastaveny a zajistény
09 &= k? m,b',natje bajonetovym spojerm ve ttyfech
P pro Vase feseni smérech (4x 90°).
Kyvnd paka Nastavitelnd Nastavitelnd Nastavitelnd Nastavitelnd  Ovladani Ovladani Ovladani Adaptér
skladkou vykywndpaka wykyvna pdka wykyvna paka wvykyvna pdka nastavitel. nastavitel. pruinou RMQ Titan
s kladkou s kladkou s kladkou s kladkou tyckou tyckou tyckou
d=18mm d=30mm d=40mm d=40mm z plastu z kovu

(pry2)

T e00 '
599 999 90

LS-XRL LS-XRLA LS-XRLA30  LS-XRLA40  LS-XRLA4OR LS-XRR LS-XRRM LS-XS M22-1S
266 126 266127 266128 266129 266 130 266 131 266132 266133 266137

-
. 'K,

LSM-XRL LSM-XRLA LSM-XRR LSM-XRRM LSM-XS
266 159 266 160 266 161 266 162 266 163

Polohové spinate, pfiblizovaci spinae



Polohové spinace LS-Titan
Spinaci diagramy kontakti

Polohové spinace, priblizovaci spinate

Polohové spinace LS-Titan
Spinadi diagramy kontakt

LS-11 LS-11D
LSM-11 LSM-11D LSM-20
"o e e "o "o "o
m_/{—e 2 2 w6 s m_'/\_z; _/_13 za_/_ze
Zakladni pristroje
o 43 61 o 30 61 o 43 61
1374 o 1516 HC
222 hC 2128 tio
30 21 21
Zw=45mm Zw=45mm
Oviadaci hlavice
Zduhatko s kladickou
LS-Xp 0 43 61 0 30 61 0 43 61
2122 INC 2728 hO hi
30 21 21
Zw =45 mm Zw =45 mm
MNéjezdové paka s kladkou (honzontalni ovladani)
LS-XL 0 65 96 o 44 96 0 65 96
EMA 134 o 1516 HC
44 29 25
Iw=69 mm Zw=T1 mm
Uhlova paka s kladkou {vertikalni ovladani)
LS-KLA 0 72 108 0 50 108 0 72 108
LSM-XLA _— . T3 e o
50 32 32
Zw=T6mm Zw=T6 mm
Kyvna paka s kladkou
(S 0 45 65 o 30° 5° 0 £
LSM-XRL - i - ™
30 0° 0°
Tw=41" Zw=dr
Mastavitelna wiyvna paka s kladkou
LS-XRLA o 5 6 ] 30° 5" 0 & 65
LSM-XRLA
LS-XRLA40 21-22 hic 2728 ho bl
LS-XRLA4OR e 0 o
Iw=41" Tw=41"
Ovladani nastawitelnou ty&kou
LS-XRR 0 45" 65 o 30° 65° o [ €5°
LSM-XRR
LS-XRRM LERK] po 13K =
LSM-XRRIM N2 E“C s 5”0 ?”
30 0° 00
w=4" Tw=ar
Ovladéani pruznou tytkou
(825 o 18 % o 13 % o 18 B
LSM-XS o] T

2-22

= =
A o

= =
s A

21-28

9

L

=

LS-02 LS-11S LSE-11 LSE-02
LSI-02 LSM-11S
NC NC NO NC a @ Q @
2 +u 2 ~ 1w B2 F ~f —
0 30 61 0 30 61 0 05 55 61 005 5561
11412 i 722 N .
n-22 HC 1318 @ Q@
n-22
30 2 default=30 default=30
Zw=45mm Lgld
16
Zw=45mm
0 30 61 0 30 61 005 55 61 005 55 61
1112 C n-22 a 1
1314 A .
n-22 NC Q@ Q2
722
30 — defaul=30 default=30
Zw=45mm B
16
Zw=45mm
0 44 96 o 44 96 005 90 96 005 90 96
11412 d 722 8 R Q
n-22 NC 1314 @ Q
722
44 «— defaul=4 4 default=4 4
Zw=69mm 1514
23
Zw=8Tmm
0 44 96 0 50 108 005 10 108 005 10 108
n-22 n-22 I H I I a
1314 1 L @ Q2
7-22 n-22
defaul=50 default=50
1314 e S
B 24
Zw=9Tmm
- o o 0 S 65" G5 60 65" a5 0 65
1112 i g _isy il al
nn NC L @ @
- n-22 n -
o «— default=30 default=30
Tw=dr Ak
15
2w =60
o o o5 0 o 65" v 60 65" 05 60 65
1112 i - - @ a
1314
722 HC @ Q
n-22 5
o — default=30 default=30"
Tw=dr i
15
Zw=60
. - P o o 65" ¢ s 60" 65° a5 60 65
112 e az a 1
1314 4 ;
n-22 NC @ Q
722 .
o P defaul=30 default=30"
Tw=dr ik
15
7w =60
n 13 % . T ® ¢ 3 27 %6 3 T
1142 1 n-22 ., a
722 NC 1314 @ Q2
I n-22 o default=13° default=13"
1314 N

Zovaci spinace

Polohové spinace, pfibli



Polohové spinate, pfiblizovaci spinate

10 Polohové spinace LS-Titan
Kompletni pristroje

Individuaini nastaveni spinad polohy

Prikladly zapojeni
LSE-11 a LSEOZ rohou byt pouiity v bezpeénostnich obvodech

Paralelni spojeni
24V
LSE-11 LS Is
e i,
51 }_E 2 }_E 53
o——- a——- o——s\
W @ | W @ |
@ @
" Y mazxepT - W wzzenT

K1
oy

Sériove spojeni
+24V
LSE-1
e L5
st
55
o——- o——7
b LSE-11 LSE-11
@ | A
w 52 4
o——- o——d
S K[ ]
ot
? o
oV | |




Polohové spinace AT4
Kompletni pristroje

1

Osazeni kontakty Spinad diagram Typ Cena Baleni Poznamky
Z = zapinad P = sepnutf Objednad dslo Viz cenik.
V = vypinad i ontakt
& =bezpetnostni [[]=rozepnuty
funkce,nu;elm)’fm léontal((it 1
wypnutim dle 'w = draha nuce-
CSM EN 60947-5-1 nél?owpnuﬁ kon-
takill
Kompletni pristroje IP65
Zdwhatko
¥ e 12 21 mnE ATA11-111S 1 ks EN 50041 | Ovladad hlavice je nastavitelna
*“;"7 22 005244 tastB po 90° pro pihizplsobeni potfebné pra-
o ORI 22128 Y Gner covni polohy
12 Ve m L makov§ kontakt AT4111-5115 1 ks EN 50041
o -—7 144 - 090673 GastB
4 |2
ha -
018 G
2w =4, Fmm
Zdwhatko s kladitkou
1z Ve [ AT4111-1/IRS 1ks EN 50 041
o 7 MZE 000498 &stC
4 |2 gwﬂl;:mz.z 570
12 e me L makovi kontakt AT4/11-SARS 1 ks EN 50 041
H;? ;;;Eﬁ 085927 dast C
< f2
na i
012 27 5.7 mm
B =43 e
I&jezdova kladka
1z Ve 12 L2t AT411-1111AR 1 ks -
A v 085925
< f2 o 3040 Gt
Zw=ddmm
17 Ve m L makov§ kontakt ATAI1-SAAR 1 ks -
L "7 21 — 062197
ilz 22
- _—
019 28 69mm
2w =51 mm
Kywna paka
17 Ve L2t AT4/11-111/R316 1 ks EN 50041
o—t——? n—z:E 095417 East A
4 (2 o ECETO
o=
1z 1V Lz makovy kontakt AT4111-S/11R316 1 ks EN 50041
wt? 219 - 081181 GstA
sz 121 . Pro kryti IPB5, pouiaijte kabelovou
s 8 priichodku VW20 s délkou piipojo-
=5 vadho zévitu max 9 mm
Prislusensivi Strana
Kabelové prichodka  —» 15
V-20

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinate, pfiblizovaci spinate

12 Polohové spinace AT4
Kompletni pristroje

Osazeni kontakty Spinad dagram Typ Cena Baleni Poznamky
7 = zapinad P = sepnuty Objednaci dislo Viz cenik
V =vypinad ontakt
= bezpetnostni [[]= rozepnuty
funkce nucenym kontakt
wyprutim dle Zw = dréha nuce-
CSN EN 60947-5-1 ného vypnuti kon-
taktdl
Uplné pristroje IP65
Nastavitelng vikywné paka s kladkou
117 Ve 12 maE ATH11-11Y 1 ks = Ovladad hlavice je nastavitelng
“f 23 009990 po 90° pro phzplsobeni potiebné
o O pracovni polohy.
12 Ve 12 makowf kontakt AT411-SV 1 ks -
--f L, - 095419
i 131 o
ZD—ZZU e o
e
Ovladani s nastawtelnou tykou
nepouzivat jako polchowy spinal s bezpe&nostni funkcl
1 Ve 1212 AT411-111H 1 ks EN 50041
“? n2 090671 astD
14 122 13 ES o
2w=5F
12 Ve 212 makow kontakt AT4/11-StH 1ks EN 50041
"7 131 - 076435 &astD
2
o 23 e
pe.
Ovladani prum{m dratem
nepouivat jako polchovy spinaé s bezpeénosini funkcl
délka pruzinového dratu 160 mm
iz WwWe L2 makow kontakt AT4/11-SA/F 1 ks -
"7 131 - 066943
22| =
[T 20
Pro kryti IPE5, pouzyte kabelovou
priichodku V-IM20 s délkou piipojo-
vadho zavitu max 9 mm
PrisluSenstvi Strana
Kabelova prischodka  —> 15
V-M20
délka pruziny prutu 130 mm
117 Ve 12 makowf kontakt ATA4I11-S1IFF2 1 ks -
“?: 1 071689

1

= —N
131
22] i




Polohové spinace AT4
Prislusenstvi

13

Osazeni kontakty Spinadi sekvence Typ Cena Baleni
£ = zapinad = sepnuty kontakt Objednadi &islo Viz cenik.
V = wypinad = rozepnuty kontakt
S = bezpetnosti funkce nucenfm vyp- Zw = draha nuceného vyp-
nutim de CSN EN 60947-5-1 nuti kontaktl
Plastoveé sktifky IP65
Uzké provedeni podle EN 50041
pro vestavbu spinadho mechanizmu ATB11 -
= = = = I-ATA Tks
055226
Spinadi jednotky
pro vestavbu do plastovyich skinék |-AT4
17 1IWe |2 L2 134 ATR11-1 10 ks
9—\— m;E 069314
14 122 o 26326 6mm
=35
12 Ve 12 L 11 ATR11-2
e.si? - 071687
4 |2 0 21 35 6mm
B =4, Fmen
17 1We |12 |2t 124 ATR11-2
ﬁ—? @ 077210
14 122 011 2 Emm
w223
12 1Ve 2 L2 makov§ kontakt ATB11-S
n—#v 2y L 074060
ha 2 ‘;..E&
-z
016 30 e
Zw=45mm
Ovadad hlavice
promonta s plastowmi skifiikarm -AT4
Ldwihatko N
podle EN 50 041, Cast B
= = = = S-ATA 7ks
ﬁ 095692
Zdvihétko s Kladidkou
podle EN 50 041, Cast C
- - - - RS-AT4 2 ks
024502
Najezdové kladka
ke kompletaa s plastovymi skifikarmn |-AT4
= = = = AR-ATA 7ks
( g 088344
Ovladani prumym dratem, délka pruiného dratu 160 mm
pouizivat pouze s makowim kontaktem
- - - - F-AT4 2 ks
i 090792
Ovladani prunou tykou, délka pruziny prutu 130 mm
pouivat pouze s makovim kontaktem
- - - - F2-AT4 2 ks
ﬂ_ 036214

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinate, pfiblizovaci spinate

14 Polohové spinace AT4

Prislusenstvi

Max boéni Pracomi  Délka Pramér  Typ Baleni Poznamky
pracowni (hel packy Objednad
rychlost tislo
| d
mis Stupfic mm mm
Ovladadi hlavice
pro montéZ s plastowimi skfifikarni I-AT4
Ototné hlawice
pro upeviiovad dilce H  se smérové onentovanymi kontakty
3 15 - - R-AT4 2 ks Ovladaci hlavice je nastavitelna po 90° pro
@ 15 50 095687 phzplisobeni potfebné pracovni polchy
Ovladace "‘"--.’K
pro kompletaa s oto&n{m pohonem R-AT4 * ,
Wastawtelna vikyvné péaka s Kladkou LY
7] R Ty 5 ks ©)
1 50 019631 Ul
Ovladade s tyckou
s nastavitelnou hlinikovou tytkou
nepouiivatako bezpenostni spinad
14 - 190 - HH-A 10 ks Pyen 3
063268 Rotaéni mechanismus a pohyb kontaktilze
vhodné pizplisobit jedhoduchym otagenim polohy
zdvihatka
Pohyb kontakt'l v obou smérech
s plastovou tytkou
nepouiivatjako bezpedn ostni spinad
pouze s mzkovfm kontaktem
14 - 190 - HHK 10 ks
063267
Kywna paka s rolnou
plastové rolna
j - - 30 18 HR311 1 ks
Q 059970
57 = = 30 40 HR217
071835
13,7 - - 375 30 HRA416
4 097938
- - 50 50 HR518
048106

N
i
-

Pro kryti IPE5, pouzyte kabelovou priichodku V-M20
s délkou piipojovadho zévitu max 9 mm

PrisluSenstvi Strana

Kabelova prichodka V-M20 =15




PrisluSenstvi
Polohové spinace LS, LSM, AT

Cena Baleni

Pro pouiti s Typ
Objednad €islo Viz cenik

Metrické kabelové pruchodky M20 podle EN 50 262

* s upeviiovad matidi a vestavénym uvoln&nim nap&t
+ P68 do 0,5 MPa, bez halogenidd
* wngsi primér kabelu 6— 13 mm

HOSW-F 4 % 2,513 % 4 mm? V-M20 1 ks metnické podle EN 50262
WYM 5% 1,55 x2,5mm2 206910
vedeni s wnégim primérem 6— 13 mm

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace

pro amencké trubkové zawty, kov V1/2"1M20-NA 1 ks Stoubovad piipojent musi bt uzem-
225269 néno, bez vng i zolace

pro amencké trubkové zawty, plastov V112"20 1 ks -
225270

Membranové Sroubeni M20, IP65

s vestavénou tésnid membrénou
vné)si primér Kabelu do 13 mm
IPE5 s vloZenm kabelem

- EMS20 1 ks -
225271
Sroubovaci prichodka M20
(samotésnid priichodka)
utazeni & povoleni pormod standardniho klice k utahovéni prichodek.
= - LS-X20 1 ks -
266134
Uréeno k pouiitipro  Typ Cena Baleni Popis
Objednaci Wiz cenik
dslo
Pruchodkovy konektor M12x1, IP66
plastovy
In=4A
Jisténi 6 A gGigl
4-polovy
Ug =250V
LS M12A 1 ks kédovani ,A”
266135 M?ﬁ'l\rJ?B
L
Naraes
Podle standardu & B
IEC/EN 60947-5-2 o 1 \, i
LS M12B 1 ks kédovani ,B” £lt c20n 102,
266136
5-polovy
e=125V
LSM M12A5 1 ks kédovani ,A°
272202
Podle standardu
IEC/EN 60947-5-2
LSk M12B5 1 ks kédovani ,B” 1t 20 ) 02

272203




16 Pfehled systému
Bezpecnostni polohové spinace

AT0...-ZB7
ATO...-7B
1
2
ATR-...1TKG ATR-...1TS
n‘ |
AT4...17B

&

— 9




Piehled systému
Bezpecnostni polohové spinace
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ATO...-ZBZ

Zakladni pristroj 1 Ohnuty, pruzny pro navedeni dvefi 3 Primy, s vili v zamku pro navedeni
s i§ténim pruzinou nebo elekiromagnetem pro nepfesné doléhajid dvefe dveti

pro 2Eenou ochranu osob nebo technolo- se fEenoul toleranci ve sméru néjezdu
gického procesu S Svana 21 dei

odolny prot laické manipulaci

trojnasobné& kédované akéni eleny —> Strana 21

Osazeni kontakty (Z-zapinad, V-vypinad) Pimy pro zasunuti )

1241V, nebo 2V

—> Strana 20

pro posuvné dvefe

Ohnuty s vili v zamku pro navedeni

Ovladad zamky

Primy pruzny pro navedeni dvefi 2

pro nepfesné doléhajic dvefe

dveri

—> Strana 21 se viEenou toleranci ve sméru néjezdu
dvefi

Ohnuty ke dvefim 5 —> Strana 21

pro kywné dvefe (,litatky”)

—> Strana 21 T

ATO..-ZB

Kompletni ptistroj 1 O_Vladad ZaImeK - g
vicenasobné kédovéni proti laické

pro ochranu osob rmanipulaa

osazeni kontakty (Z-zapinad, V-vypinad)

WV 1ZAV, nebo 2V

5 mozn§ch smérci najezdu

—> Strana 22

ATR- fTKG ATR- TS

Kompletni pristroj 1 Kompletni pristroj 1

pro ochranu osob pro ochranu osob

osazeni kontakty (Z-zapinad, V-wypinad) osazeni konmkty {Z-zapinad, V-vypinad)

1ZA1V, nebo 2V 121V nebo 2V

pro kywné dvefe (litacky") s pevnfm spo- pro kywné dvefe (,litatky") s pevnfim spo-

Jenim s cvefimi Jenim s dvefrmi

—> Strana 22 — Strana 22

AT4..7iB

Kompletni pristroj 1 Oviadac %)

Gzké provedeni vicenasobné kédovani

pro ochranu osob

osazeni kontakty (Z-zapinad, V-vypinad)
WAV

—> Strana 22

pro vodorovnou nebo svislou montaz

Viastnost vyrobku
+ zafizeni se zapSténim de EN 1088
= pro pouziti v bezpednostnich obvodech

* & bezpetnostni funkce s nucenym vypnutim
dle [EC/EN 60947-5-1

* knyti IP65
* ovladad hlavice ototna po 4 X 90°
* s plipojovacim zévitem M20 X 1,5

Poznamka

A

Nepoutivat jako mechanicky stop transportnich zafizeni

Jakakolh zména kazdého onginélniho bezpe&nostiho polohového spinade Moeller
Je zakézana a vede automaticky Ke ztraté viech zarukl

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinate, priblizovaci spinate

18

Pfehled systému
Bezpecnostni polohové spinace

Pozor: lakakoli zména kaZdéeho originalniho bezpednostniho polohového spinace Moeller je zakazana a vede automaticky ke ztrats viech zaruk!

Bezpecnosini prvky pohyblivych ochrannych
mechanizmi

AT0-ZB ATRITKG ATAIZB ATRITS

~Uchrana osob™ prostrednictvim moni

o

o bezped
* dvefe otevieny

* AT -ZB odpoji napéeni
* zadné nebezped

AT 0-ZB2

~Lvysena ochrana osoh™ prostrednictvim monitorovani a zajisténi ochranného

hezpetostniho zafizeni

* piikaz ,STOP”

* Zekad doba

* zastaveni stroje

* oteveni ochranného mechanizmu
* 7adné nebezpedi

LOdhrana technologickeho procesu’

||||||||".»

=)

D

+ Prikaz ,STOP"

* Zekad doba

+ dokonéeni technologické operace
* oteveni ochranného mechanizmu
= produkt OK

zatizeni



Piehled systému 19
Bezpecnostni polohové spinace

AT...-IB —> Ochrana osob

Bez otvor(l Otevfeno dvefe otevieny —> nucené rozepnuti uvolfiovacho kontaktu (21-22) s
nucenym rozepnutim

dvefe otevieny —> wvolfiovad Kontakt bezpedné rozepnut, zabezpeten
takeé proti laick§im zésahtim drobnirmi nastrop
uzavieni dvefi —>  trojnasobné kédovany ovladaé spiné uvolfiovact
[=— ] kontakt

A Spina¢ nesmi byt nikdy pouZit jako mechnicky STOP!

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace

2 22 21 22
a —
13 _12 13 14
ATRHTKG
ATR/TS —> Ochrana osob
Bez otvor(l Otevfeno otevieni bezpetnostniho mechanismu ~ —>  nucené rozepnuti uvoliiovacho kontaktu (21-22)

E bezpednostni mechanismus otevien —> wolfiovad Kontakt bezpetné rozepnut,
zabezpeteny také proti laickjm zésahim drobnfrm

nastrojl
J% “ﬁq wzavieni bezpetnostniho mechanismu = sepnuti uvolfiovadho kontaktu (21-22) @
22

21._: :_. <
3 14 13 14

e ae

AT0-02-...FT-ZBZ, jist&ni pruzinou {bez proudu)
—> zvyiena ochrana osob s nezavislou indikaci polohy dvefi

Zaydténo Odig#no Otevieno dvefe zavieny ~ —> beznapét

a za)iSteny také pi wpadku napéjeni nebo pii prerugeni vodice
dvefe za)itény = bezpen§ stav
wolfiovad kontakt (21-22) sepnut

odpiteni dveii = piiloZenimm napét na civku (A1, A2), napf pomoci
monitoru nulové rychlost, uvoliiovad kontakt(21-22)
rozepne

otevieni dvefi ~ —» moiné pouze po odj¥téni, kontakt polohy dvefi
(11-12) rozepne

otevieni dveii ~ —> oba kontakty jsou v otevieném stavu blokovény,
zabezpeteny také prot laickjm zésahim drobnrm
nastrojl

uzavieni dvefi  —> trojnésobné kédovany ovladaé rgl blokovani
wvolfiovaciho kontaktu a kontakt polohy dvefi (11-12)
sepne

zajitenidvefi  —> odpojenim napéti cvky.
1 ovadat dvefe zajisti
2 wwolfiovad kontakt sepne
—> wolnéni, jen kdyz jsou dvefe zajitény

A Spina¢ nesmi byt nikdy pouZit jako mechnicky STOP!

AT0-02-...MT-ZBZ, jiSteni elektr {pod proudem)
—> Ochrana techol ogického procesu a ochrana osob s nezavislou indi-
kaci polohy dvefi
Zaydténo Odigtno Otevieno dvefe zavieny = pod napétim umoini rychlei serais pi wpadku
a zaStEny napéjeni a pferuSeni vodite Oba Kontakty sepnuty

odjtEni dveii odpojeni napéeni civiky (81, A2), napfiklad pomod moni-

toru nulové rychlosti, uvolfiovad kontakt (21-22) rezepne
mozné jen tehdy, jsou-h odjistény, kontaktpolohy dvefi
(11-12) rozepne

oba kontakty jsou v otevieném stavu blokovany zabez-
peteny také proti laickjm zasahim drobnfm néstrop
trojnésobné kédovany ovladat rgi blokovani
wvolfiovaciho kontakiu a kontakt oteviené polohy dvefi
(11-12) sepne

zaiiténi dvefi ~ —> piipojenim napéti na civku

1 Ovadad dvefe zajisti

2 wwolfiovad kontakt sepne

—> wolnéni, jen kdyz jsou dvefe zapitény

| otevieni dveii

otevieni dveii

by

uzavieni dveii

A Spina nesmi byt nikdy poufit jako mechnicky STOP!



Polohové spinate, priblizovaci spinate

Bezpecnostni polohové spinace ATO-...-ZBZ
S pomocnym uvolfiovacim mechanizmem a oddélenym ovladacim zamkem

Osazeni kontakty Razeni kontakt(i Jmenowté fidid odadad ~ Typ Cena Baleni
Z = zapinad napéti elektromagnetu Objednadi dislo Viz cenik
V = wypinad
= bezpemoslnl funkce nucengm U
wypnutim dle CSN EN 60947-5-1 Vs
Zakladni pristroje s jisténim pruzinou {bez proudu} IP651
= smonitorovénim zaji$téni a pomocn{m uvoliiovadm mechanizmern
* monitorovéni polohy dvefi trvalé
17 1V Iy 2 24VDC AT0-11-24DFT-ZBZX 1 ks
il ‘J;?—? 082826
@ = e 4 |22
- 2VO " 2 24VDC AT0-02-24DFT-ZBZ1X
91_'? 'Hf—? 082827
e [
1z Vo T L 120 V50460 Hz ATO-11-120AFT-ZBZX
ol @7 022828
4 |22
- 2VO T gL 120V 50/60 Hz AT0-02-120AFT-ZBZ/X
@ 9_? ‘H.—? 082829
e [
17 1Vo LA 730 V50/60 Hz ATO-11-230AFT-ZBZ/X
il ‘J;?—? 082830
4 |22
H - 7o po 730 V 50760 Hz AT0-02-230AFTZBZIX
9_;' 'H.—F 082831
(%
Zakladni pristroje s jist&nim elektr {pod proudem} IP65%!
* smonitorovénim zaji$téni
* monitorovani polohy dvefi. trvalé
172 1V T 24NVDC AT0-11-24DMT-ZBZ/X 1 ks
il ‘&?-7 082832
4 |22
° - Ve a1 2 24VDC AT0-02-24DMT-ZBZ/X
9-?‘ 'H.—? 082833
12 1V Iy 120V 50/60 Hz AT0-11-120AMT-ZBZ/X
il ‘&?-7 082834
4 |22
- VO T 2 120 V 50/60 Hz AT0-02-120AMT-ZBZfX
@ 9-?‘ ‘H.—? 082835
172 1V T 230 V50760 Hz AT0-11-220AMT-ZBZIX
il Bz_? 082836
4 |22
- Ve "oy L2 230 V50/60 Hz AT0-02-220AMT-ZBZIX
9-?‘ ‘H.—? 082837
U

Poznamka 1) asové fizeni odjdténi je moiné s ESR4-NT30-30

2 &asové fizeni odjisténi je moiné s ESRA-NV3030

Elekindké spinani stykad DIL Ovlédad hlawic |ze ruéné otoat o 90°

a bezpednostnimmi relé ESR4 aby bylo moiné ovladani

—> Aplikagni pfirutka TB0-009 zpoZadované strany

Pfi montah a provozu je teba dbat, aby .

Fadné azi pfedméty newmikly do vstupniho J"' 7

otvoru ovladade

Se zasunutym ovladadem je splnacl "““'
acowni) kontaktrozepnut a rozpinad 40

El(dovy) sepnut [~

5

Spina&nesmi byt nikdy pouZit .{
& jako mechnicky STOP!

Ve stavu bez napéjeni (napf pii
oZvovéni) milZe byt spinat

ATO- - FT-ZBZ s pruzinovim ji¥ténim
odjiitén Eroubovakem

Pomocny odjiRtovad mechanizmus rmusi
bt zaplombovén!

- Monwznl névod AWA 131-1268

Pro stupefi kryti IP65 poufyte kabelové
priichodky V-M20 s délkou
upeviiovaciho zévitumax 9 mm

PrisluSenstvi Strana

Kabelové priichodky V-1120 —>15




Bezpecnostni polohové spinace AT0-...-ZBZ 21
Ovladaci zamky, prislusenstvi

Typ Cena Baleni
Objednad dslo Viz cenik

Ovladad zamky

Merez ocel

pro zékladni pfistroje ATO -ZBZX

PFimy pro zasunuti

pro posuvné dvefe
G-1B2 1 ks
055728

Ohnutf ke dvefim

pro kyvné dvefe ( litatky”) od $ife 250 mm

2
W-ZBZ 1ks
055727

Ohnutf pruin§ pro navedeni dveii
F-ZBZ 1 ks
093744

Piim{ pruzn{’ pro navedeni dveii

pro nepiesné doléhajici dvefe
FG-ZBZ 1 ks
082356

Piiim, s wiili v zamku pro navedeni dveii

se zv{Zenou tolerandi ve sméru zavirani

pro nepiesné doléhajici dvefe
NG-ZBZ 1ks
200232

Ohnutf, s wili v zamku pro navedeni dvefi

se avfSenou tolerand ve sméru zavirani

pro nepiesné doléhajic dvefe
NW-ZBZ 1ks
200233

Prislusenstvi

Prachovka

zabrafiye vrikéni azich pfedmétd do hlavice piistroje
SK-7BZ 1ks

203505

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinace, priblizovaci spinate
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Bezpecnostni polohové spinace AT...
Kompletni pfistroje

Osazeni kontakty

Z =zapinad

V =wvypinad

© = bezpetnosti funkce nucenym vypnutim dle
SN EN 60947-5-1

Razeni kontaktii

Spinadi diagram
= kontakt sepnutf
= kontakt rozepnuty
Zw = dréha nuceného wypnuti

Bezpecnostni dverni kulisovy spinac ATR-.../TKG IP65

i e
S
&

s - Ve

2u=10
Bezpecnostni dvefni kloubovy spinac ATR-.../TS IP65
o NG 2 o
o 505
& -
* 1112
I o
auste
S 12 wve o

Bezpecnostni polohovy spina€ ATO-...-ZB IP65
Se zasunutim ovladadem je spinad kontakt rozepnut a rozpinad sepnut

17 e

ENLIK]

ot

T

Bezpecnostni polohovy spinac AT4...1ZB IP65

Se zasunutjm ovladacem je spinad kontakt rozepnut a rozpinad sepnut

17 Ve

.4" ||3 21
A

Bezpecnostni polohové spinace AT...

Kompletni pristroje

23

Typ Cena
Ohjednad gslo Viz cenik

Baleni Poznamky

ATR-11-1HfTKG 1 ks -
205098
ATR-02-11/TKG 1ks -
205099
ATR-02-1H/TS 1 ks -
206865
ATR-11-141TS 1ks -
206863
AT0-11-1-ZB 1 ks Elektrické spinani stykadi DIL a bezpednostnimi relé ESR4
029335 —> Aplikatni pfirucka TB0-009
AT0-02-1-ZB 1ks
063970
1ks Elektrické spinani stykad DIL a bezpednostnirmi relé ESR4

AT4111-1112B
014736

—> Aplkadni pfirutka TBO-009

Nastawteln§ ovlada pro vodoravnou nebo swislou montaz
Ouadad hlavic 1ze bez pouziti nastrojt otodit 0 90° aby bylo
moiné ovladani z pozadované strany Pro stupefi kryti IP65
poudlte kabelové priichodky V-M20 s délkou upeviiovaciho
zévitu max 9 mm

Upozorn&ni: Pii montih a provozu je teba dbat, aby Fadné dz
predméty nevnikly do vstupniho otvoru ovladade

PrisluSenstvi

Kabelova prichodka V-1M20

—> strana 15

Zovaci spinace

Polohové spinace, pfibli
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Induk¢ni priblizovaci spinace LSI

Polohové spinace, priblizovaci spinate

Plastové provedeni
s piipojovacim kabelemn délky 2 m
) té J té J ity Osazeni Provedeni Zplisob Typ Cena Baleni
spinad pracovni pracovni kontakty montize do objednad dslo vz cenik
vzdalenost napéti proud 7 = Zapinadi kovougch
X = Prepinad konstrukd
Sh Ue L =
programova telny
mm VDC mh mm
DC - stejnosmé&mé provedeni — spina na + (PNP}
15 10-30 150 N M8 x 1 zaputéna 1ks
@ ) zapuiténa
3 nezapuiténa
2 200 M12 % 1 zapuSténa LSI-R12P-F2-LD
281908
4 nezapuiténd  LSI-R12P-NF4-LD
281909
2z zapusténa
2z zapusténa
4 nezapuiténd
5 M18 % 1 zapusténa LSI-R1&P-F5-LD
281954
8 nezapuiténa  LSI-R18P-NF&-LD
281955
5 zapusténa
5 zapusténa
8 nezaputéna
10 M30x 15 zapuSténa LSI-R30P-F10-LD
281960
15 nezapuiténa  LSI-R20P-NF15-LD
281961
10 zapuStEna
10 zapu§tEna
15 nezapuiténa
Vy 20 10-65 200 X 114 x 40 % 40  zapuSténa
. 40 10-65 200 X 114 x 40 x 40 nezapuiténa
ST Xy
20 10-30 200 z 65 %40 x40  zapuitina
@ 35 10-30 200 z 65% 40 X 40 nezapuiténa
AC - stridavé provedeni 50/60 Hz
2 20-250 100 z W12 %1 zaputéna LSIR12P-F2-1A 1 ks
281907
5 400 z M18 % 1 zapuiténa LSI-R18P-F5-LA
281953
10 iz M30x 15 zapusténa LSI-R30P-F10-LA
281959
20 P 114 x 40 x 40  zapuiténa
35 P 114 % 40 x 40 nezapuiténa

Indukéni priblizovaci spinace LSI

25

Plastové provedeni Plastové provedeni Kovové provedem Kovové provedem
se svorkami s konektorem s piipcjovacim kabelem délky 2 m s konektorem
Typ Cena Typ Cena Typ Cena Typ Cena Baleni
objednad &islo Wz cenik objednad &islo viz cenik objednad &slo vz cenik. objednaci dislo viz cenik
LSI-R8S-F11D 1 ks
281962
LSI-R8S-F1-PD
281963
LSI-RES-NF3-PD
281964
LSI-R12M-F2-LD
281904
LSI-R12M-F2-PD
281905
LSI-R12M-NF4-PD
281906
LSI-R18M-F5-LD
281950
LSI-R18M-F5-PD
281951
LSI-R18M-NF8-PD
281952
LSI-R20M-F10-LD
281956
LSI-R30M-F10-PD
281957
LSI-R30M-NF 15-PD
281958
LSI-Q40P-F20-CD
281998
LSI-Q40P-NF40-CD
282002
LSI-Q40P-F20-PD
281999
LSI-Q40P-NF25-PD
282001
1ks
LSI-Q40P-F20-CA
281997
LSI-Q40P-NF35-CA
282000

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinate, pfiblizovaci spinate

26 Kapacitni priblizovaci spinace LSC, optické priblizovaci spinace LSO

Plastové provedeni Plastové provedeni
s plipojovadim kabelem délky 2 m se svorkami
Jmenovita Imenowité Csazeni Provedeni Typ Cena Typ Cena Baleni
spinaci pracowni kontakty objednad dislo vizcenik  objednad &slo viz cenik
vzdélenost napéti
E = Zakpl'nacl'
ontakt
S0 Ue X =Piepinad
mrn vDC kontakt mrm
P = programo-
vateln{
Kapacitni ptibliZovad spinaC LSC
Jmenowtf pracovni proud g max 200 mA
Zpiisch montaZe do kovowfrch konstrukd zapiiténa
3 10-30 z M12 % 1 LSC-R12ZM-F3-LD 1 ks
282005
5 10-65 z M18 1 LSC-R18M-F5-LD
282006
10 10-65 X M30x 15 LSC-R30M-F10-LD
282007
5 10-30 z 32x20x8  LSC-Q20M-F5-LD
282003
20 10-65 X 114 x 40 x 40 LSC-Q40P-F20-(D
282004
s pripojovacim kabelem délky2m s konektorem
Rozsah Provedeni Provedeni Typ Cena Typ Cena Baleni
provozni objednad dslo vizcenik  objednad dslo iz cenik
vzdélenosh P = Plast
K=Kov
Sd
mm mm
Opticke priblizovaci spinace LSO
Jmenowité pracovni napéti Us 10 —30 V DC
Imenowity provozni proud Ie max 150
Vistupni funkce ZWV, P— programovateln§
Opticka adla
300 M18 x 1 P LSO-R18P-S200-LD 1 ks
281987
300 P LSO-R18P-5200-PD
281988
300 K LSO-R185-5200-LD
281991
300 K LSO-R185-5200-PD
281992
s potlagenim 400 M30 % 15 P LSO-R20P-S400-LD
pozadi 281995
400 M30 % 1,5 P LSO-R20P-S400-PD
28199%
Optické zavora
pro kombinaa s reflektorem LSO-XR
2000 M18 x 1 P LSO-R18P-B2000-LD 1 ks
281985
2000 P LSO-R18P-R2000-PD
281986
2000 K LSO-R185-B2000-LD
281989
2000 K LSO-R185-R2000-PD
281990
s polanzanim 6000 M30 % 15 P LSO-R20P-B6000-LD
filtrern 281993
6000 M30 % 15 P LSO-R20P-B6000-PD
281994
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Typ Cena Baleni
objednad &slo vz cenik
Odrazka k optickym zavoram
v kombinaa s optickou zavorou LSO-  -B
pramér 40 mm LSO-XR40 1 ks
@ 281983
pramér 75 mm LSO-XR75 1 ks
281984
Potet Délka Provedeni Provedeni Jmenowté provozni  LED-indikace Typ Cena Baleni
polt vstupu Wstupu napét objednad &slo vz cenik
Ue
m v
Konektory a propojovad kabely
Proudova zatiatelnost 4 A
3-péloy 2 zésuvka, Ghlova volny kabel 10-30 L I.SI]—)GM—(LAI—D‘IY 1ks
281965
5 volng kabel 10-30 L LSI-X3M-CA5-DAY
281966
1 zastreka, pfima 10-30 L] LSI-X3M-CAPS1-DAY
281967
15 zésuvka, piima zéstrika, piimé =250 — LSI-X3M-CSPS1,5-A4N
281968
1 =750 - LSI-X3M-CSPS1-A4N
281969
2 =750 - LSI-X3M-CSPS2-A4N
281970
5 =750 - LSI-X3M-CSPS5-A4N
281971
4-pdlovi 2 zésuvka, Ghlova volny kabel =250 - LSI-XaM-CAZ-AdN 1ks
281972
2 zasuvka, piimé volnjf kabel =250 - LSI-X4M-CS2-A4N
281973
1 zésuvka, Ghlova zéstreka, piima 10-30 L LSI-X4M-CAPS1-DAY
281974
1153 zésuvka, piima zéstrika, piima =750 - LSI-X4M-CSPS1,5-A4N
281975
1 =750 - LSI-XAM-CSPS1-A4N
281976
2 =750 - LSI-X4M-CSPS2-A4N
281977
5 =750 - LSI-XAM-CSPS5-A4N
281978
- zéstrtka, Ohlova volny =750 = LSI-XAM-PAF-AAN
281979
- zastrtka, piima =750 - LSI-XAM-PSF-AAN
281980
- zésuvka, Ghlova =250 - LSI-X4P-CAF-A4N
281981
- zésuvka, piima =250 - LSI-X4P-CSF-A4N

281982

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace

bl
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28 Technické udaje
Polohové spinace LS

Kompletni jednotky IP66

LS, LSM LSE-11 LSE-Al LSE-AU
LSE-02
Obemé
Normy a pfedpisy CSN EN 60947 CSNEN 60947 CSN EN 60947 CSN EN 60947
EN 61000-4 EM 61000-4 EM 61000-4
Khmatcké odolnost vlhkeé teplo konstantni dle IEC 60068-2-3,
vihké teplo cyklické dle IEC 60068-2-30
Teplota okoli °C -25H70 - 251470 -25H70 -25470
Montazni poloha libovolna libovolna libovolna libovolna
Stuperi kryti P66 IP66 P66 IP66
Pripojovad priifezy vodide do svorek Cage Clamp
plnf vodié mm?2 1% (05-25 1x(0,5-25 1% {05-25 1%{05-2,5
Jemnné langny vodic mm?2 1% {05-15) 1%({05-15) 1x(05-15) 1%{05-15
podle DIN46228
Napajeni
Jmenowité napéti [IN VDC = 12-30 24 {(—15%H+20%) 24 (-15%/+20%)
Imenowity pracovni proud
12V I mA - 15 - -
24V i mé - 18 28-45 24
30V I ma - 19 - -
Kontakty f spinad schopnost
Imenowité impulzni wWdrzné Ump VAC 4000 - - -
napét
Jmenowté izolatni napét Uy v 400 - - -
Kategorie pfepét f stuperi znediténi 13 3 = =
Imenowity pracovni proud
AC-5 24V L A 6 - - -
230V/240V L A 3 - -
400V 415V L A 4 = =
DC13 24V L A 10 0,2 - -
110V L A 1 = = =
20V L A 05 - - -
Analogovi vistup Q1
vstupni napéti VDC - — - 0-10
viistupni proud mA - - 4-20 -
Rozigeni dilka - - 100 100
Piesnost roziSeni dilkd = = <1 <1
Zat& ovad Impedance o - - <400 > 1000
Digtalni signalizaéni vistup Q2
normalni provoz Vv - - ca Ug @ Ug
ma - = <200 <200
chybovy stav v - — 0 0
Spolehlvost ovladadho obvodu
pii 24 V DC/S mA, He Cetnost chyb <107, <1 chyba - - -
na 107 operad
pii SV DCT ma He Zetnost chyb < 10%€, < 1 chyba na - - -
5 % 106 operad
Sitowf kmitocet Hz max 400 — - -
Jigténi protr zkratu
(IEC/EN 60947-5-1)
Jishe Tvp PKZIM 0-10 Castetn? odolné proti Zkratu
PL7-B6/1 Restart po Resetu
max pojistka A gGlgl 10 - - -
Ochrana prot zkratu dle IEC/EN 60947-5-1
max tawné pojistka AgGlal 6 - - -
Opakovatelna presnost mm +0,02 +0,02 + 0,02 +0,02
Poznamky Pro LSE-11, LSE-02 plati Pfi nastavovani spinaciho bodu ovéfte napéjed napéti

Cage-Clamp je registrovana znamka firmy Wago Kontakttechnik, 32423 Minden
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Kompletni pristroje IP66

LS, LSM LSE-11 LSE-Al LSE-AU
LSE-02
Mechanické viastnosti
Mechanicka Zivomost
standardni kontakty potet operad x 106 8 - - -
maikové kontakty polet operad x 108 8 3 (elektronicky) - —
Dotykova teplota Kladky hlavice °C = 100 =100 =100 = 100
Rézové odolnost (pllsinusovy réz, 20 ms)
standardni kontakt g 25 - - -
makov§ kontakt q 2 — - -
zékladni piistroy g - 30 30 30
Pracovni frekvence pot oper fh = 6000 = 3000 = 3000 = 3000
Poloha sepnuti - 0,5-55 mm, - -
volné nastavitelny
Hystereze mm — 04 04 04
RodiSeni mm - 0,04 0,06 0,06
Ovadani
Mechanické
ovladad sila na zaZatkukona zdwihu
Zakladni piistroy N 1,0/8,0 3,580 3,5/8,0 3,5/80
LS(M)-XP [\l 1,0/80 1.08.0 10180 1,0/80
LS(WV)-XL N 1,0/80 1.0/8,0 1.0/8,0 1,0/8,0
LS(M)-XLA N 1,0/80 1.08,0 1.0/8.0 1,0/8,0
ovlédad momenty otoénfich pohonti Nm 02 0,2 02 0.2
max rychlost néjezdu vadek podle DIN
Zakladni piistro s dhlem néjezdu o = 0930° mfs 10,5 1/05 10,5 10,5
LS{M)-XRL s Chlerm néjezdu o =0 mis il 1.5 1.5 1.5
LS(M)-XRLA s Chlemn néjezdu a=30%L=125mm mfs 15 1.5 15 15
LS(M)-XRR pro L=130mm mfs il 15 15 5
LS(W)-XL s Chlem néjezdu o = 30945° mfs 1 1 1 1
LS{M)-XLA. s dhlem néjezdu o = 30945° ms 1 1 1 1
LS{W)-XP s Chlem néjezdu o= 0°130° mfs 1A 11 11 11
Elektromagneticka kompatibilita (EMC)
Elektrostatickyf viboj (IEC/EN 61000-4-2, stupeii 3, ESD)
vzdugng viboy kv - 8 8 8
viiboj dotykem KV - 4 4 4
Elektromagnetické pole (IEC/EN 61000-4-3, RFI) Vim - 10 10 10
Impulsy burst (IECEN 61000-4-4, Level 3)
napéjed kabely kv - 2 2 2
signalové kabely KV - 2 2 2
Vysckoenergetické impulzy {Surge) (IECEN 61000-4-5) kv — 0,5 05 05
Odolnost proti rugeni pfi soubéhu (IEGEN 61000-4-6) Vv - 10 10 10

Poznamky

Pro LSE-11, LSE-02 plati Pii nastavovani spinaciho bodu ovéite napéjed napéti

Cage-Clamp je registrovana znamka firmy Wago Kontakttechnik, 32423 Minden, Némecko

Pripojovaci konektor

M12A({) M12A(B)5
Zakladni adaje
Potet pélii 4 5
Kryti IPE6 IP66
Doba vota, mechanicka poet operad > 500 >500
Charakteristické hodnoty
Jmenowité napéti Ua VAC 250 125
Imenowity proud L A 4 4
PFepétova kategore / stupeii zne&isténi 113 113

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace
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Technické udaje

Polohové spinace, bezpecnostni polohové spinace AT

Polohovy spinac Bezpetnostni polohové spinace
AT4 ATO0-...2BZ ATO-..-2B AT4r...(2R
Obené
Normy a predpisy IEC/EN 60947
Klimatcké odolnost vlhkeé teplo, konstantni podie IEC 60068-2-3,
vlhké teplo, cyklické podle [EC 60068-2-30
Teplota okoli e - 25470 - 25/+40 - 15(+70 - 25+70
MontaZni polcha libivolng
Stupeii kryti 1P65
Piipojovad priifezy
pewny vodiZ mm2 1% (0.75-2,5) 1x(075-25 1x075-25 1x(075-25)
2% {0,75-15) 2x{075-15 2x{075-15 2x{075-15
Jemné slanén§ vodié mm?2 1% ({0,5-1.5 1x{05-15 1x{05-1.5 1x{05-15
2% {0515 2x{05-15 2x{05-15 2x{5-1,
Kontakty f spinad schopnost
Imenowité impulzni wWdrzné napéti Uimp VAC 6000 4000 6000 6000
Jmenowité 1zolalni napét t v 500 400 500 500
Kategorie piepét f stupefi zne&isténi [['%3 s I[2} 3
Jmenowitf pracovni proud
ACA5 24V L A 10 6 10 10
B0V 240V A A 6 6 6 3
400V 415V L A 4 4 4 4
DC-13 24Y A A 10 10 10 10
110V L A 1 1 1 1
20V A A 0.4 05 05 05
Sitowy kmitocet Hz max 400 max. 400 max 400 max 400
Digténi prot zkratu (IEC/EN 60947-5-1)
Jishé Typ PKZI 0-10 PKZIM 0-10 PKZI 0-10 PKZIM 0-10
PL7-B6/1 PL7-B&/ PL7-B6/1 PL7-B&/
max pojistka A gGlgl 10 10 10 10
Ochrana prot zkratu dle IEC/EN 60947-5-1
max tawné pojistka A gGlgl 6 (3 6 6
Opakovatelna presnost mm + 0,02 + 0,02 + 0,02 + 0,02
Mechanické viastnosti
Mechanicka Zivomost
standardni kontakty poletoperad % 106 3 1 10 10
rmzkové kontakty poletoperad X 106 3 - - -
Dotykova teplota Kadky hlavice °C = 100 =0 =0 =0
Rézova odolnost (pllsinus, 20 ms)
standardni kontakt g 5 10 25 5
mkovy kontakt g 2 - - -
Pracovni frekvence operacith = 6000 = 800 = 1800 = 1800
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]
[=%
Poloh ovy spinac Bezpecnostni polohové spinace ;
AT4 ATO-...2BZ AT0-...-ZB ATAL...(ZR g
N
Oviadani =
Mechanické 3
ovladad sila na zaZatku / kona zdwhu =
5 N 8 01200 = = = £
RS N 8,0/20,0 - - - 2
AR N 3,0/9,0 - - - =
ZBIZBI (stsk/tah) N - 2515 105 15120 —g
mechanické pfidring sila =
ZBZ/G, ZBIW N - 2000 - -
ZBZF, ZBINW N - 1000 - -
IBIFG, ZBING N - 1800 - -
ovlédaci momenty otoényich mechanizm(i Nm 03 = = =
max rychlost néjezdu vadek podle DIN
R's dhlem néjezdu =307 mis 18 - - -
Vs Ghlem najezdu o=30°L=125mm mk 1.4 — - - @
Hpit L=130mm mis 1.4 = = i
AR s Ghlem najezdu o =30°/45° mfs 1,501 — - -
RS's thlem najezdu o =0%30° mfs 0,5/0,5 - - -
S s thlem néjezdu «=0%30° mfs 0,5/0,5 — - -
Elektromechanické
pro elektrtomagnet
piikon pit 120 V AC VA - 8 - -
pii 230 V AC VA - 11 - -
pi1 24V DC w - 8 - -
bezpedny rozsah napéti % Us - 0,85-1.1 - -
zatizitelnost elektromagn etu %ED = 100 = =
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Indukéni priblizovaci spinace LSI

Technické udaje
Indukéni piiblizovaci spinace LS|

DC - stejnosmérné provedeni {PNP) Stridavé — AC provedeni
LSIR8..D LSIR12...D LSIR18..D LSI-R20...D LSI-Q40...CD  LSI-Q40...-PD LSIR12..A LSI-R18..A LSI-R30...A LSI-Q40...A Poznamky
Obecné Jmenovita spinad vzdalenost S, [mm] uLSI
Normy a predpisy T T IECEN60%7 52 [ECEN 6094757 podl_e Normy,vgtaiené najmen wlto_uvspin ad vzdalenost Sy kalibru zkonstrukéni
_ _ oceli St 37 douStky 1 mm a rozméri$ X v
Teplota okeli X -BHI0 -25H+70 -25+70 -25H70 -25+70 25H+70 25H70 -I5H+70 -25H+70 -I5H+70 LS R & % v = primér pistroje
Stuperi kryti P67 IPE7 IP67 P67 P67 P67 P67 P67 P67 P67 LSl Q ¥ X v=délka hrany
Rézova odolnost dobapulsu1ims g 30 30 30 30 30 30 30 30 30 30 T T erh O T T
Viastnosti * teplotackoll
Tmenovits spinad vzdalencst * odligné legovani (pfimési)
zaplténg Sn mm 1.5 2 S5 10 20 20 2 5 10 20 Vzorovy pifklad
nezapustény Sn mm 2 4 8 i 40 35 - - - 35
Opakovatelna piesnost S, T g <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2 <2 - -
Teplotni zména Sn T % <o <10 <10 <10 <10 <10 <10 <10 <10 <10 é
Spinad hystereze Sp P 213 <15 <15 <15 <15 <15 <15 <15 <15 <15
Jmen pracovni napéti e VDC 10-30 10-30 10-30 10-30 10— 65 10-30 10—300 10—300 10—300 10—300
Jmen_pracovni napéti Ue VAC - = = = = = 20750 20— 750 20— 250 20— 250 !
Sitovy kmitoet Fn Hz - — - - - — 50— 60 50— 60 50— 60 50— 60
Thytkové zvinéni do Ug % =10 =10 =10 =10 =10 =10 - - - -
Provozni proud v sepnutérn ® mA <15 <15 <15 <15 <15 <15 - - - - Opravny faktor u LSI:
stavu pit 24V DC DY Konstrukéni ocel St 37 1,0 % S
Jmenowity provozni proud L mA <150 <200 <200 <200 < 200 <200 <100 <400 <400 <400 Chrom-Nikl @ 0,9 XS,
Ubytek napéti pii & Ug Vv <18 <18 <18 <18 <18 <18 <6 <b <b <b Mosaz @ 05 X Sn
Spinad frkvence f K = 3000 = 2000 = 1000 =500 =150 =150 =120 =120 =120 =120 Hinik @ 045 % Sn
Min zatéZovad proud k. omA - - - - - - 2 2 2 2 Mad I 04 % S
Kratkodaby proud (10 ms, 5 Hz) A S i il - i F 1 8 8 8 Pocinovany ocelov{ plech ca 085 X Sy
Zhytkov§ proud zatéi v rozepnutém I mA <001 <0,01 <001 <0,01 <001 <0,01 <17 <17 <17 <17 Nerezavéjid ocel — podie legovani 1,0-0,1 % Sn
stavu ph 230 ¥V AC resp 24V DC
Indikace stavu T B Huta Huta Huta Huta Huta Huta Huta Huta Huta uda
Indikace napéjeni T - = = = zelend zelend - - - -
Ochrana prot ZKratu, piepdlovani, T e * [ 2 [ 2 L 2 * - - - -
pierieni vodiZe
Vystupni funkce (P = programovatelna)
deouvodicova S - - - - - B ° ° 0 *
tivodicova T e 0 * * - 0 - - - -
Ayivodiéova Y - = - - ° = = = = =
zapinadi kontaktr T e . * * . * 0 0 0 -
prepinad kontakt T - - - - ® - - - - -
Provedeni T Tmm MBX M12 % 1 W18 % 1 W30 x 1.5 114 % 40 x 40 65 % 40 x 40 M12 % 1 M18 % 1 M30 x 1,5 114 % 40 x 40
Zawtové pouzdro - 0 ° 0 0 = = ° ° ° =
Kubické potzdro = - - - . . - - - 0
Moinost piipojeni
kabel, voln§ T e . ° O - - 0 0 0 -
zastiéka W12 I ° ° 0 - * - - - -
Material pouzdra
plast e PA PA PA PBT PBT PA PA PA PBT
kov | Nerzavéjid ocel  CuZn Cuén CuZn - - - - - -
1,4301 chromované chromované chromované
Dotahovad moment matice pouzdra
plast T Nm 1 7 5 - - = 1 2 5 =
kov ~ Nm 10 10 25 0 - - - - - -
Pokyny pro montaz
odstup snimaddi
ZapL&teny T T PEE Ixd 2xd 1xd Ixd Ixd Ixd Ixd Ixd Ixd
nezapusRng T 7 3xd 3Ixd 3xd 3xd 45xd 45xd - - - -
Plipojovaci priifezy
pevn§ vodic T Tm o - - - =25 - - - - =25

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace
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34 Technické udaje
Kapacitni priblizovadi spinace LSC
Stejnosmémé — DC provedeni (PNP)
ISCR1ZM-F2-LD  ISCR18M-F5-1D  LSC-R30M-F10-LD  LSC-Q20M-F5-LD  LSC-Q40P-F20-CD
Obemé
Normy a predpisy IEC/EN 609475-2  |[EC/EN 60947-5-2  [ECEN 60947-5-2  [ECEN 60947-5-2  |EC/EN 60947-5-2
Teplota okoli tG -I5H70 -251+70 25470 -I54+70 -25470
Stupefi kryti P67 IP67 IP67 P67 P67
Rézové odolnost g 30 30 30 30 30
doba pulsu 11 ms
Vlastnosti
Jmenowta spinad vzdélenost
zapuitény Sn mm 3 5 10 5 20
nezaputEny Sa mm 3 5 10 5 30
Opakovatelna pesnost S % <2 <2 <2 <2 <2
Teploti zména Sy, % <20 <20 <20 <20 <20
Spinadi hystereze S, % <20 <20 <20 <20 <20
Jmenowité provozni napéti Ug VDC 10-230 10-230 10-65 10-30 10—65
Zhytkové avinéni do U, % =10 =10 =10 =10 =10
Pracovni proud v sepnutém mi <15 <15 <15 <15 <15
stavuph 24V DC
Imenowity provozni proud 5 mi <200 < 200 <200 <200 < 200
Ubytek napéti pi1 & Uy v <18 <18 <18 <18 <18
Max spinaci frekvence i Hz =100 =100 =100 =100 =100
(chricka zatéz)
Zhytkov§ proud zatsH I mi <01 <01 <01 <01 <01
V rozepnutém stavu
pit 30V ACresp 24VDC
Indikace stavu LED Huta Huta Huta Huta Hutd
Indikace napaeni LED — - — zelend zelend
Ochrana prot zkratu, piepdovéni, L 2 ] L ] * *
preruseni vodice
Vistupni funkce
tiivodiZova L 2 L 2 = * =
yvoditova - - L - L
zapinad kontakt L 2 L 2 - ® -
prepinad kontakt - - * - L 2
Provedeni
provedeni mm M12 % 1 M18 % 1 M30 % 1,5 32x20x%x8 114 % 40 x 40
zévitové pouzdro L 2 L 2 L 2 = =
kubické pouzdro - - - L 2 L 2
Moinost phipojeni
kabel, volny L L [ [ -
Piipojovad priifezy
pewny vodi& mm2 — - - — =15
Materidl pouzdra
plast - - - - PET
kov Cuin Cun CuZn GdZn =
chromované chromované chromované
Dotahovad moment
matice pouzdra Nrn 10 253 5 - -
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Stejnosmémé — DC provedeni (PNP}

Opticke zavory Opticke senzory
LSO-R18...B... LSO-R30... B... LSO-R18...S... LSO-R30...S...

Obemeé
Norrmy a predpisy CSMNEN 60947-5-2  CSMENM 60947-5-2  CSN EN 60947-5-2  CSH EN 60947-5-2
Teplota okoli 0G -40/+70 -40/+70 -40M+70 -40+70
Stupeii kryti 1P67, IPE9K IPE7, IPE9K. IP67, IPEIK 1P67, IPE9K
Vlastnosti
Rozsah provozni vzdélenost mm = 2000 = 6000 =300 =400
Jmenowité pracovni napéti Ua VDC 10-30 10-30 10-30 10-30
Imenowity pracovni proud L mh <150 <150 < 150 < 150
Pracovni proud v sepnutém stavu pii 24 V DC I mA <25 <30 <15 <30
Max spinaci frekvence {chmické zatéz) f Hz =160 =160 =160 =160
Omezeni proudu mA >220 >220 > 720 > 720
Zpozdéni vistupu ty ms <100 <100 < 100 < 100
Indikace stavu LED Hutd Hutd Huta Huta
Indikace alarmu LED Huta, blikajid Huta, blikajid Huta, blika)id Huta, blika)id
Indikace napéeni LED zelend zelend zelend zelend
Indikace chyby LED zelend, blikajici zelend, blikajici zelend, blikajici zelend, blikajici
Ochrana prot zkratu a pfepdlovani * L ] L ] L ]
Vistupni funkce programovatelna programovatelna programovatelna programovatelna
Provedeni

zévitové pouzdro mm M18 x 1 M30 x 1,5 M18 x 1 M0 x 15
Moinost phipojeni

kabel, volny L 2 L ® ®

konektor M12 [ ® L L
Matenal pouzdra

plast PET PET PBT PET

kov nerezavé)id ocel = nerezavéjid ocel -
Dotahovad moment matice pouzdra

plast MNm 5 5 5 5

kov N 5 - 25 -
Poznamky Spinadi rozsah S4 [mm] u LSO

Spinadi rozsah je definovan normou CSH EN 60947-5-2 Vztahuje se k paprsku odrzenernu od bilé papirové plochy

s odrazivosti 90 % a

* 100 mm délkou hrany pii S¢ < 400 mm
= 200 mm délkou hrany pii S¢ = 400 mm

Korekéni faktory optického senzoru LSO:
Papir, bilj matng, 200 gfm2 1,0 % 54

Ko, lesklf 1,2 1,6 X 54

Hinik, €erné elaxovany 1,1 1,8 X $4
Pénov{ polystyrén, bilf 1 > Sq

Bavlna, hila 0,6 X Sq
PVC, Sedé 0,5 X Sy

Dfevo, neupravované 0,4 x Sq
Kartén, Zerny, leskl§ 0,3 x Sq
Kartén, ernjf, matn§ 0,1 x S

Ochrana proti zkratu, monitorovana
Stejnosmémé (DC) phblizovad spinade jsou zkratuvzdorné Zkrat na vistupu piistro) nezmiéi Zkrat miize trvat
libovolng diouho Po odstranéni zkratu je pfistroj thned piipraven k dalsi &nnosti

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace
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36 Ptiblizovaci spinace LSI, LSC, LSO
Zapojovaci schémata

LSI-R8S-F1-LD
LS-R12M-F2-LD
LSI-R12P-F2-LD
LSI-R12P-NF4-LD
LSI-RT8M-F5-LD
LSI-R18P-F5-LD
LSI-R18P-NF&-LD
LSI-R30M-F10LD
LSI-R30P-F10-LD
LSI-R30P-NF151D
LSC-R1ZWMF34D
LSC-R18MF5-LD
LSC-Q20M-F5-LD

LSI-R8S-F1-PD
LSI-R8S-MF3-PD
LSI-R12M-F2-PD
LSI-R12M-NF4-PD

<U> '___DIBN +

N[ -

LSIR18M-F5-PD T Ak
LSI-R18M-NF8-PD o L=
LSI-R20M-F10-PD
LS R20M-NF15-PD
LSI-Q4OP-F20-PD
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Rozméry
Polohové spinace LS-Titan®
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Polohové spinace
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Polohové spinate, pfiblizovaci spinate
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Rozméry
Polohové spinace AT4, ATB11

Polohové spinace
I-AT4
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Rozméry
Bezpecnostni polohové spinace ATO0...-ZBZ

Bezpecnostni polohové spinace
ATO -ZBZ

Spinac se nesmi pouZit pro mechanidké zastaveni

01<as3
265
15 | U
|
I | 1 —i'_
3 = I .
5 ZEI
& |l
|
i
5
P E— £

55
4
_'_
P
ne
;
| |

m

1363

@ = Pomoa§ uvolfiovaci mechanizmus musi bt pro spravnou &nnost zaplombovan!

Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinate, pfiblizovaci spinate
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Rozméry

Bezpecnostni polohové spinace ATO...-ZB(Z)

Ovadad zamky bezpetostnich polohovych spinacu ATO...-ZBZ
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Rozméry 41
Bezpecnostni polohové spinace ATR

Bezpecnostni spinace
ATR fTKG
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Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinate, priblizovaci spinate

42 Rozméry

Bezpecnostni polohové spinace AT4...-ZB

Bezpecnostni polohové spinace
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Rozméry

Indukéni priblizovaci spinace LSI
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Stejnosmérné provedeni {PNP)
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Polohové spinace, pfiblizovaci spinace



Polohové spinate, pfiblizovaci spinate

Rozméry

Kapacitni priblizovaci spinace LSC, optické priblizovaci spinace LSO

Kapaditni priblizovad spinace LSC

Opticke priblizovaci spinace LSO
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