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Piehled
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Frekvenini ménide Vektorové frelvenini ménice

D51 DV51

“Prehled systému —sstrana 14 — strana 24
Objednad adaje = strara 17 —» strana 27
Vstupni napéti 1 230V, 50/60 Hz 1 230 V, 50460 Hz
3% 230V, 50/60 Hz 3% 230V, 50460 Hz
3% 400V, 50/60 Hz 3% 400V, S0460 Hz
Rozsah wjkonu 0,25 kW ai 2,2 kW (ph 230 V) 0,25 kW aZ 2,2 kW (pil 230 V)
0,37 kW a 1,5 KW (pii 400 V) 0,37 KW aZ 7,5 kW {pi1 400 V)
Aplikace + ventildtory + terpadia a venhlitory
* Cerpadla * dopravniky
* dopravriky * vrtadky a frézky
* smiSovad a michad stroje
* extudéry
. vytd’nwé a pasové pohony
* jefiby a zdwhadla
Oblast pougiti * fizeni otadek stiidavich motord do 7,5 kKW + fizeni otafek stiidavich motord do 7,5 kW

* b&Zné poufitl fespadel a ventlatord v oblast budov a mnohostranné modnost poudit v texblnim, papirenském
* standarcni pohony obrébécich, zpracovatelskych a halldm strc— a tskafském primysiu

jiiv potravindfském a ndpojovém primysiu + obrabéd a gpracovarelské stroje v kovodélném primysiu
+ pohony pasi, jefabd a wiahi
Charakteristické znaky * fizeni Uff od 0,5 Hz do 400 Hz s hlidénim motorového preudu # bezserzorova vektorovd regulace
a automatickou kontrolou napétd * plng toéivg moment od 0,5 Hz do 400 Hz
* pretifitelnost 150 % po dobu €0 5 * pietintdnost 150 % po dobu 60 5
* programovatelné digitdini a analogowve vstupy a vistupy * zabé&rowy moment min. 200 % jmenaovitého momentu
* programovatelné wystupai relé * Integrovany brzdng tanastor
+ programovateiné digitalni a analogove vstupy a wstupy
* programovatelné vistupni relé
Dali funkce * integrovand ovladaci jednotka s potenaometrem * volitelna ovladad jednotka s potena
* PID reguldtor * PID requlator
* rozhrani RS-422 + razhrani RS-422
* komurukadni rozhrani RS 485 / Modbus * komurikadni rozhrani RS 485 / Modbus
* pitpojeni na sbémici PROFIBUS-CP, CANopen (roifujici * plipojeni na skémia PROFIBUS-DP, CANopen (rozdifujid

tozhrari) rozhiani)
* standarty CE, UL, c-UL, CS&, cTick standarty CE, UL, cUL, CSA, cTick



Prehled

NKFI 516 CZ
Frekvenini ménic Vektorovy frekvenini ménit
DFe DV
—
L]
LY
£ 13
.
“Piehled systému —»strana 34 —» strana 40
Objednad ndaje = strana 37 —» strana 43
Sitova pipojka 3 400V, 50860 Hz 3400V, 50460 Hz
Rozsah wjkonu 11 kW aZ 132 kW (pf1 400 V) 0,75 kW aZ 132 kW (pi1 400 V)
Aplikace * ventlatory * ferpadia a ventiktory
* Gepadia . dopravnl?r
+ dopravriky + vitadky a
. srrﬁovadrmmad stoje
* extudéry
+ wytahové a pasové pohory
* |efaby a zdvhadla
Oblast pouiti * fizeni otadek stidavich motord do 132 kW * fizeni oticek a tofivého momentu stiidavich motord do 132 kW
* biiné poubiti e a ventlatord (kvadraticka zatéZova * miohostranné moznost pouiiti v textilnim, papirenském
charakteristka) a skafském primysiu
* regulace pritoku v potrubni techinice * ndsoiske stroje
+ obrabéd a mpracovatelské stroje v kovoddném primysiu
* pohony pasi, efabi a wtahd
Charakteristické viastnosti * reqgulace charakteristiky W od 0,1 Hz do 360 Hz s hlidénim * bererzorova vektorova regulace
proud motoru a automatdkou kontrolou napéti * autotuning (raditani parametrd z motoru)
* pletiziteinost 120 % po dobu 60 5 32 bitow§ procesor
* integrovany brzdny tranzistor (do 15 kW) * piny todrvy moment pii téméf 0 Hz (oteviend smydka)
+ programovatelné digitalni a analogove vstupy a vispy * pletiitednost 150 % po dobu 60 5
+ 3 programovatelnd wystupni relé + zabérovy moment man. 200 % jmenovitého momentu
* termistorovy vstup (PTCINTC) * integrovang brzdny tranaster (do 11 kW)
* programovatelné digitalnl a analogove vstupy a wstupy
* programovatelné vistupni relé
* termistorovy vstup (PTCINTC)
Dal3i funkce * vyjimatedna cviadad jednotka s pots ] * vyimatelnd evladad jednotka s potenaometrem
* PID requlitor * 7 negavislé requlatory Pl a FID
* rozhrari RS-48504 22 + rozhrani RS-485/4 22
* piipojent na sbémici PROFIBUS-CP (wlitelng) * piipojeni na sbémia PROFIBUS-CP (volitelng)
« ukladani uZvatelskych maker * ukladani uivatelskych maker
* automatcky Gspomy refim . reﬁam otatek a synchronniho chodu (volitelng)
* standarty CE, UL, c-UL, CS&, cTick + pohon vice motord
+ standarty CE, UL, cUL, CSA, cTick




Zaklady pohonii

Obsah

Tyto techracké informace sloui jen pro onentaa a renahrazuji zikladni a ocbomeé
malosh této cblast Je to spife pomdcka k zedpovézeni Casto Kladenych otdzek
voblast pohonit , Co potfebug, co musim zohledrit a jakeé pfedﬁlsy mia)i piimy viiv
ra projektovani?” Mistrd predpisy nebo poZadavky zakamika mohou byt prisnésinez
adewvedené informace Proto |sou viechny Gdaje a popisy uvadény obecné a tikaji se
Jen piistrops z ohoto katalogu

Stiidave asynchronni motory

Stiidavy asynchronni motor je svétové nejrozsifendsi dekromotor Je velmi oblibeny
diky své robustni konstruka piivysokém stupni krytl Rizné dal3ivananty a provedeni
(napi s krouzkowym rotorem, synchronni motory nebo motory s piepinatelnjmi pély)
ade nejsou zmificvany 7de uvadime jen pilklady se stfidawimi asyndhronnimi motory

Dal3i literatura
Motory do prostedi s nebezpecim wbuchu (SNV), Moeller FKO207+0051-1032D
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Piienos vikonu se u stiidavého motoru dée bezkontaking ze statoru na rotor. Otacky
Jsou ureny podlem frekvence napéjedho napét a poctem pdlpand [n ~ fp]

Ma=  zdb&Eowy moment

Ms=  sedovymement

M= moment avratu

M= jmenovity moment

Ng= |menovte otacky

ns = synchrorni otack:

M= moment motoru rudani na hiideh) = Mg + M,
Me=  moment aychieni

M= zat&Zowy moment

zabEowy proud pit pimeém pii
Jmenowty proud podle typového Stitku

Pribéh charak tenstiky |e wyadfen tferm vehidinami — zab&rowy moment, sedovy mo-
menta moment zwatu Znazomeéni téchto veliéin a prébéh charaktenstky ziledi na
piislgném motoru. Pii provozu se jmenowitou frekvend se U Jmenovitého momentu
M) rastavuyi jmencwté otacky (ny) stroje Jmenovité hodnoty platné pro tento pra-
covni bod jsou dokumentovdny na typoveém Stitku motoru

h=
Jii=
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Pofadavky Easto Plynule
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§ wynlezem stiidavého motoru — 1888 uskym dektroinfergrem Michailem

0 Dohvo-Dobrovolskim - a zavedenim sit stiidavého proudu (1892) se prosadila
koncepce WJedné pohonné jednotky pro jeden stro)” Tento pohory koncept mitZe
byt dres povalovan za standard nezaws{e na tor, zda oviadany motor je pouze
spoudtén nebo plynule requlovan

Pogadavky na reahizaa fedeni wpokt;gwﬂw chovani pfi rozbéhu a bezpené motorové
ochrany se objewyi spoledné s roziferim stfidavého motoru na thu Moeller iz vice
et 100 let tyto pozadavky plni pomodi kompenentis pro spinani, odwany, fizeni
a regulaa motord
mipletri zakladni soriment od Kasického dektromechamdiého stykate a2
sofisukovanému frekvenénimu ménié umoBiuge indmdudin a ekonomidia fedeni
\-e slm|ich a zafizenich

Rimé oblast peuliti Hadou iizné ndroky na eekmidky pohon a vyladuji funking
odsm;mmmu nabidku Regen, které whovuje vem aphkadim, se cenové ra trhu
nemide prosadit

INa nasleduicich strankach je pledstaven plehled nizrjch drubi spouStén stiidaveho
motoru Chovani |ed10livyd'| Tekent znazorfygi gednodubené charaktenstiky proudu
amomentu




Zaklady pohoni

MK FI 5106 CZ

I Polovoditové stykate
D54 do 11 KW (400V)

Vikonové styka
DILM do 560 kW (400 V)

Piimy rozbeh

V nejjednodussim pripadé a cbavla$té u maljch wikondi (do asi 2,2 kW), se stiidavy
motor b&Iné piipojuje piime na sifové napéti To je realizovano ve veting aplkad
eektromechamickim stykafem

Pi tomto druhu provozu — na sit s kenstantnim nap&tim a frekvend — jsou otddy
asynchronniho motoru M nez synchronni otadky [ng ~ f] Synchronni otadky
odpovidaji rotaa magnetického todvého pole Zpoldéni skutefnjich otadek motoru za
otackami todiveho pole charaktenzuje skluz s [s = (ne-n)in]

Pit rozbéhu (s=1) nastava velky zabérowy proud - a¥ d bek ) ého
provozniho proudu |,

Stykatova kombinace hvzda-rodhelnik SDAINLM do 132 kW (400V)

Rozbih hvizda - trojhelnik

Rozhéh stiidavich motords piepinarim zapojeni hézda-trojthelnik je nejmamegi a
Siroce rozsifend metoda
Zapojeni do hvéady Zapojeni do troihelniku
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Charak teristické viastnosti pfimého rozbehu
+ pouditelny pro stiidave motory malého a stfedniho wikenu
* tii piivodni vodice do motoru {druh zapojeni. hvézda nebo rojthelnik)

* vysoky zabérovi moment
+ velmi vysoké mechanické zatizeni

. & proudové

. ;ycl?kiﬁyﬁ(sapéd v nﬁ?&r sin

* Jednoduché spinad préy

Pokud |sou ze strany zakamika pofadavky na dasté alnebo bezhluéné spindni nebo

pokud agresivni okoli vede k omezeni nasazeni dektromedhanickich spinadich prvkd,
k jseuvhodné elektronické pelovodséové stykade® To je napiiklad u aphkad fizeni

pohory dveii vitahi a rogbéh diladiach agregatt, u transportmich pasd
upokladen rebo u aplkaci v prostfedi s nebezpedim u(ElE:tjJ fizeni moton Cer-
padel v tankovadch stojanech Cerpacich stanic nebo pii zpracovani barev alaki Dalsi

poudti najdete | u nemotonckich zaté jako jsou topné preky v extrudérech
a vpedch nebo u fizenl intenaty osvEtleni

w2 w2l 2 w2

uz'w

Moeller rabid spousténi motord kompletnim stykacowmi kombinacem hvézda-
~trojdhelnik SDAINL Zakamik tim uspofi Cas pii zapojovéni a montaa
a eliminuje moZné cyby v samotném zapojeni
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Charakteristické vl ti rozbhu hvézda - trojihelnik

pouditedny pro stitdavé motory malého a2 vysokého vikonu
redukovany zabéovy proud

Sest piivodnich vodicd k motoru

redukovary zébéovy moment

napétova Spicka pii pleprutl z hvéady na wojhelnik
mechanidké zatizeni pfi pfepruti z hvizdy na tropdhelnik

1 Upozornéni: U polovodifoveho stykade se musi uvaovat vedle daatové odwany
a odhrany prot pietifent 1 ochrana polovodiéovgch prvki rychlou popistkou Dle

CSNEN 60 947-4-1 e pro koordinaa typu 2 potiebnd rychla popstka pro polovodide
Pro koordinaa typu 1 - vétiina plipadi pouliti - mide bit rychla popstka vwnechéna
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PKZMO1 do 164
(7,5 kW, 400V)

i

2r

PEZMO do 324
{15 kW, 400V)

nebo

PEIM4 do 65 A
{34 kW, 400V)

Motorova ochrana Sp AR W ¥ abineo

Stiidavy motor | jeho napajed piived musi byt danén take prot zkratu a pietifeni  spougtadove kombinace jscu sestawy stykadia SpOUStECs motord Moeller nabid sys-
IZ v roce 1932 pfedstavil Moeller (Klodiner-Roeller) prvri relé pro ochraru motor,  tém MSC - komplem# zapojencu sestavu pro piimg 1 reverzacni chod Sestava Je
Jeho typové eznacent se stalo synonymem pro ochranu motord PKZ plipojitelng pies jednodudhe rozhrani ke komunikadni sb&nia a je moiné takto sifo-
. | . ol iyl s 3

Od té doby Moeller stile udéva trendy ve vipvo) ochran motord NejnovESim pik- g}ﬁ:d"f“‘“ ‘ﬁdf ey W“‘j’;‘ff;gﬁ {T,EL‘:“’J,‘{,?.LTB%‘ Ll
ladem je elekronidké tepelné nadproudove relé ZEV, sestavajici z prind ekoviho ' i
spinae proudu a piistroje s d|spl(?§vm Ide jZ motorova ochrara nemusi byt

kindky integrovana piimo do silového obvodu Detekce proudu je zalodena na
prinapu Rogowského sm S Jsou umistény kolem danénych silowych
vodr&;wpﬁsgcl UmoZTiLje renn;}‘p%?n&o mér‘erﬂer-nmotorového proudun mifeni teplo-
ty termistory (PTC &dly) zabudovangmi do vinuti motoru, dale hiida wpadek faze, ne-
symetrn proudu a urikajid zemni proud

Upozomeéni: Dalilinformace k elekvomecha nlckg'm spiradma odwan'a’(g\ pistro-
Jim najdete v katalozich Stykade a relé 2005 a Spoustéce motord 2005
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Softstartér Chid do 900 kKW

Softstarter felektronicky rozb k)

Jak ukanugi charaktenstiky rozbehu lvézda-tropihelnik, nastavali ade skokove zmény
proudu, popi” momentl, které obaviadid u stiednich a vys ckch wrkond motoru maji
naslaiéaid vl vy

* wysoké mecharické zatiZeni stroje

+ rychlé opotfebovani

* wyiil servisni naklady

» wysoké naklady ra montaZ diky velkjm Spikovm prouddm

+ wysoké zatizeni sité a generdtoru

* poklesy napét, které plisobi negatiné ra jiné spotiebice

Pii startu je viak Zadany plynuly nanist toGvého momentu bez rdzi a rmimmalni

zébmmud Tovie umodiuje dektroncky softstartés PI}'mIe fidi napajed napét

stiid motoru pii rozbehu Tim se stiidavy motor plizpasobi chovani zatéze pra-

covmibo stroje a plynule a bezpedné se roztadi Je tak zamezeno mechanidagm rdaim,

l;og potlateny proudové Spicky a je daleko lépe nahrazena klasicka furkce plepinani
2 ogchenik

=7 & / \
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Charakteristické viastnosti rozb&hu softstartérem
. gm stildkave motory viech velikost aZ velkého wkonu
+ Zadné proudove Spicky

. bezfldrg)ovfr

 redukovary nastavitelny zibEowy moment

Visokowgkonové softstartéry (Tada DMA4) se dres daji phizpdscbit poZadaviiim
piisiine aplikace a umodivl vedle typackich aplikad s ferpadly a ventiltory | provoz
dopranikd, komdpreso(ﬁ, okiuinich a pasowjch pil, michacek a dokence) téﬂ%
rozbeh mignd: a dréd

Piepinadem se daji jednoduse ovohit plednastavené sady parametrii pro deset
typickych aplikaci

Caldi parametry je moZno indmiduelng pizpdsobit pro speafidkou zatéf samostatné
dodé\!;anou m‘géacgedm&m ‘g

Mapiiklad refim stiidavého napajeni

W tomto refimu mohou bt pomaod D4 fizeny tifdzoveé ohmacké a induktivni zatEze
— topeni, osvEtleni, transformatory — a se zavedenou zpétnou vazbeu (uzaviend
regulaini smydka) 1 regulovany

Misto evladad jednotky mohou byt zasunuta 1 kemunikadni rozhwani
* sénové rozhrani RS-232M5-485 (par & pies PClsoftware)
* piipojeni na sbémia Suconet K

¢ plipojeni na skémia PROFIBUS - DP

Softstartéry D04 umodiugl hladky rozbéh v nejkomfortnégii podobé Tim odpadaji
dalii extemi komponenty Jako Jsou ochrannd motorova relé, protoZe vedie hlidani
vipadku fize a viitfniho méeni proudu motoru se whodnocuje teplota v mo-

torovém vinuti ples ovan termistorovy vstup
D4 splfiuge noemuwv;’t%ka de CSNEN 60°947-4-2

U softstartéru vede mzil potatetnl napet k reduka vysokych zdbérowch proudd
ustiidavého motoru, aleklesd s tim ) todng moment [laaeesg ~ Ul a [M ~ UZ] Plesto
motor dosahne po startu Jmenovitich otddek Pro start motoru Jmenovitim momen-
tem afnebo pro provoz s otackami nezdwishim na sifové frekvena je nutné poudit
frekvenéni mémd




NK FI 5146 CZ

Zaklady pohonti

Vektorovy frekvenéni ménie DVS1 do
7.5 kW

Frekvenén ménié DFE do 132 kw

Frabows ni weni

Vieobeane roziifeni automatizace vede 1 v pohonove technice k inteligentnim decen-
vahizovargm pohondim, které mohou byt pn'?pe;eny komurikaénimi sbémicem Cisté
mechamdié pdsoby rastaveri otacek (napi’ prevodovka) nebo prepindni pdld
uasynchronnich moton' zirac viznam 1 v pipadé, Je e dektronicky fizené Fohony
szllynlté,lcehpron'énrﬂm otatkam charaktenzul novac pohonné technky ve viech

as
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Frekvendni ménic méni konstantni napéti a frekvenc napdjed sité na stegnosmémeé

rapét 7 tohoto stenosmémého napeti vyrabi pro stiidavy motar novou tifazovou
Sit's proménrym rapétim a frekvend Pitom fi i méni€ odebird znapd)ed sité
temEf jen anry wikon {cos g~ 1) — jalovy vikon, ktery je rutr pro motoncky provez,
dodéva stejnosmémy meackvod Proto neni nutnd kompenzace cos ¢ na strané sité
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Charakteristické znaky frekvendnich méniéi Moeller {(vieobem&)
* pro stiidavé motory do 132 kW
* wysoky zabErovy moment
+ konstantni todvy moment aZ do Jmenovitich otadek moto
* Fidné proudové Spitky
. Eewulé fizeni otacek rapét / frekvence (LI
Adribove

* dodrzeni standardl EMC (s piislulenstvim odruSovad filtry, stingna kabeaz
motoru)

Dali charakteristické znaky ménich Moeller s bezsenzorovou vektorovou

regulad

* requlace otafek

* plynuld requlace todivého momentu | ph nulowich otaékach (s piisludenstvim
rozhrani pro nkrementalni enkodér)

* rychla regulace todniho momentu

* welmi plynuly provez a korstantnl otacky

Indwidualni nastaveri mohou byt provedena zabudovanou oviddad jednotkou Ve
vicetiroviiovém menu mohou byt voleny a parametnizovany rdané druby provozu
Nafﬁk.lad fizeni frekvence charaktenstikou LIE které je vhodné pro&ednodxhé
aplikace s inedmi a kvadratickou charaktenistkou za 2 a pro syndhwonni provoz
paraledné zapojerich motord Vektorova regulace todvého poe u frekvendnich
meEnE DVS1 a DVE sloud pro frekvenéni r%h(e nebo regulace todivého momentu
pro velmi dynamické pohony nebo velké zatele Fro aphkace s requlaci taku

a pritoku je u viech méndl k dispozic regulator PID, kierg mdZe byt rastaven podie
kcEﬁréh‘ih‘gdmvari zitéde p * £

Céle neni nutno pouit doplitkové extem kormponenty, napf motorovou ochranu: Ma
strané sité jsou nuné jen pojistky popf’ st (PKZ) pro odranu vedent a odranu pled
dratem Vstupy a vish.tp?r frekventrich ménici se hlidayi viting méfidm a reﬂulafrl-
i obwvody (napf prot prehfat, zemnimu zkaty, Zkraty, pfetifeni moton, zabloke-
wvani motons) Do Hidadho obwodu frekvendniho ménice miize byt pies termistorovy
vstup zapojeno | méfeni teploty viruti motory
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6% IGBT
usmirigval stejnosmimy meziotvod stfidat
-
H | . /’j
1 I | SR
n N N \ A -
y <
RN ==t L /
N — i ;‘1
u — Y e
x5 & NN
Tizend / regulace
Lo
Prindp dnnosti
% X3 R
Dnes jsou frekveniné regulované stfidave motory zdkladem pro plynulou regulaci
otacek a tofvého momentu Je to velrmi efektvni a ek cké fedeni ych
pohonil 1 celych autematizovanych systémi. MoZnost indadudiniho nastaveni jsou —_— —
uéovany typem mémte a zplsobem modulace i (4
Modulace
Stiidat se sklada gednodufient ze Sest dektromckych spinadli Jsou to tanastory
IGET (Insulated Gate Bipolar Transistor) Ridici obved zaping a ngné ranzistory po- by i Xy
derdaychalgontmd a tim mén vistupni frekvenaa napéti mémde Tento prinap se
ragjva Sitkové-pulani moduace (PWM - Pulse Width Modulaton).
Bezsenzorova vektorova regulace
U vektorové regulace se z naméfenych proudd motoru vypoditava Gnnd a jalova sloz- Stator fuchové fokoe

ka proudk, porcvnadva se s hodnotami matematidého modelu motoru a pripadné se
koriguje Amplituda, frekvence a thel vek toru napéti se fidi pfimo To umoiuge mémit
otadky v Sirokém rozsahu s vysokou plesnost bez zpétné vazby a provoz

s maximilnim hodnotam proudu Dynamické chovani pohonu je vyrikajid - hlavng
pi nizkyjch otddkach (napi’ u zdvihadd nebo navijetek)

Velkd pfednost vektorové regulace je fizeni magnetckého toku motoru na hodnoty,
kterd odpovida jeho jmenovité hodnoté. Tim je | u asyndwonnich motord moing dy-
ramicka regulace todveho momentu stené jako u stegnosmémsich motord

fjednodubensé natradni schéma asynd

Iy = proud statoru (napdjent)

= slodka proudu tvoiid magnetcky tok
hw = slodka proudu tofid todvy moment
R’z = odpor rotoru zévishy na skluzu

U bezsenzorové vektorové requlace se z naméferjch hodnot rap@t staton Uy

a proudu statom 1y wpoditiva vellkost 1, tvoiid tok a velikost i, tvoficl todvg
moment Vypodet probibia v dynamickém modelu motoru (elekincké ndhradni schéma
maotoru) s adaptvnimi requidtory proudu a zohlediupe plesyceni magnebického pole
a zraty v Zdlere Obé proudové slodky se piitom dosazu)i (dle jejich velhkost a faze)
do rotujidho systému soufadmic {e) s ohledem na vetaing systém statoru (o, B)
Fyzikaln motorova data pro tvorbu modelu se dskava)l ze zadanjch a zméferrjch
{autoturing) parametri)

motoru a piisluiné vektory proudu
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 kompatibilita (EMQ

EMC charaktenaye schopnost piistroje muni-
1) a zaroved Croved wyzafovani elektiomagnend:ého ruent do okoli (emise) Nerma
SN EN 61 800-3 popisuye meni hodnoty a ZhuSebni postupy pro vyzafovani useni
a odolnost prot rueni pro dektn(kéaﬁhms ménitelmimi otackam

Ta pohon je zde uvaFovéna sestava | eni celek a newvalyl se viastnos jed-
rotivgch komponent

Acbi ol ek | ]

sifové tiumivka

odnfovad filtr

fredovenini ménié

o

eni dle gloiadavkﬁ EMC jsou podrobng popsany v plisluSnych
) ménic

Instalace a za)
rranudlec (4

Pouteni:
Hatnad meandrodni noma IEC 61800-3, diuhé vydani 21 2004 (Systémy dektndojch

wykonovgch pohond s nastawitelnou rychlosti - Cast 3 EMC-nomma wyrobku zahmuid
speafické zkufebni metody) defirue kategone C1, C2, C3 a C4 systémd elek ndiych

Zasady pro instala

Pokyny pro odbornou instalad frekventnich ménicii

Pii zehlednéni nasledujidch polynd se dosahne instalace odpovida)id EMC Ele-
kimcka a magnetdka ruliva pole mohou tak bt omezena na poZadovanou Crovedi
Potfebna opatieni jsou Ganna jen tehdlpokudyou realizovana viechna a mé%apljy
byt zohlednéna piZ pi projektowani Dodatedné dpravy pro dosaleni pofadavkl EMC
ovyiul naklady na instalaa

1 Zemnéni
len & pro spinéni zakonnych nestnich piedpist a je predpokladem pro
nammfm MEl(hopaﬁemfIﬁlmnm] \E‘;padmedpmm!é MP st skﬁné
musi byt dektndy vodivé pospojovany se zemnicim potenadlem Piitom pro EMC
nieni urduici priifez vedeni, ale povich, po kterém mohou téct vysokofrekvendni
proudy zemnid body must byt pokud mofno nizkochmove a dobie vodve
p?o;%pﬁmw cestou k centralnimu zemnidmu bodu (vovrévad sbérmice poten-
adlu, hvézdcovity zernid systém. ) Kontakini mista musi byt bez barvy

a koroze {doporuceno pouiivat poarkované montaZni desky a matendly)

2 Stnén

Slowi k. reduka wizafovani dektromagnenického rueni {ohled na odolnost ckolnich
zafizeni prou rudeni 2 wépiku) Vedeni mez frekvendnim méniéem a motorem musi
byt sinéno Stinénl zde nesmi natrazovatvedeni PE Doporutuje se Etyfalové vedeni
{tft faze + PE), jehol stinéni je pipojeno na obou strandch a je piipojeno ra zemni
potenail (PES) kentaktem s maxmalni plochou Stinéné &st nesmi bjt propojeny
dratowymi propofkami (Pig-Tails) PiesuSeni stinéni napf u svorek, stykads, tumivek
atd musl byt den 5 alni impedancl a kontaktem s masmialni plochou.
Ridici a swl?ﬂ vedeni by méla byt kroucena (twasted) a vhodné je 1 dvonté stinéni
Piitom vrutini stinéni miZe byt plipojeno jen na jednom kona a vnégsi stinéni na
obou Napdjed vodife motons musi Eﬂt prostoroyé oddBeny od fididdh a signalnich
vedeni (> 10 an) a nesmi bit poloZeny paralelné s napajedmi vodici ménice

Stinéni fididch a signalnich vodi&

[wlofefz]|m]

) e
L 4
» @

Piiklad frekvenini méné DFS1, potenciometr Zidané hodnoty R1 (M22-4K7)
a montaini piisluienstvi ZB4-102-K51

3 Odnovad sitoveé filtry
Odnovaci sitove filry slouéi k ochrané pred vysokofrekvenénim rusenim z okl

wikonowijch pohond (FDS)
Frekvendni méme firmy Modller spifivyl poZadavky na EMC kompatbilitu dané
wedenou normou pit zapejeni s uréenym vstupnim odrgovacim filtrem (viz st 53)
a za podminky dodrieni zasad pro instalaa die EMC uvedenych dile
- pro kategoni PDS C1 s délkouvjstupniho motorového vedeni maamalng 20 metrd
- pro kategon PDS C2 5 délkou wstupribo moterového vedeni maximainé 50 metn
- pro kategom PDS C3 bez omezeni délky wistupniho maotorového vedeni

oto plati pro napdjent asynchrenniho motoru s kotvou nakratko se jmenovitou hod-
nou vikonu maanming do vide jmenovité hodnoty ménide

) 1 k redukor vysokofrekvendribo rubeni, které se 3ifi napdjedmi kabely nebo
Je wzaiovano z jecich kabeld a které ma byt omezeno na pledepsanou popi’
zakonnou Crover (emise)

Filtry by mély byt montovany pokud moine v bezprostiedni blizkosn frekvendnibe
mérnﬁedum:gmi mea frekventnim méméem a filtrem by mélo byt co neghratdl Pro-
pojeni delii neZ 30 an musi bjt stinéno

Filtry mayi svodové  které v piipadé porudhy (wipadek faze, nes ik
ﬁﬂﬂ m{Jhou byt vgr'ﬂvﬁﬁ rretp;'sﬁ |mg'ml\ﬁ? ty Pro zmwnebep
pedmych nap@d musi bt filtry zemnény Protofe svodové proudy obsahuji
wysokofrekvendni nusive slodky, musi bt uzernéni provedeno s rinimalni impedand
a kontaktemn s maximélni plochou Pt svodowgch proudech w@Sich neZ 3,5 mA musi
bit p&d{: €SN EN 60 335 ochranng vodié = 10 mm? nebo musi byt hlidén na

prer
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4 Tlurrivky
Na vstupri strané frekvendniho ménice redukui fumnky zpétnd plsobeni na sit
zavisla na proudu a zlepfuyl Gémik. Redukufl wii harmonické proudu a tak depduji
kvahitu napdjeci sité Nasazeni sitovich tiumivek se doporugue obaviaité phi phipoeni
vice frekvendnich ménidli na |eden sitovy napdjed uzel a pokud jsou ra tuto sit piipo-
!':Elklme ei;k;ohr;d@pfkk:m du sedosah gyt umivka

ukce v monickych proudu se dosahne i s tejnosmérrym tumivikam v ste-
0 ﬁgm WWETIHEI;O ml\?;t . i dlouym d-
Na wystupu frekven ménice se tumky nasamyl u motord s dloubym napdjed-
i kabely 2 pokud;enav;’vshfu zapojeno vice motord paralelné Tlumivky zde zvyJEL.;i
ochranu wikonowgch polovodiéd pit Zkeatu a dhrdni motory pled pili rpchijmi
gradenty napéti (> 500 Vius), které zpdsobuyi vyscké taktovad frekvence ménice
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Nékteré fyzikalni veli¢iny z oboru pohonii
v systému jednotek SI (Systeme Internationale d'Unitée)

13

ykon
W= 1,36 PS = 102 kpmvs = 1000 Nmys
1PS = 0,736 kW = 75 kpirvs = 736 Nmis

Prace

1kwh = 3,6 X 1(€) = 3,6 X 1€ Nm
= 0,367 X10€ kpm

1Ws=1J=1Nm=0,102 kpm

Sila

1N=0,102kp

Tkp=981N

Koment

1Nm= 0,102 kpm = 1Ws
1kpm = 9,81 Nm = 9,81 Ws

Todivé mommt%
Toér moment dle wkonu motos

M =9550 F? [Nml

Pz wikon motoru kW]
n otatky [1min]

Prepodet tofivpch momentd pii zpomaleni nebo zrych-
leni

M, xn,
Ny
ny - otatky motoru [1min]
My todvy moment motoru [Nm]
ny . pracowni otadky [ limin]
Mz todivi moment pii nz [Mm]

Mz =

Tiak

1Pa=1Mm?

1 bar = 105Pa

1 i vodniho sloupce = 9,81 Pa

Moment setrvainosti
1 kgt = 1 Ws3 = 1 Nms? = 0,102 kpins?

Vjkon (stfidavé motory)
P =UXIXcos X A3 X103
Py =P Xn

P piikon [kw]

Py wistupni wikon [Kw]

u rapét [V]

I proud [4]

ws ¢ Odnik

M Gémnnost

Vikon nékterjch pracovnich stroji
Tdvihad pohyb

FXP % q03pk
- X 0w

Todvg pohyb
MXn
F= 9550 %1 [kl

Pohon ventilitond
¥Xp

F=

03 [kwl

Pohon derpadel
= ‘LTE].E X 102 [kw]

i

lost [mys]
rmost
todvg moment [Nim]
otadky [ 1/min]

k [mifs]
(ieimkn;w protitiak [Mfm?)

T<3g3<Te O

Moment setrvanosti
Vatah k momentu hybnost
P
]
moment setrvadnost [kgm?]
GDz moment hybnost |

Moment setrvainosts pii inedrmim potwbu lesa
vztaZeny k otidcam motoru

] =91,2%m ‘—“)’ [karr?]

m  hmotrost Ik%}
v rychlost [m/s
n  otady motoru [1min]

Piepodet momentd setrvatnestt na jiné otadky pro
plevodovky

]
=k (ﬁ)
ny.

m - otédky motoru

Iy moment setrvafnosn pli ny
ny  pracowi otadky

Jp moment setivadnost pii ng

Pomérmy moment setrvaénosti

{inertia factor)

H =2 JM‘+ JH.IS
]ml

Jret - moment setivadnost motoru
Jus  moment setrvainost pracovniho strge

Doba rozbéhu

FI% Jpge X0
e
M = Mgt = Mgeg [Nm]
fl . pomémi moment setrvainost
Jeat moment setrvaénost motoru [kgm?]
n otatky motoru [ 1/min]

My moment zrychleni [Nm]
Mt moment motoru pii rozbehu (primémy)
protimement zatéfe pit rozbéhu (primeémg)

Vzorce z akustiky
Urovedi akustckého taku
lp = zﬁlog IcB]

Vetaing akustcky tak
N
P =2X105 | =
]

Urovefi akusudiﬂ'aovﬂwm
L = 10|°9 |d3]

R

Akusticky wkon
]
P=L_a wm

X

Irenowtd impedance Huku

wX c=408 [N_!‘]
Pl 1000 mbar m
a20°C

Mena rira plochy
A
ls=10log —
o5,
lw=Lp+Ls

Ly Crovedi akusndiého
taku [¢B] I:N:I

p akusticky dak 5
vztaing akusticy tak m
[: Urovedt akustckého vykonu [dE]
P akusticky wkon [W]

Fo vztadng akusticky vikon (W]

A wyzaiujici plocha [m?]

o ¢ charaktenstickd impedance hluku
Ao vztaind plocha = 1m2 Pies
L miéend mira plochy [dB] m




14 Piehled systému
Frekvencni ménice DF51

NK FI 5146 CZ




Piehled systému 15
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Zakladni piistroje Prislusenstvi pro komunikaci Ostatni piisluSenstvi
Frekvenini ménice Propojovadi kabel Odnovadi filtry ?
DF51-322- DEX-CBL- -ICS DESI-LZ
Napajeni 1% nebo 3x 230V Propojovad kabel pro ovladaci jednotiy —5 strana 54
Viken motort od 0,25 do 2,2 EW (2300
Sitové tium 3
= stana 17 — strana 52 g ivky
Frekvendni ménide
e e —> strana 56
Mol DESI-!IT—DPIm
Mapéajeni 3% 230V Roztrari FROFBUS-OF ;‘ E?(T:;é Humivky 3
Vikon motoru od 4 do 7,5 kW (230 V) g
—>shanab?
—3 strana 17 =3 strana 57
Frekventni ménice DES1-MET-CAN
DF51-340- Roarari CANopern
Mapdjeni 3% 400V —Sstanas?
Vigken motoru od 0,37 do 7,5 kW (400 V)
— stana 13 Oviadad jednotka
DEX-KEY-10
Externi oviddad jednotka 5 LCD displegern
a paméti
=3 strana 52
Ovladad jednotka
DEX-KEY-6 .

Externi oviddad jednotka s LCD displey

—3 strama 52

Montazni mmedek

DEX-MNT-K6

Montaini ram Ffo esterni cvladad
Jednothu s LCD displejem DEX-KEY-6

=3 strana 52
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Pouiti
Frekovendni ménice rady DFS1 umodiiugi lou regulaa otadek. stiidavich motord

Jsou vitetné pro aplikace, u kterjich jsou dilezité jednoduché ovladani a hospodarmy
provoz

Wkonowy rozsah pro Etyfpdlove stiidave asynchronni motory se pohybuje
* 0d 0,75 do 2,2 kW ph jednofazovém napdjent (230 V)

+ 0d 0,25 do 7.5 kW pi tiifazovém napajeni (230 V)

+ od 0,37 do 7.5 KW ph tifizovém napdjeni (400 V)

Frekvenéni méni€ DFS1 miZe bit nasazen jako sa rmstam;’«lpotxn nebo mize bit
zatlenény do automatizadrich systémi Se swym ifzenim U (napétiifrel ) miize

Funkce

Rozsahle ochranne funkce zamutyi bezpedy provoz a dani frekvendni méni a mo-
tor proti
* riadproudu, zemnimu spojent (detekd unikajidhe proudu)
+ pretizeni (elektronickou ochrana motoru)
* piehiati
* piiepéd a podpét
ikové

Dopl furkce
 \ice neZ 100 % rozb&hového momentu od cca 6 Hz
* requldtor PID

byt poudity Swokém spektru aphkad od jednodudrich (i Cerpadd a ventlatond
pres standardni dopravni a pleprani ap!lkace at po poulit v obrabécich strofich
a cbalovém prdmysiu

Chrrabtunis” v viashy sti

* kompaktni konstrukee diky vysoce integrované modulami technologin

* integrovand ovladad jednotka se étyimistnym sedmis tovym displejem, LED
diodam, Sest funkénimi adtky a potenciometrem & hodnoty

* sénové rozhrani (RS 485, Modbus RTU)

» pét digitalnich vstupdi (24 V DC)

» dva digitalni vystupy (24 V DC)

+ dva analogove vstpy (0 +10 W, 4

* jeden analogovy wistup (0 +10V)

* Jeden reléovy vystup (pfepinaci kentakt 24 V DCI230 VAC)

* termistorovy vstup

* ufwvatelsky prijemné piimé oviadani bez nutnosn piedchod konfigurace

+ shoda se svétowmi normarmi CE, UL, c-UL a cTick

20 mA)

. ki regulace napét (boost)
* blokovani restartu

* omezeni minfmax. frekvence

+ frekvenini skok (zakdzané frekvence)
* funkce rychlého bridéni

* aZ 15 pevrych rychlosti

+ kompabbilita s PLC vstupyivy

Py a moinost komunikace

Dokumentace

Kady frefoventri mémZ DFS1 se doddva s montdinim nédvodem a CO. MontaZni ndved
obsahuje krdtky pops s obrazky a mformacemi o spravnémanipulaa, instalac a eek-
tnckém zapojen piistojea déle podrobnou prirucku (v anglitung, némting a fesung)
a vicggazytny konfiguracri software s ndpovédou zahrmu)ici té2 Ceské roghwani

Poznamka:

Software na D mize byt spuitén na PC s béZidm tJQpaaEnim
wverze 2000 aZ XP) Pro piipojeni PC s portem RS 232 K frekven
budete potfebovat propojovact kabel DEX-CEL-2MO-PC

stémem Windows
miu méniél DFS1
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Imenovité napét Max jmenovity  Imenovity vikon il Cena Baleni
prewozn pr pro motory Onp [ Viz cenik
pi3x 230V AC
U, le P
v A kW
Frekvendn menice DF51
Frekvenini mémice 0,25 KW ai 2,2 kW pit 230V, jedrio- a Hifazové napajeni
1XAC180- 264V 0% 14 0,25 DF51-322-025 1ks
3xACI180 - 264V £0% 189102
6 037 DF51-322-037
8% 289103
3 0,55 DF51-322-055
289104
4 0,75 DF51-322-075
289105
5 1.1 DF51-322-1K1
289106
1 1.5 DF51-322-1K5
89107
10 2.2 DF51-322-2K2
289108
Frekvendni mérde 4 KW aZ 7 kW ph 230V, fifazové napdjeni
3%AC180- 264V£0% 159 4 DF51-320-4K0 1ks
289109
FZ] 55 DF51-320-55
289120
32 75 DF51-320-TK5
BN
Poznamky L Sﬁeua[ni provedeni frekventnich ménicd CFS1-320-  na vyiadani Fistroje mayi odidna nastaveni z wiroby MinamsIni
velikost objedriavky 75 piistro)d

Viechny jmenovité (daje wikonové East sou vztaZeny k nosné frekvena 5 kHz fwirobnl nastavent) a okolnl teploté +40°C,
phi proviozu tiifazového stiidavého ronriho motoru
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Imenovité napéti Max jmenowvity Imenovity vikon T Cena Baleni
i prewozni pr pro motory Onp [ iz cenik
pi3x 230V AC
U, le P
v A kW
Frekvendn menice DF51
Frekvendnl méride 0,37 kW aZ 7,5 kW pit 400V, tifizove napajeni
IXAC342-528V20% 15 0,37 DF51-340-037 1ks
89112
5 075 DF51-340-075
289123
38 1.5 DF51-340-1K5
289124
55 22 DF51-340-2K2
89125
78 3 DF51-340-3K0
289126
86 4 DF51-340-4K0
BNy
13 55 DF51-340-5K5
BN
16 T5 DF51-340-7K5
289129

Poznamky

Viechmy jmencwité (daje wikonové Cash jsouvztazeny k nosné frekvena 5 kHz fwrobnl nastaveni) a okolnl teploté +40°C,
pit provoau tiifazového stiidavého asynchronniho motons
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Doporucené spinaci a ochranné prvky pro DF51
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Motor Frekovenini ménid Napéajed piivod Piipojeni motoru
wikenmotory  menconty wstupni pojistka stykal sitovd tumnka’  odruSovad fil i turnivka
provoani proud
proud
bez st the
nebo
odnis filtu
P le Iy
kW A A
Frekvenanl menice DF51
jednofdzové napdjeni (1x 230 VACG
DF51-322-025 0,25 14 ER | FAZ-B10/N3 DILMT DEX-LN1-006 CES1-LZ1-007-V2  DEX-LM3-005
DF51-322-037 0,37 26 58 FAZ-B10/INZ DILM7 DEX-LIN1-006 CES1-71-007-V2  DEX-LM3-005
DF51-322-055 055 ) 6,7 FAZ-B10/IN3 DILMT DEX-LM1-009 CEST-LZ1-007-V2  DEX-ALM3-005
DF51-322075 0,75 4 9 FAZBIGHNNS  DILMT DEX-INI-009  DESI-LZ1-012-VZ  LEXAM3-005
DFS1-322-1K1 1,1 5 11,2 FAZ-B16/N3 DILM7 DEX-LM1-013 DESTHZ1-012-V2  DEX-LM3-005
DF51-322-165 1,5 T 16 FAZ-B20/1N3 DILMT DEX-LMN1-018 CES1-LZ1-024-V2  DEX-LM3-008
DF51-322-2K2 2.2 10 2.5 FAZBIHING DILM7+DILM1 2-XP1 DEX-LN1-024 DEST-L71-024-V2  DEX-LM3-011
Frekvenini ménice DF51
tiifazové napajeni 3 x 230 V AQ
DF51-322-05 0,15 14 18 PKMO-10 DILM7 DEX-LN3-004  DESI-LZ3-007-V4  DEXAM3-005
DF51-322-037 0,37 16 34 PHMO-10 CiLM7 DEX-LM3-004  DESI-LZ3-007-V4  [EX-AM3-005
DF51-322-055 0,55 3 39 PEMO-10 DiLMm7 DEX-LN3-004 CES1-LZ3-007-V4  DEX-LM3-005
DF51-322-075 0,75 4 52 PKMO-16 DILM7 DEX-LN3-006  DES1-LZ3-007-V4  DEX-AM3-005
DF51-3221K1 1,1 5 6,5 PKMO-16 DILMT DEXANG-006 CESTL3-007V4  CEXAM3-005
DFS1-32215 15 11 9.3 PEMO-16 DiLM7 DEXALNG-010 CEST-L3-01144  DEXAM3-008
DF51-322-2K2 2.2 10 13 PEMO-20 DILM7 DEXALNG-016 CEST-LZ3-020v4  DEXAM3-011
DF51-320-4K0 4 15,9 20 PKMO-32 DILM17 DEXALNG-025 -0 CEX-LM3-016
DF51-320-5K5 55 F1] 30 PEMO-40 Dimi7 DEXANG-040 -4 CEX-LM3-035
DFS1-320-765 75 32 a0 PEMO-50 DILM2S DEXALNG-040 - CEX-LM3-035
Frekvenani menice DF51
tiifazové napajeni (3 x 400 V A
DF51-340-037 037 15 2 PIMO-4 CILMT DEXALNG-004 CESTLZ3-007V4  DEXAM3-005
DF51-340-005 075 5 33 PEMO-6,3 DILMT DEXANG-004 CESTLZ3-007V4  DEXAM3-005
DFS1-340-15 15 38 5 PEMC-10 DILMT DEXANG-004 CESTLZ3-007W4  CEXAM3-005
DF51-340-262 2.2 55 7 PIMO-10 DILMT DEXALNG-006 CEST-LZ3-007V4  CEXAM3-008
DF51-340-3K0 3 18 10 PIMO-16 CILMT DEXANG-010 CESHLZ3-011V4  CEXAM3-008
DF51-340-4K0 4 &6 " PKMO-16 DILM7 DEX-ALNG-010 CESTLZ3-011-v4  DEXAM3-011
DF51-340-5K5 55 13 16,5 PKMO-20 CILMT DEXALNG-016 CEST-LZ3-020V4  CEXAM3-016
DFS1-340-7K5 75 16 0 PEMO-25 DILMT DEXALNG-025 CEST-LZ3-020V4  CEXAM3-016
Poznamky: T Sifowvé tumvky sriful vstupni proud vyg"ich harmondiich a2 o 30 % a zvyiuji Avotnost frekvendnich ménicd:

4 Informace na wkadani

3 Tam, kde se poudivayi jednofazové frekvenini mémde piipojené k sit bez tumndy (napfiklad u zafizeni na kompenzaa jaloveho vikonu zafizeni nebo
UPS), mol‘nm sepnutém stykad nastat proudové Spicky, které vywolaji piedtasné vybaveri istéeFAZE  Refeni nainstalujte sifovou tumivku pied
piistojem poLdiyte FAZ-C

Odwana vedeni s pormod FAZ, PKIM nebo PKZM (risto PKMO miize bt peuiit PKZM0} — katzlog Spoustéte motor(i 2005

Sitove stykade CIL —> katalog ngm‘.& arelé 2005

Sinusové filtry SFBA00F . na wzadani



20 Projektovani
Priklady zapojeni DF51
NKFI 5146 CZ

Blokové schéma DF51 Syorka 4 FF2 = ukazatel 2 pro wibér pemé frekvence

Ve své standardni konfiquraa mohou bit frekvendni méride CFS1 poulity pii svém S 'ﬁm&; p","\‘,‘;gpa'a"‘e"“ CO0e miBs byt honfgurardn
uréeném napajecim napét a wkonu motoru (tifazovy stiidavy asynchronni moter) I M vsiLp

bez jakychkol zmen parametrs Jejich doby rozbéhu a zastaveni jsounastavery na ~ Svorka 1 FAT = dosaZeni pofadované frekvence

15 sekund. Vstupy a vystupy fidicich signélt maji nésleduicl piifazené funkce Swotka 12 RUN = mator v provozu

FWD = otéfeni po sménu hodinovich rudiek (vpfed)
REV = otateni prot sméru hodinowych rudidek: (vzad)

Svorky K11-K12:

tam

reléovi vistup, signal porudry
éné ovladad jednothy mohou bytviedhny parametry a funkee

;)ﬁqaﬂsobeny dané aphkaa

\/
ﬂ
B

S

NNy

E}

Tl [0 07 [

o

Svorka 1.
Svorka 2
Svarka 3. FF1 = ukazatel 1 pro vibér pevné frekvence
23
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Priklady zapojeni DF51

NK FI 5146 CZ

Piiklad zapojeni motoru 0,75 kW s niZe zobrazenymi Stitkowymi Gdaji.

Vanant A Motor zapojen do rojthelniku, OFS1 s jednofazovimrapdjenim -~ Venanta B Motor zapojen do hvézdy, DFS1 s tifazovim napdjenim
(1%230V) (3%400V)

Moter P =0,75 kW NiZe popsany motor 0,75 kW miiZe bjtzapojen do wopihelniku k sin 3x 230V {vanarita A) nebo do hvézdy

N SNPEAOV.S0ER '\}S;a'ﬁi:uag:napémm napéti motoru e pro 1 % 230 VAC zvclen fekventni mén DFS 1322 nebo

Piiklady zapojeri dle poZadavk(i na ERC kempatbiin DFS1-340 pro 3% 400 V AC, oba s edpovidajidm piishuSenstvim

1~ 230V, 50/60 Hz
L
Nz )
=t | h f
FAZANBIE P S
DILM? QY -A-
+DILM12-XP1 j
(D I
DEX-LN1-00% e
L Ll
K -
DES1-LZ1-012:V2 et i
[L] [N] 3]
DF51-322-075 DF51-340-075
n n

um v w
mi u:i vzi o] | ©

23014007 V[ 35/2A
JAN [ s omml @vom]
230V [ 1430 pm ][ SOk
35A o | |o
0,75kW

(D) Pro jednofazové zapojeni s mnidem DFS1-322-2K2 jsou poudity doplfikové plipo-
jovaci svorky stykade
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Priklady zapojeni DF51

NK FI 5146 CZ

Frekventni ménice DF51-340-... zapojené podle poZadavkd na EMC kompatibilitu

Ovladani

r
)
Q1|

51

on

Fiiklad

Tadani Zidané rychlost pomod pevigch frekvend {fy, o, lina sworkach 3 a 4
Spusténl (STARTISTOP) v jednom sménu otaéent ra svorce 1

obved nouzoveho

Zastaveni

Wpnuto

I’apmmt;k ;

sitowy styka

sitovd tumnka

odridovad filr

spoLBiEE motondi — ochiana vederi
zapojent stinéni kabelu ke svorce PE
il asnchrorni motor 3% 400V

otaeni po sméru hodinovich uiidek s Zadanou hodnotou frekvence fs
pevri fiekvence fy

pevrid frekvence f,

pevrd frekvence F:

fs = firax

FF1

FF2
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Priklady zapojeni DF51

NK FI 5146 CZ

Frekvendni ménite DF51-340-...

Requlace teploty ve ventiladnim systému
Kdyi teplota v mistnost stoupne, rychlost ventléton se musl avidit

@ Podadovard teplota milfe byt rastavena potenaometrem R1 {rapf 209C)

|
| @
an

obwvod nourového zastaveni

Ovladani Fiiklad
Q

vypruto
52 zapmuo

sitﬂ{g{s i

SpoustEE motor's - odhvana vedeni

51 FES  zapojeni stinéni kabelu ke svorce FE
K1 odniSovad fily
P1 teplotni &dlo {signél 4 - 20 mA)

Rl potenaometr Zadané hodnoty

] % |
s2 FWD  otadeni po smén hodinowych rudéek {(vpfed), verulator zapnut
an

Zapogeni

3~ 400, 50060 Hz

M
[eebedoc]u v [w]re]

IC" 230 b

—

WPES

X1 ¢

i
g

n O

Ri  FWD
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Vektorové frekvencni ménice DV51

NK FI 5146 CZ




Piehled systému

Vektorové frekvencni ménice DV51

25

MK FI 5146 CZ
Zakladni piistroje Prishsenstvi pro komunikad Ostatni prishienstyi
Vektorové frekvenini ménice Propojovad kabel 5 Odniovad filtry
DV51-322- DEX-CBL-. -ICS CESTHLZ
Napéjeni 1xnebo 3x 230V Propojovad kabed pro ovladaci jednotky S suana 58
Vikon mators od 0,75 do ZZKW (230 V)
—> stara 27 —3 strana 52 fové tumiviy
CEX-LN
Vektorové frekvencri ménice Komunikatni adaptés 6 e
VG137 CEVSI-NET-TC
Adaptét Fs-465
Napdjeni. 3% 230V
Motorové Humiviey
Vikon rmotons od 4 do 7,5 KW (230 V) Sstanas? e
127
—> sbara S
Komunikadni moduly 7
DES1-MET-CP
Vektorové freloventni
Lsal e Lt Rodivarl PROFIEUS 0P Bizdhé odpory
CE4-BRI-
Mt JxAV = L h";lu W;ﬂf;r?p?rpqmikbﬂd'vﬂlnum
Vifon motoru od 0,37 do 7,5 A {400 V) Tor ménide CVS1
—3 strara 78 DEST-NET-CAN —> strana bl
Rozhrari CANcpen
—Sstanab?
Montaini ramedek 8
DEVSI-MNT-KE0

Adaprés pro ovadad jednotiu

—>stanab?

Oviadad jednotia 9

DEX-KEY-10

Extermi evladad jednotka s LCD displegem
a pamét

~3stana52

Oviadad jednotia 10

DEX-KEY-6

Exteini oviadad jednotia s LD displegem

—>stanas?

Montaini ramedek 1

DEX-MNT-KE

Montazri ramedek pro extemi montaz ovia-
dad jednotky s LCD displejem DEX-KEY-6

—»stana52
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Popis
Vektorové frekvencni ménice DV51

MNKFI 5146 C2

Pougiti

Frekvendnl mérice DVS1 nabizgyi se svou bezsenzorovou vektorovou regulaci vymika-
jid drevné winého momentu pro difdzove stiidavé motory s kotwou nakratko. Jsou
cbzviadt vhodné pro nérodné aplikace, u krergch jsou vydadovany maximalni todvy
moment a rovnomérny chod pi nizké rychlest

novy rozsah pro ifazové stfidavé asynchronni motory se pohybue
e od 0,75 do 2,2 kW pi jednofazovém napéjent (230 V)
* od 0,25 do 7,5 kW pht tiifazovém napdjeni (230 V)
* od 0,37 do 7.5 KW pi tifazovém napajeni (400 V)

Vektorove frekvendni ménide CVS1 se mohou poudivat jake samostatny pohon nebo
mite byt rdendng do automanzatnich systmi dia(y volirergm komunikacrim
tozhtanim S bezsenzorovou vektorovou regulad jsou moiné aphkace v kovo-
dxébﬁdm textinim, papirenskiém a polygrafickém primyshu & v nstaladich jefabi
avjtahd

+ kompakmi ceril diky wsoce integrované modul
* ynitini blzdrn,’« nanastor

* volitelné ovladadi jednotky DEX-KEY-6

+ volirednd shérnicova rozhrani (CAN, PROFIEUS-DP)

* sénové rozhrani (RS 485, Modbus RTU)
* Sestdigitdlnich vspd (24 V DC)

* dva digialni vystupy (24 V DC)

+ dva ana évsupy (0 +10V, 4

* Jeden anzlogovy wsip (0 +10V)

* Jeden reléovy vistup (pfepinaci kentakt 24 V DCI230 V AC)

* RIS TONOVY YSIUp

* uzwvatelsky piijemné piimé oviddani bez nutnost predchod konfigurace
* shoda se svétovymi normami CE, UL, ¢-UL and cTick

i technologn

20 mA)

Funkce

Rozsahlé odwarné funkce zarutuji bezpedny provoz a chran frekvendnl ménit a mo-
tof prot

* niadproudu, zemrimu quraur;f {detekd urikajicho proudu)

 pietiferi elekmonickou ochranou motoru

+ piehfdd

* piepét, podpéd

Doplikové funkee
* bersenzorova vektorovd reguace

* vice neZ 200 % rozbehového momentu od cca 1 Hz
* dynamické brzdéni (s externim brzdnym odporem)
* reguldtor PID

* automancka requiace napé (boost)

+ blokovani restartu

* omezen| min imax. frekvence

+ frekventni skok (zakazané frekvence)

* funkee rychlého bradéni
* a7 15 pevnych rychlost

kompaubilita s PLC vstupyArystupy a modnost komunikace
Dokumentace
Kaddy frekventni méniZ CVS1 se doddva s montaEnim dem a DB

navzgyﬁ obsahuje kratky popis s obrézky a nformacemi o spravné mampulacy, instalag
a elekmdckém zapojeni piistroje a dile podrobnou pfirudw (v anghtong, némdané

a Z{heihrgé) a vicgamyiny konfiguratni' software s népovédou zahinuid 1 feské
rozhirar

Pornamka:

Softwarena CD mide byt spubtén ra PC s befidm operadnim systémem Windows ver-
2e 2000.a% XF). Fro plipojeni PC s portem RS 232k frekvendnimu ménid DFS1 budete
potfebovat propojcvad kabel CEX-CBL- IMO-FC
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Vektorové frekvenéni ménice DV51

27

Imenovité napét Max jmenovity  Imenovity vikon T Cena Baleni
¥ prevoznd pr pio motory Onp [ Viz cenik
pi 3% 230V AC
U, le P
W A kW

Vektorove frekventni menice DVS1

Vektorové frekvendni ménice 0,25 kW aZ 2,2 KW ph 230 ] jedne- a tifazové napdjen

1XAC180- 264V 0% 16 0,25 DV51-322-025 1ks
IxACI80- 264V 0% 285016
16 0,37 DV51-322-037
8507
3 0,55 DV51-322-055
185018
4 075 DV51-322-075
285019
5 1.1 DV51-322-1K1
285030
2 1.5 DV51-322-1K5
285031
1 2,2 DV51-322-2K2
285032
Weknorewe frekventni ménde 4 kW aZ 7,5 KW ph 230 V], tifazové napdjeni
IXAC180- 264V 0% 175 4 DV51-320-9K0 1ks
285033
7 33 DV513205K5
285034
32 1.5 DV51-320-7TKS
285035

¥ Specialni provederi frekvendnich ménich VS 1-320-  na wyZadani. Piistoje magi odliing nastaveni z wiroby, Minimalni
vdioswbqepc'inavky 25 piiswopd . o

Vechry jmencvité ﬂch]l:vgkonové Easu jsou vzradeny k takrovad frekvena 5 kHz (wrobini nastaveni) a okolri teploté
+40 °C, pit provozu ifazového stiidaveho asynchionniho motoru




28 Vektorové frekvenéni ménice DV51

NKFI 516 CZ
Imenovité napét Max jmenovity  Imenovity vikon T Cena Baleni
¥ prevozni pr pro metory Onp [ iz cenik
pi3x 230V AC
U, le P
W A kW
Vektorové frekvencnl menice DV51
Vektorové frekvendni ménce 0,37 kW a2 7.5 kW ph 400 V] difdzove napdjent
3XAC342-528V20% 15 0,37 DV51-340-037 1ks
285036
5 0.75 DV51-340-075
285037
38 1.5 DV51-340-1K5
185038
55 2.2 DV51-340-2K2
285039
18 3 DV51-340-3K0
285040
8.6 ] DV51-340-4K0
85041
13 55 DV51-340-5K5
285042
16 75 DV51-340-TKS
285043

Viechmy jmenovité ﬂm]l:vjkonové cash jsou vztazeny k takiovad frekvena S kHz (virobni nastaveni) a ckolri teploté

+40 °C, pit provegu i

2oveho

eho asynck

motoru



Projektovani 29
Doporucené spinaci a ochranné prvky pro DV51

NKFI 516 CZ
Motor Frekventni ménit Napdjed piivod Piipojeni motoru
wikenmotou  mencity wstupni pojistka stykal sitovd tumnka’  odruSovad file 7 turnivka
provoani proud
proud
bez §t du-
nebo
ods filru
P le Iy
kW A A
Frekvencnl menice DVS 1
jednofazové napdjent (1 x 230 V AC)
DV51-322-025 0,25 16 35 FAZ-B10/NY DILMT DEXALNI-006 CESHLZI-007-VE  DEXAM3-005
DVS1-322-037 037 16 58 FAZB10/NT DILM7 DEXANI-006 CESHLZI-007V2  DEXAM300S
DV51-372-065 055 3 6,7 FAZ-EA0MNY DILMT DEX-LNI-009 CESHLZI-007-V2  DEX-ALM3-005
DVG1-322-075 075 4 9 FAZ-B1EMNY DM DEXANI-009 CESI-LZI-012VE  DEXAM3-005
DV51-322-1K1 11 5 11,2 FAZ-B1EMNY DiLM7 DEX-ALNI-013 DESI-LZI-012V2  DEXAM3-005
DV51-32-1K5 15 8 175 FAZ-EZOMNY DiLM7 DEX-ALMI-018 DEST-LZ1-024-V2  DEXAM3-008
OVG1-322-%2 3.2 1 M FAZ-B3Z/INT DILMT+LILM1 2-XP1 DEX-LNI-024 CESI-LZ1-024V2  DEXAM3-011
Frekventni ménice DV51
tiifazové napajeni (3 x 230 V AC)
OVs1-322005 005 16 ] PEMO-10 DILM7 DEXALNG-004 CEST-L3-0074  DEXALM3-005
DV51-322-037 037 16 34 PEMO-10 CiLM7 DEXANG-004 CEST-LZ3-007v4  CEXAM3-005
DVs1-322-055 055 3 39 PEMO-10 DiLM7 DEXANG-004 CEST-LZ3-007-v4  DEXAM3-005
DVe1-322-075 075 4 5.2 PEMO-16 DILMT DEXANG-006 CEST-LZ3-0074  DEXAM3-005
DV51-322-1K1 1.1 5 6,5 PKMO-16 DILM7 DEX-LNG-006 CEST-LZ3-007v4  DEXALM3-00S
DVS1-322-1K5 15 8 10 PEMO-16 oiLm7 DEXANG-010 CEST-L3-01144  DEX-AM3-008
OVs1-31-X1 .1 1 14 PEMO-20 DiLm7 DEXALNG-016 CEST-LE3-020v4  DEXAM3-O11
ODVS1-320-60 4 175 ¥ PEMD-32 DiLmi7 DEXANG-025 -4 CEX-ALM3-035
DVS1-320-%5 55 ] 30 PEMO-40 Dimi7 DEXALNG-040 -4 CEX-LM3-035
DVS1-300-75 75 31 40 PEMO-50 DILM2S DEXANG-040 -4 CEX-ALM3-035
Frekvencni ménice DFS1
tiifazové napdjent (3 x 400 V AC)
DVe1-340-037 037 15 2 PIMO-4 DiLM7 DEXALNG-004 CESTLZ3-007V4  DEXAM3-005
DV51-340-075 075 5 3,3 PKMI-6,3 DILMT DEXANG-004 CESTLZ3-007V4  DEXAM3-005
DV51-340-1K5 15 38 5 PKMO-10 DILMT DEXANG-004 CESTLZ3-007W4  CEXAM3-005
DVe1-340-%2 2.2 55 7 PIRC-10 DILM7 DEXALNG-006 CEST-LZ3-007V4  CEXAM3-008
DVs1-340-%0 3 18 10 PIMO-16 CiLMT DEXANG-010 CESHLZ3-011V4  CEXAM3-008
DV51-340-60 4 86 11 PEMO-16 DILMT DEXALNG-010 CESTLZ3-011v4  DEXAM3-ON1
DV51-340-%5 55 13 165 PIMO-20 DILMT DEXANG-016 CEST-LZ3-020V4  CEXAM3-016
DVs1-340-75 75 16 0 PIEMO-15 oM 7 DEXALNG-025 CEST-LZ3-020V4  CEXAM3-016
Poznamky: 1 Sifové dumivky s vstupni proud vyg"ich harmonidijch a2 o 30 % a ovyuyi Bvotnost frekvendnich maniti

A Informace na wkadani

3) Tam, kde se poudivayi jednofazové frekvenini mémde piipojené k siu bez tummvy (napfiklad u zafizeni na kompenzaa jaloveho vikonu zafizeni nebo
UPS), mol‘n:gﬂ sepnutém stykad nastat proudové ipicky, které vyvolajl piedtasné vybaveri isuéeFAZE  Refeni nainstalujte sifovou tumivku ped
piistojem nebo pouZye FAZ-C

Odhrana vedeni s pormod FAZ PKM nebo PKEM (misto FKIMO miize byt pouiit PKIMO) — katzlog Spoustate motordi 2005

sltoné stykaie DIL — katalog § a relé 2005
smsavs?litlaw SFE400Y MW



30 Projektovani

Priklad zapojeni DV51
MNKFI 5146 CZ
Blokowé schéma DV51 Svorka 5 RST = reset, s pomod parametru COOS maZe byt konfigurovan
Ve své standardni konfi hou bjt frekvenén mérife DVS1 poulity pil svém o e
& sve stal onfiguraa mo e riée CVS1 poudity . ;
uréeném napdjecim na;g-&r a wkonu matoru (Wifdzovy stiidavy asynchronni moter) Syttt A =dnhé v ranpy
bez jakychkoll zmén parametrds Jejich rozbéhu a zastaveni jsounastavery na Svorka 11 FAT = desadeni pofadované frekverice
15 sekund Vstupy a vystupy fidicich signél mayi nésleduyicl piifazené funkee Svorka 12 RUN = motor v provoau
Svorka 1. FWD = ctadeni po sméru hodinovjch rudizek (vpFed) Svorky K11-K12:  reléovy vistup, signal poruchy
Sverka 2 REV = otafeni prot sméru hodnowych rufifek (vad) Prostiednictim volitelné oviddad jednotky DEX-KEY- - mohou bit viechry
Sverka 3, FF1 = ukazatel 1 pro vibé pevné frekvence paramety a funkee piizpdsobeny dané aplikaa
Sverka 4, FF2 = ukazatel 2 pro vibér pevné frekvence
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Priklad zapojeni DV51
MNEFI 5146 CZ
Vektorovéé frekvenéni ménice DV51-340-...
a extemni brzdné odpory DE4-BR1-...
Owladan Filklad
T Tvedad tistrol, fizeni a kontola pemod PLC,
motor s tesmistorem (FTC)
@ @  obvod nouzového zastaveni
51 wypnuto
| 52 zapnuto
[} o1 9 moterd
Q1 sifowy stykad
K1 zapnutifididho stykade, v provoau
n R brzdngodpor
51 Ry FES stinéni kabelu ke svorce FE
n MI1  piidiing elektromagnetcké brzda
T T K M1 motor avedadho Gstrojf

2 tm} Qi l T [

Ki Vi \ [_ \
QN M K1 —[

Zapogeni

e iy

o2 n[uz] [6]a]3[2]1]ed]

Mz |1 | [e]a]e.e]Qlrd
Vstupy PLC m Nz N REVFWD
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32 Projektovani
Priklad zapojeni DV51

NK FI 5146 CZ

Vektorové frekvenini ménice DV51-340-...

Ovladani

Piiklad Snekowy extudés

Tadani Eadané hodnoty Haditky . Zvideni”,"Snieni™ na svorkach 3 2 4
Zaprutl (STARTISTOP) a vibér smén otadent pies svorky 1a 2

@ obwod nouzového zastaveri

S1. WEnLto

52 zapruto

53 gmudéf t;%nm
an fovy 5

K1 m::govad filtr
4] SPOLEREE motond

FES, zapojeni stinéni kabelu ke svorce PE
M1 fifézovy stiidavy asyndronni moter 3 400 V

WD otaceni po sméru hodinovich uadek, Zadana hodrota frekvence fs
REV otacent prot sméu hodinovyeh uiidek (serasni mid)

Up motipatenacmeter s funkd videni frekvence

OWN motorpotenaometer s furkd snizeni frekvence

FF1 pevri rychlost, proveani rychlost

XH diuhé Gasové rampy




Projektovani 33
Priklad zapojeni DV51

NKFI 5146 CZ

Vektorové frekvenini ménice DVS1 s adaptérem RS 485 / Modbus

Ovlédani
b4
@ -..,E E
| W
ml Ridid systém
51
1=l
52 Qn
systém
z s P L i
on Gy @y © (@ & @ @ ¥ Y Gy ©

M1 M2




34 Piehled systému
Frekvencni ménic DF6

NK FI 5146 CZ

oo 8

e ——




35

Piehled systému
Frekvencni ménice DF6
MNEFI 5146 CZ
Zakladni piistroje Fiislusenstvi pro komunikad Ostatni pisluSenstvi
Frekvenini ménice Ovladad jednotky Odniovad filtry
Dhe 0 CEXKEV-10 OE6 13
rapaen 3x TR0 VAC e reAss paRto S stama s
wykon motoru OF -CEL
od 11 do 132 kW (400 V) e
ropojovad kal 1o externi evddad
g San?dt bely p Sitové tumivky
DE4-LN3
—»stiana 52
—» strana 56
Komunika&ni moduly
TEENETDP Brzdné odpory
T FIBUS-0F el
m:\:%mﬁ? H wikonové odpory s termostaterm ve skiin
{IP20) pro plipoeni k bradnému tranzistoru
DEE-IOM-ENC Ve
enkodérové rozhrani

-3 strana 52

—» strana 60




36

Popis
Frekvencni ménic DF6

MNKFI 5146 CZ

Pouit

Frekvendni ménice fady DF6 umoZiiui efekbvni regulaa otadek stiid matordi ve
sgndarldnlch aplikadch s kvadratickymi zat&Eowmi charaktenstkami (Cearpada, verr
Blatory

Vykonowy rozsah pro éyfpdlové stiidavé asynchronni motory saha od 11 kw do
132 kW pii napdjeni 3 x400 V.

CF6 midiZe byt nasazen jako samostatng pohon {stand-alone) nebo integrovan do aw-
tomatzadnich systémd Rizeni charaktenstik UM (napétiffrekvence) umoiiuje finoké
:Fektrun poudti ooigednodudlfch pohonti éerpaded, ventilétord, toperi,

imatizace aZ po oblash fizenl a regulace pritoku

Charakteristické znaky

+ korpakini provedeni

+vyjimateina ovlddaci jednotka (e moiné i namontovat mimo ménic) se ctyimistrgm
T-segmentovim displejem, 6-b furkinimi tadtky a poterciometrem Fdané
hodnol

ty
«sénova rozhrani RS 485 a RS 422
 Sest dgitalrich vstupd (24 V DC)
+ tit analogove vstupy (10 +10V,0 10V, 4 20mA)
* tii relé (jedeno piepinaci, dvié spinadi 24 VDC! 230 V AC)
* fermustorovy vstup
+ moino zabudovat komunikadnl rozhrani pro PROFIBUS-CP
« standarty podle CE, UL, c-UL, CSAa cTick
* til analogové wstupy (0 10V, 4 20 mA, pumélanalogovy)

Funkce

Rozsahlé ochranné funkce zabezpeduyi bezpedny provez a odhranu frekveninibo
ménife a motoru prot

* niadproudu, zemnimu daty

» pletient (elektrorickd ochrana motoru)

* piehiat moton

* piepéti, podpéti

. \Ejvpgédk Lﬁ‘am

Dwé parametrové sady s velkym poctem funkd
 requldtor PID

* autornaticky ekonomidky refim provozu

* synchronizace na otadky mototu i pii restartu)
» tvorba uZvatelskych menu

+ automaticky restart po poruchovém stavu
 potenciometr pro ovladani, predvolbu

15 pledvolench frekvenc

* min/max omezeni frekvence

Dokumentace
U kaidého frekvenéribo n'uémfe|e|ns‘talamf ndvod a schéma zapojeni {AWA) a jedno
(n1]
AWA je kratky ridvod s obrézky a s pokyry pro spréviou obsluhu a nstalaa

frekvenéniho ménice
CD obsahuye podrobné manudly a dile parametnzadni software s ndpovedou

Upozornéni:
Fropropojeni s PC (port RS 232) a frekvendniho mémde DFE (RS 422) je potfebny pro-
pojovad kabel DEX-CBL-2MO-PC



Frekvenéni ménice DF6 37

NKFI 516 CZ
Imenovité napét Imenowit Imenovitg wigon il Baleni
P provoznl proud pro matory Duj [
3400V AC
U, le P
W A kW

Trekvencni menice 11 KW do 132 kW pii 400V

IXACIAI-SBV20% 12 1 DF6-340-11K  [Thus
Pion & 231384
= 29 15 DF6-340-15€
231385
/
37 185 DF6-340-18K5
231386
43 22 DF6-340-22K
231387
57 30 DF6-340-30K
231388
70 37 DF6-340-37K
231389
85 45 DF6-340-45K
231390
105 55 DF6-340-55€
231391
135 75 DF6-340-75K
731392
160 90 DF6-340-90K
231393
195 10 DF6-340-110K
231394
230 131 g%g}uo-ml(
1395
— A

Upozornéni Imenovity provoani proud pit modulaini frekvena 5 kHz a okolri teploté +40 °C



Projektovani
Doporucené spinaci a ochranné prvky pro DF6

NK FI 5146 CZ

Motor Frekovenini ménié Mapdjed piivod

vikon motoru wstupni proud

|mencvity bez sit Sumvky pojistka stykal sitova thurmivka odngovaci fillr
provomi proud  nebo odnd filtru

P le In
kW A A

Frekvendni menice DFG
tiifazové napajeni (3 x 230 V AC)

DF6-340-11K 1 27 7] PRMO-25 DILM17 DEX-LN3-025 DEE-LZ3-032-V4
DF6-340-15K 15 9 32 PEZM4-40 DILM17 DEX-LN3-040 DEG-LZ3-032-V4
DF6-340-18K5 185 37 a1 PRIMA-50 DILMA0 DEX-LN3-040 DEG-LZ3-064-V4
DF6-340-22K 2 43 a7 PRIMA-50 DILIMAD DEX-LN3-050 DEE-LZ3-064-V4

DFE-340-30K 30 57 63 PRZMA-63 DILMS0 DEX-LN3-060 DEE-LZ3-064-V4
DF6-340-37K 37 70 77 NZMN1-580 DILMES DEX-IN3080 DEGLZ3-0B0-VA
DF6-340-45K 45 85 9% NZMN1-5100 DILMB0 DEXIN3100  DEGLZ-115V4
DFE-340-55K 55 105 116 NZMINT-A125 DILM115 DEX-LN3-120 DEB-LZ3-115-V4
DF6-340-75K 75 135 149 NZMNZ-5160 DILM115 DEX-LN3-160 DE6-LZ3-150-V4
DF6-340-90K 90 160 176 NZMN2-5200 DILM185 DEX-LN3-160 DEE-LZ3-220-V4
DFE-340-110K 10 195 215 NZMNZ-AZ50 DILI185 DEX-LN3-200 DEE-LZ3-220-V4
DF6-340-132K 132 230 53 NZMNZ-AZ50 DILM185 DEX-LN3-250 DEG-LZ3-260-V4
Upozornéni WSitove fumivky redukuji vstupni proud widich harmonickych a2 ra 30% a zwiuji Bvotnost frekvendnich ménicd

CalEl informace o spouitédich PKIM a stykadch CIL najdete v katalozich Spoustéfe motori 2005 a Stykade relé 2005



Projektovani 39
Piklady zapojeni DF6

NKFI 5146 CZ

Frekvendni méni& DF6-340-...

Ovladani Piiklad
I Ogi.lace teploty Kimanzace
heplola mismost mupne. musi Ventilator zvySit své otadky
@ teplota se nastavuje potent R1 {rapi’ 20 °C)
| @ ob\'od nouzoviho vypnuti
51
Q ﬁzM nuto ”
1 sifovy styl
Q1. odwana veden
51 1 odndovad filr
52 KM
1M

Zapggeni

4.20mA . L
N

50°C |mﬁ‘

A




40 Piehled systému
Vektorovy frekvencni ménic DV6

NK FI 5146 CZ
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Vektoroveé frekvencni ménice DV6

MK FI 5146 CZ
Zakladni piistroje Prislusenstvi pro komunikad Ostatni piisluSenstvi
Vektorové frekvenini ménice Ovladad jednothy Odnsovad filtry il
NG CEXKEY-10 b1
rapaen 3x TR0 VAC i Yekas At S ctana S
wykon motoru T CEL
od 0,75 do 132 kW (400 V) et
ropojovad kal 1o externi ovddad
—> strana 43 Saﬂpdl o Sitové tumiviey 7]
DE4-LN3
—»strana 52
—» strana 56
Komunika&ni moduly
DEENETOF Brzdné odpory 3
tesface pro FROFIEUS-DF sl
I(I\-:Btaa\:%Pr'nood.lll vikonové odpory s termostaterm ve skiln
{IP20) pro piipojeni k bradnému tranzistoru
DEE-IOM-ENC Ve

enkodérové rozhrani

—» strana 60

-3 strana 52
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Popis
Vektorovy frekvencni ménic DV6

MNKFI 5146 CZ

Poufiti

$ vice)ak 200% startovadm momentem a prakticky 100% statickjm momentem bez
?étné vazby Je DV jeden z negpwikonngjiich vektorowych frekvendnich méniéd své

fdy Zaudupe magmalni plynulest provozu 2 je nevhodng3i pro vysoce dynamidié
aplikace v balirenském, tskafském a textlnim pramyslu a dale pro nerdangsi stoje
wytahy a dopravniky
CVE mige bé: nasazen jako samostatry pohon {stand-alone) nebo integrovan do au-
tomahzatnich systémd
Rozsah wikonu pro Eyfpdlové stildave asynchronni motory je od 0,75 kW do 132 kW
it napdjeri 400V

Charakteristické znaky

* bezsenzorove vektorové fizeni {oevienaiuzaviend regulatni smytka)

* autoturung pro data motoru {online / offine)

* integrovany brzdny tranzistor (DV6-340-075 aZ CVE-340-11K)

* 32-bitovy procesor

» yyjimatedng ovladaci jednotka (e modné i namentavat mimo ménid) se Etyfmistrym
T-segmentovym displejem, 6 funkénimi taditky a potenacmetrem Zadané hod

. serm%é rozhrani RSFES aRsa22 veE o

* 9 digitalnich vstupdi (24 V DC)

« il analogové vstupy C10V. +10V, 0 410V, 4 20 mA)

. lﬁmnstnrov? vstup

* pét digitainich wistupd (24 V DC)

+ tfi analogove wstupy (0 410V, 4 20 mA, pulmé-analogovy)

*jedno rele Egiegfra kontakt 24 VDC/ 230V AC)

+ moinost zabudovat komuntkadni rozhrand pro FROFIBUS-CP

» standarty podle CE, UL, UL, CSAa cTick

Funkce

Rozsahlé ochranné funkce zabezpeduyi bezpedny provez a odanu frekveninibo
ménife a motoru prob

* nadproudu, zemnimu Zaatu

* pletient (elektrorickd ochrana motoru)

* piehiati

* piepét, ti

Risiiey

* (konfigurovatelné zpoddéni pfi nouzovém vypriuti a wipadku napéti)

Tit parametrové sady s velljm potem funkei

* PIFl- a PID requltor

+ autornaticka kontrela napéti AVR

» synchionizace na otadky motoru { pil restartu)
* funkee rychlého zastaveni

* tvorba uznatelskjch menu

* poterciomelr pro eviadari, pledvolbu

15 piedvolenych frekvenci

 rmin fmax, omezeni frekvence

Dokumentace
%a Zdého frekvenéniho ménite je instalaini ndvod a schéma zapojeni (AWA) a jedno

AWA je kratky ndvod s obrazky a s pokyry pro spravrou obsluhu a instalaa
frekvendniho ménice
D obsahue podrobné manudly a dile parametn zaini software s ndpovedou

Upozornini:
Pro propojeni s PC (port RS 232) a frekvencniho ménice CVE (RS 422) je potfebny pro-
pojovad kabel DEX-CBL-2MO-PC



Vektorové frekvenéni ménice DV6 43

NKFI 516 CZ
Imenovité napet Imencwty Imencwity vikon T Baleni
i provozni proud _pro motory Dn, (¢
3400V AC
Ue le P
v A kw

do 132 kW pii 400 V

3xACIAZ-5BVE0% 25 0.75 DV6-340-075 1 kus
231396
38 15 DV6-340-1K5
231397
53 2,2 DV6-340-2K2
231398
26 4 DV6-340-4K0
231399
12 55 DV6-340-5K5
231400
16 7.5 DV6-340-7K5
231401
3 1" DV6-340-11K
231402
32 15 DV6-340-15K
231403
38 185 DV6-340-18K5
231404
43 2 DV6-340-22K
231405
58 30 DV6-340-30K
231406
75 37 DV6-340-37K
231407
90 45 DV6-340-45K
231408
1o 55 DV6-340-55K
231409
149 75 DV6-340-T5K
231410
176 90 DV6-340-90K
231411
il o DV6-340-110K
31411
—‘_‘_‘_‘_‘_‘ﬂ_‘_‘-‘"—“‘—-—
- 260 132 DV6-340-132K
231413

Upozornéni Imenowty provoani proud pi moduladni frekvenal S kHz a okolri teploté +40 °C



Projektovani

Prifazené spinaci a ochranné prvky pro DV6

NK FI 5146 CZ

Motor Frekvenéni ménic Napdjed piivod

vikon motory vstupni proud

|mencvity bez sit fumivky  poistka 5l sifovd dumivka ! odruSovad filtr
provoi proud  nebo odnd filtru hat

p le I

kw A A
Frekvendni mérice DV6
tiifazové napajeni (3 x 400 V AC)
DV6-340-075 0,75 25 28 PKMO-6,3 CiLM7 DEX-LN3-004 DE6-LZ3-013V4
DV6-340-1K5 15 38 4,2 PEMO-6,3 oim7 DEX-LING-004 DE6-LZ3-013V4
DVE-340-2K2 1,2 53 58 PEMO-10 oiLm7 DEX-LN3-006 DE6-LZ3-013V4
DV6-340-4KD 4 8,6 95 PKMO-10 oim7 DEX-LN3-010 DE6-LZ3-013V4
DV6-340-5K5 55 i1 13 PKMO-16 GiLM7 DEXCLNG-016 DE6-LZ3-013V4
DVE-340-7K5 7.5 16 18 PEMO-20 CILM7 DEX-LNG-025 DEGLZ3-032V4
DVE-340-11K 11 3 5 FKIMA4-40 TiM17 DEX-LNG-025 DE6-LZ3-032v4
DV6-340-15K 15 37 35 PKZM4-40 CILM17 DEX-LN3-040 DE6-LZ3-064-V4
DV6-340-18K5 185 38 42 PKZM4-50 CILMA0 DEX-LN3-040 DE6-LZ3-064-V4
DVE6-340-22K 22 48 53 PKZM4-58 DILMS0 DEX-LN3-050 DE6-LZ3-064-V4
DVE-340-30K 30 58 63 NZMN1-563 CILMBS DEX-LN3-060 DE6-LZ3-080-V4
DV6-340-37K 37 75 83 NZMN1-580 CILMB0 DEX-LN3-080 DE6-LZ3-115-V4
DV6-340-45K 45 90 99 NZMN1-5100 CILMBO DEX-LN3-100 DE6-LZ3-115-V4
DV6-340-55K 55 110 121 NZMNT-AT25 OiLM115 DEX-LN3-120 DE6-L73-125-V4
DVE-340-75K 75 149 164 NZMN2-5160 OiLM115 DEX-LN3-160 DE6-LZ3-220-V4
DV6-340-90K 90 176 194 NZMN2-5200 CILM185 DEX-LN3-200 DE6-LZ3-220V4
DVE-340-110K 10 217 239 NZMNZ-AZ50 CILM185 DEX-LN3-250 DE6-LZ3-260-V4
DVE-340-132K 132 260 286 NZMN3-AE400 CILM250 DEX-LN3-300 DE6-LZ3-260-V4
Upozornéni sitove dummvky redukui vstupni proud vySSich | kich az ra 30% a 2wl avotnost frekvendnich ménidd

Calél informace o spouitédich PKIM a stykadich CIL najdete v katalozich Spoustéde motord 2005 2 Stykade relé 2005
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Priklady zapojeni DV6
MEFI 5146 CZ
Vektorovy frekvenini ménic DV6-340-...
s rozsifujicim enkodérovym rozhranim (DE6-JOM-ENC) a externim bradnym odporem DE4-BR1-...
Zapoyeni Fiiklad
'[ Idvibadlo s requlaci otatek, fizeni a kontrola pomoci PLC, motor s termistorem
{PTC odpor )

@

@ obvod nouzevého vypruti

ST wypruto
4] 52 zapnuwo
Q1 E rana vgfmi
KIM  sifowyg sty
a n K2 zaprutifididho stykade
Rg  bradny odpor
f Ra /n Bl ddtc?ér,Bkamh;
1 1 | kit Y1 pridring brada
52 K‘IM] KiM G1 i
| K2
a OdbrdEn(|
KIM K2 Y1
Zapogeni
u 3 ~ 400V, 50/60 Hz
i
PE~ 1

<]
3

DEB-IOM-ENC

(Ao e
o n[w]u] [1]2 ]2 e [mld

i 1] [e]eja]efale

-



46 Popis
Ovladaci jednotky DEX-KEY-...
NK FI 5116 CZ
-'! . oty
- ey,
O .
l
|
d
Mo "
. Rl
0 L
g™
oug
Typovy pr'dd Typovy prutild
DEX-KEY-6 DEX-MNT-K6
DEX-KEY-61
Pouziti Pouziti
+ ovladad jednotka s LCD displejem a potenciomenem Zidané hodnoty (DEX-KEY-E1  Montaini ramedek pro zapuSténou montaZ eviddacich |eth&({ele<)5 LCD displejem

bez potenaometru)

+ Jednotka dalkoveho ovadani pro frekvendni ménide DFS1, OF6, DV51 a DVE

+ ovladad jednotka miZe byt msunuta do frekvendnich méredd DVS1 a plnit funka)
standardni zebrazovacl jednotiy

Pomamka:
Fro zapulténou monta? do pandu (napf ra dvefe rozvadéte) je nezbytny montazni
-ICS

ramedek CEX-MNT-KE a propojovad kabel DEX-CBL-

Charakteristické viastnosti

* Eyimristry cislicovy displey

« 7LED diod pro funkéni Haseni

+ tladitka START/STOP a 4 konfiguratri taditka

* potenaometr Zadané hodnoty (DEX-KEY-61 bez potenaometru)

Funkce

Ovadad jednotka sLCD dﬁgigem urmil’nﬁ nastaveni viech parametrs frekvendrich
mendiOFS1, OF6, DVS1 a .Jakofqul oadani prostiedmictvim tacitek START,
SSTOP Zaddni poZadované hodnoty muZe byt provedeno adtky NAHORWDOL

(funkce motorpotenaometu) a prostiednictvim analogového potenaometru Zadané

hednoty
Dokumentace
S kazdou ovladad jednotkou se dodava montaini navod Informace o parametrizact

—wz mstrukéni manudl frekvenériho ménife doddvanyg na CD spole Enim
méncem Dokumentace je dostupnd také na internetl na adrese www modler

DEX-KEY-6 a DEX-KEY-61 do panelu (napf na dvefe rozva

Charakteristicke viastnosti
+ dvoudilng montaZni ram pro oviddad jednotku DEX-KEY-6
» samolepld gumové tEsnini

Funkce

MentaZni ram miZe byt upevnén nasledovné

* A do dveil roavadéce nebo do krytu s pomod standardnil raznice
{Ctverec 67 % 67 mm)

* B zapultérd montaZ s vySim krytim (IF 54, NEMA 4), piipustng pouze u oviddaci
jecnothy bez potenaometiu DEX-KEY-61

Dokumentace
Instalace a monta jsou popsany v montaZnim ndvodu eviddaci jednotiky DEX-KEY-6
(AWAZ230-2148) a v instiukénim manualu frekvendnibo ménife umentace se

nachad na (D dodévaném spolu 5 kaddym frekvendnim mémicem. Dokurmentace je
k dispozicr také na internetu na adrese weaw moedler ¢z
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Popis
Ovladaci jednotka DEX-KEY-10, kabel DEX-CBL-...-ICS

MK FI 516 CZ
Typovy prehled Typovy prehled
DEX-KEY-10 DEX-CBL-1MO0CS, DNW-PC/0100/RI45/SE/CSUTPIGRIPY

DEX-CBL-3M0-1CS, DNW-PC/0300/RI5/SECSUTP/GRIPY

Externi eviadaci jednotka s paméti parametnd

Externi oﬂédaé\i}edno&a s tvalou pamét parametrd pro frekvendni ménice fad DFST,
[V51, DF6 a DVE

CEX-KEY-10 miZe bt reamontovina na skilfi rozvadéde nebo midZe bt zasunuta jako
rahrada za standardni obsluinou jednotku na frdhvendnich mémigich fad OF6 a
Spojent s frekvendnim ménidem |e pies rozhrani RS 422

Upozoméni:
Kenektory RS 422 mohou bjt rozpojeny a zapojeny pouze v bemapétovém stavu

Fro externi pouliti je nutng kemunikadni kabel s konektory R4S (DEX-CBL-  -ICS)
+ dvouradkovy podsvetleny LCD displey

 funkéni hladeni LED

* textu OF6 a OVE v 6 jaryddh (D, GB, F,1,E, P), uDFS1 aDVS1 vGB

« tacitka START, STOP a parametnizace ménice
*kryti ovlddad strana (pliedni) IP40, NEMA 12

ke

Ovadad jednotka CEX-KEY-10 umoiiie nastaveni viech parametrd

Tyto mohou byt uloZeny a pieneseny do frekveninich méniéd steného typu (funkee
COPY, trvala pamet)

Zobrazeni parametnl, Fdangch a skutednjch hodnot je u frekvenérich ménidi fady

CF51 a VS 1 jednefadkove v anghckém jazyce
U piistrojd fad DF6 2 DV6 je zobrazeni dvourddkové a jazyk je vohtelny.

U kazde obsluine jednotky e montazni a pripojovad navod (AWA)
pro parametrnizaa ménice wyhledgte prosim v manudlu ménice (AWE)

Je nabran na CD, které se nachdzi u kaldého frekvendniho mémde fad DFS1, DF6
aDvsl, Ve
Viedkera dokumentace mide byt stazena 1 2 muernens www moeller cz

Kormunikadni kabel pro obsluing jednotiy

Pouziti

Typizovany komunikadni kabel s konektorem RIAS pro propojeni

+ frekventnich ménidd fad DFE a DVE s wymutou zasouvad obsluinou jednotkou
(externi instalace)

* exterri obsluné jednotky s frekvendnim ménid fad DFS1, DVS1, CF6
a DV

* alternatvmé lze poufit patch-kabely DNW

Charakteristicke viastnosti
* 1 mdélka vedeni CEX-CEL-1MC-ICS nebo DNW-PC/O 100/RIAS/SEICSUTRIGRIPY

* 3m délka vedeni DEX-CBL-3MCHICS nebo DNW-PCI0300/RIMS/SEICSUTRIGRPY
* RS s ochranou pfed dotykem

Funkey
Spaojeni pies rozhrani RS 422

Upozornéni:
Konektory RS 422 mohou byt rozpojeny a zapojeny pouze v bemapéfovém staw
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Popis

Adaptér RS 485 / Modbus DEV51-NET-TC, rozhrani DES1-NET-CAN

MNKFI 5146 CZ

Moy,

]

S
ey

]

Typovy piehled Typovy piehled

DEV51-NET-TC DEST-NET-CAN

Adaptér sbérmice RS 485Modbus Rozhrani pro piipojeri ke sbérmia CANopen
Pougiti Pougiti

CEVS1-NET-TC je T-adaptér (rozcwojka) pro konektor R1 45 pfistroje V51 Je nez-
byt pro plipojeni nékolika frekvendnich méniéid IVS1 jako podiizenich jednotek
k systému 5 otevferym korunikadnim protokolerm RS 485 f Modbus RTU.

Charakteristické viastnosti

* redim komunikace asynchronri

* kédovani nakd bindrni

* adresa na shémnia: 1 aZ 32

* max délka kabelu 1200 m

+ rychlost pfencsu dat 4800 batfs a% 19,2 Kbitls, v zivislest na délee kabelu
a zesilovad

* rozhrani zasuvka R4S

+ adresa a rychlost pienosu se daji nastawit pomod parametry

+ zakontovad odpor sbérmice (plipoji se pomedi prepinace CIF)

* prepinaé CIP Bro prepnuti ko ace s ovladad jednothou

* il stavowé LED diody

« zasuvrry do CVE1

Funkce

RS 485 / Modbus RTU jsou zaloZeny na hntove strukiufe se senowvym dvouvodidovim
prenosem Rychlost pienosu dat je maximalng 19,2 Kbitis pit maximalni dél ce kabelu
1200 m Modbus RTU je otevenym sénovim komunikadnim protokcem

Dokumentace

MontaZni ndved se dodava s kaddym modulem Podr 5§ popis viz mstrukani
manudl frekveniniho méniée DVS 1 (AWEB230-1540), ktery e obsalen na CD dodédva-
ném se viemi frekvendnim méniéi. Dokumentace je k dispoaa také na intemetu na
adrese wanw moeller ¢z

DEST-MET-CAN je rozhrani pro plipojen frekvenénich mémal DFS1 a DVS1
k systémiim a zaiizenim se standardizovanou shémd CANopen

Charakteristické vlastnosti

* komumkadni protokol DS-301 V401

* profil piistrgpe D5-402 V20

*+ adresa na sbémia 1a¥ 127

* max délka kabelu 5000 m

* rychlost pienosu dat 10 kbatis a& 1 Mbatss v zawislost na délce kabelu a opakovad

* elekincké oddéeni

* adresa a rychlost prenosu se daji rastavit ra piepinad CIP

* pét stavovgch LED diod

* montovatelné pfimo na DVS1, kabelové piipojent k DFS1 (je nutny propojovad
kabel DEX-CBL-  -ICS)

Funkce
CANopen wuiiva limoveu struktuns se sénovym dvouvodiCowym prenosem . Rychlost

prenosu dat je a2 1 Mbitis pii maximalni délce kabelu 5000 m Kromé délky kabelu
zavisi maximalni rychlost prenosu také na pouditych opakovatich

Dokumentace

Montaini navod se dodiva s kazdym modulem Dal¥i dokumentace k tomuto modulu
Je k dispoaa také na internetuna adrese www moeller 2



Rozhrani PROFIBUS-DP DE5 1-NET-DP, montazni adaptér DEV51-MI

MK FI 516 CZ

DEST-NET-DP_ DEVS 1 MNTKG0

DES 1-NET-DP reziiuje frekveninl méne DFS1 a V51 o rozhrani k
a zafizenim se standardizovanou priimyslovou shérmd PROFIBUS-CP

. mpokg‘uvslls&' vedeni sbérnice PROFIBUS-DF
I montaZ oviadaci jednotky DEX-KEY-

COM — technelogie na fizenf pohcnd . za
8 ; komunikadnich rozhvani DI':SHET-C#.N a DEST-NET-DP
* max délka kabelu 10 000 . wﬂie&;mm@dndyk«mﬂka&kh rozhrani

!yd'lostpfemdat Qi?lﬁﬁailZMbnkvam délce kabelu

mdaéoddélai

* pétstavovych LED
. armmlné pﬁmorn DWVS1, kabelové phipojeri k DFS1 (e nutny propgovac

kabel DEX-CBL-
Jsou ohsaZeny v montaZnich ndvodechrozhrani CES 1-NET-CAN

ke e o ok Gk e s O s

kazdym
PROFIBUS-DFpu.M mreboswmnumukmgewmn frekvenénim ménicem a je k dspona také na irternetu na adrese winw moeller.cz

E:‘mﬂn pienosu dat je aZ 12 Mbats pii magmalni
ﬁkek&duln d:zinslmrr%l pfemsmpﬁhlostlakém

s pomod DEVS1-MNT-KE0 mide bjt oviddaci jednotka DEX-KEY-6
namontovina na frekvenéri manice CVS1 soutasné s komunikacnim rozhranimi
BESt-NET-(‘AN nebo DEST-NET-DP.

?EI

li‘
£
H

MontiZni navod se dodéva s kaddym moduern Daléi dokumentace pro tento modul
Jek dispoma také ra intemetu na adrese www moeller iz



Popis
Enkodérové rozhrani DE6-IOM-ENC

NK FI 5146 CZ
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Typovy prehled

DEGAOM-ENC

Enkodérové rozhrani pro IVE

Modul DEE-IOM-ENC miiZe bité)ouht u vektorowych frekvencrich ménidl fady IVE
a umodiue requiac otidek siidavich motoril s plipojenym dekodérem

Calé daraktensndid poudti jsou
— flzenil syndt iho chodu f p
— rezpomani zastaveni motoru
= regulace todivého momentu

Charakteristické viastnosti
* zasuvna karta do frekveniniho ménite CVE

Upozomeéni:
Vestavry panel miZe byt odpojen a zapojen pouze v bemapéfovém stavu

* parametnizace ples menu frekvendribo ménice IVE
*Piipojent k dekodéru pres Sroubovad svorky

s vystupni napéti (napajeni) pro dekodér 5V DC, 150 mA

smax podet vstuprich impulsdi 65 000

eystup dva o 90° posunuté TTL signdly (S DC, standart RS 422) s nulowim
impulsem a inver tovargmi signaly

Dokumentace

Kaidy vestavng panel dekodéru ma montddni a pfipojovad nivod (AWA)

Manuél pro vestavny panel dekodéru (AWE 8240-1431) je na CD, které se nachazi
ukaidého frekvendniho ménice fady [VE

Cokumentace mite byt staZena | z nternetu. waw moeller

enkodér

Master

@_

requlace otafek

Slave

i
ik

=

o-@®

@~

elektronicia plevodovka
e | [ | E—
EANT] 1 f
EBP L | L
R ] | —
2 | ! [ —
BN__ | -
"




Popis 51
Rozhrani PROFIBUS-DP DE6-NET-DP, komunikacni kabel pro PC DEX-CBL-2MO-PC

NK FI 5146 CZ
9 ooy ©
58
o
8
®]
Q
2
ARE
Typovy pretied Typovy piehled
DEG-NET-DP DEX-CBL-2MO0-PC
Rozhrani pro sité PROABUS-CP Korrurikadni kabel s prevodnikem rozhvani
Pougiti PouZiti
LCE6-NET-DP umoiiuje pripojeni {slave) frekvendnich méndl fad DFE a CVE Typizovany komurikacni kabe s pievodnikem rozhann‘RS 2315 422)pro spojeni PC
k systémiim a zafizenim se standardizovanou sbérmid PROFIBUS-CP 5 frekvendnim ménifem fad DFS1, DVS1, OF6 nebo DVE
akteris Upozornéni:
-] m““m“ - . - Konektory mohou bt vytaZeny nebo zasunuty pouze v bemap&lovém stavy
. zals;lwné ka[na dgl fr?ld(vaﬁihu ménice (DFE, IIWB) gjo drudhdﬁo slotu)
+ntehgentni panel s viastnim procescrem a galvaridagm oddéenim Charakteristicke
* rozhrand RS 485 (9p6lové, knektor Sub-D) Yl
+ adresa starace nastavitelna dvémi otodrym pepinad * délka vedeni 2m
» plenos dat 9,6 kBit's {pit 1 200 m) do 12 Mbatis (pii 100 m) s automatickym ro- * RS 232 (9pdlova zdifka Sub-0)
zZpoménim prenosové rychlost * RS 422 (konektor RI4S)
Dokumentace * spojeni point-to-point
Kaidy modul DE6-NET-CP ma mantaini a piipojovadi névod (AWA 8240-1942)
Pokyny pro parametnzaa wyhledejte prosim v manudlu AWE 8240-1418 Je ra CD, Bl
které se nachdd u kaidého frekvendniho ménice fad OF6 a DVE Komunikaéri kabel DEX-CBL-2MO-PC umodriuje piimé piipojent PC k frekvendnimu
Dokumentace miZe byt staZena 1 z nternetu www moeller mérci fad DFS1, DVS1, OFE a [VG

S para memm(n[m softwarem {obsadeno v dodavee frekveninich ménfi) je umoinén
ednoduchy datovy pristup ke viem parametrim
fedpeklad O Windows (2000, NT, XP)

Dokumentace

Fokyny pro parametnizac vyhledejte prosim v manualech piishuSnych frekventnich
mény‘r;!; nebo v napove: textech Dnve-Soft

Upozornéni:
Drive-Soft je soudist CD, které je u kaZdého frekveniniho ménide fad DFS1, DNS1,
[F6 a Ve



52 Prislusenstvi
Ovladaci jednotky, propojovaci kabely, moduly rozhrani
NK FI 5116 CZ
Poubtedné pro Tgp Cena Baleni
Qby. €. Viz cenfk
Ovladad jednotky
Ovladad jednotka s LCD displejem a potenciometrem Je CF51- DEX-KEY-6 Tks
moZnd zaputéna montaZ do frekvendnich ménidiDVS1 Pro  OF6- 289943
oddélenou intzlaa je nezbytny propojovad kabd [VS1-
(DEX-CBL- ICS) [V6-
Crvladad jednotka s LCD displegem Je moing zapulténg OF51- DEX-KEY-61 1ks
montad do frekventnich menidi CVS1 Pro odd@encu insta-  CF6- 789944
laa je nedtwtr propojovaci kabel (DEX-CBL-  1CS) DVS1-
CVE-.
Montaini rameek pro zapusténou menta? oviddaci jednotky  DEX-KEY-6E DEX-MNT-K6 1ks
DEX-KEY¥E  do panelu 189945
S jednotkou CEX-KE¥-61 |e zapiténé knyti IS4
Ovladad jednotka s LCD displejem a paméti prozpfemst CF51- DEX-KEY-10 1ks
rametnickych sad Je moina zapusténa monta do CF6- 23141
ehvenénich méné DFE a DVE Pro odddenou instalaa )e  DVS1-
nezbytmy propojovad kabel (DEX-CBL- . ICS) [WVeE-
RSP
Kormunikatni a shérnicova rozhrani
Véndd T-adaptér RS485 / Modbus pro spojent vice mémiél  DVS1- DEV51-NET-TC 1ks
Je moind zapusténd montaZ do frekvendnich mén@i CVS1  (DVS1- ) 789948
Pro oddélenou instalaa je nezbytny propojovaci kabel
(DEX-CBL-  1CS)
Externi Tadaptér R5485 f Modbus, e nutry propojovad CF51- DEX-NET-TC
kabel DEX-CBL-  ICS [AS1- 289949
Rozhrari CAMopen pro frekvendni mémée VS 1a proextemi— DFS1- DE51-NET-CAN
piipojent k DFS1 {je nutng propojovad kabel V51~ 89947
CEX-CBL- 1C5)
Rozhrari PROFIBUS CF pro frekventni méniée DVS1apro  DF51- DES1-NET-DP
exterri piipojeni k DFS1 (e nutng propojovad kabel VS51- 289946
CEX-CEL- ICS)
Adaptér pro oviadad jednotiu DEX-KEY/6 pfi poudti [VS1- DEVS1-MNT-K60
spaletné s kemunikatnim rozhranim DES1-NET-CAN nebo 292382
CEST-NEF-DP
rozhrani PROFIEUS-DF DF6- /NG~ DEG-NET-DP 1ks
[ =1 modul se montuje do plistrod 132369
[m]
erkodérove rozhrari [WVeE- DEG-OM-ENC
Sy 131365
ety
Propojovad kabely
iy Pro?qmd kabel (1,0 m) s kenektory RI-45, poan spojeni  DEX-KEY- DEX-CBL-1M0-ICS ™ 1ks
- : pind 11 (11, 2-2, ), stinéno 232375
Propojovad kabel (3,0 m) 5 konektory RI-45, pom spojeni  CEX-KEY- DEX-CBL-TMO-ICS ™)
pindi 11 (1-1, 2-2, }, stinéno 232375
Programovad kabel (2m)s koned Fik-45 a pievodnik [F51- DEX-CBL-2M0-PC
RS-232 pro piipojeni do PC (9-pinovy Canon) CF6- 233184
CAS1-
[VE-

Poznamka

“TAllemativné patch-kabely DNW-PCIOT00RJ4S/SEICSUTPIGRPY (oby € 237147) a DNW-PCO300/R M5/SEICSUTPIGRIPY

foby ¢ 237154)



NK FI 5146 CZ

Popis
Odrusovaci filtr DE. .-LZ..

53

Fit provozu frekvendnich ménidl v zemich Eviopske unie (EU) je eba uvatovat smér-
rice B9/336/EEC pro elekomagnendiou ubilitu Virobni norma pro regu-
lované pohory CSM EN 61 800-3 piitom dva o typickém pohonném sgslému
veho princpenim celku, to mamerd, kombinace frekvendniho mémée, kabeldze
amotore

Poudeni:

Hama mezindrodni norma IEC 61800-3, druhévyddni 2 2004 (Systémy elekdgch
ych pohont s ou rychlosti - Cast 3 EMC-noma wirobku zahmugici

smuiﬁm: u@wlt%?r}deﬁnwe kategone C1, C2, C3 a C4 systémi dekinckych
i ménnde firmy Moeller spliuji pozadavky na EMC kompatibiitu dané uvede-

nou normou ph zaFo;ena s urerntn m odrufovadm filtrem (az str 53) a za

podminky dodrZenl zasad pro |nsta|ac EMC wederrym dile
- pro kategorn PCS €1 5 délkou wist vedeni alné 20 metnd
- fro kategon FLS C2 s délkou Wst:,pruho rrmomvého vedeni maimalng 50 metni

- pro PLS C3 bez priho mo ého vedeni
Toto plalf pro napdjeni asynchronniho motoru 5 kotvou nakrdtko se jmenovitou hod-

nou \ryh.':m mamalng do wySe jmenowité hodnoty mémice

- kalegone CI di instalaa v ob}rtny(h prostoredh

-[kalegwe 2 mdé instalaa v | ich prostoredh pipojenych ra vefggné
sité

- kategone C3 od) O\dclé irstalaa v primyslowgch prostorech oddélenych od vefegngch
sitf v transfor

ﬂamm !llawmgi

* Pro piipojeni svorkam nebo kabdmwl propojkami k piidélerym frekvendnim
ménidim fad DFS1, IVS1, DF6 a DV
o Tvar kniby pro bodrnt monta? vedle ﬁekventnl'lo ménice AF do 64 A
{CE S—LZS—OG&—W}\-Péemé mie byt filtr instalovin 1 pod frekvendnim miénifem
* EMC shoda pro frekventri ménice fad DFS1, DVS1, CF6 a CV6
— néivé wyzafovani, CSN EN €1 800-3
— oddnost proti nudeni, CSN EN 61 800-3, primyslové prostied

Odngovaci filtry sloudi k ochrané pred elek romagnetidegm ruenim z okoli {odolnost

prow rufent) a zérovedi redukgl elekromagnetcé rmnré?zafovéni 7 piistrope, které
wysilano piies sifovy kabel, nebo vyzafovani ze sifového kabelu, které ma bt redu-
o na ipredepsanou ,popi zakonnou miru {rusivé vyzafovani)

Odrdovad filtry musi byt montovany pekud meZno v bezprostiedni blizkost

Eﬁw@m& dy k Tyto mohou byt v piipadé porudhy (vipadek fa

by may proudy k zem Tyto tvpiipa u ze,
neseuminn zatés) podstatné vyt nel menowté mm Aby se zabranilo nebez-
Bet‘.nym napétim, musi se filry pred En ofenim uzemnit
f ch proudech vySSich neZ 3,5 mA pode CSh EN 60 335

-ergusl bt odhrannyg vodié = 10 mm?

nebo

* odvare vodé mul bt Hidéna preruir
nebo

* musi bjt poloZen duby odwanng vodié

ProtoZe tyto swdové proudy |sou vysokofrekvendniho charakteru, musi bt piipojent
zernnéni nlzkoohmo“g‘ asmax kortakini plochou

U kazdmo oddovadho filtrus je montani ndvod a schéma zapojeni (AWA) Mglny
ke gq;:travné mstalaa dle EMC rajdete v plirudkach (AWE) piisluiinych frekvenini
mi




Popis
Odrusovaci filtry DE5..., DE6...

NKFI 5146 CZ
Imenovité napet Uréené frekventrim ménigim T{p Baleni
obl.E
U DF51 V51
DF6 Ve
v
OdruSovad filtr
1xAC1B0-252V+0%  DFS1-322-025 [W51-322-025 DES1-LZ1-007-V2 1 kus
DF51-322-037 DV51-322-037 289960
DF51-322-055 [CW51-322-055
DF51-322-075  DV51-322-075  DES1-Z1-012V2
DF51-322-1K1 DV51-322-1K1 289961
DF51-322-1K5 V51-322-1K5 DE51-L71-024-V2
DFS1-322-2(2  DVS1-322-K2 289962
3xAC342-506V+0%  DF51-340-037 CV51-340-037 DES1-173-007-Va T kus
DF51-340-075 DV51-340-075 289963
DF51-340-1K5 DV51-340-1K5
DF51-340-2K2 DV51-340-2K2
DF51-340-3K0 DV51-340-3K0 DE51-173-011-v4
DFS1-340-4K0 [CA51-340-4K0 189964
DF51-340-5K5  DW51-340-5K5  DES1-173-020V4
DF51-340-7KS DV 1-340-TKS 239965
3XAC3M2-5BVE0% - [NE-340-037 DE6-173-013-V4 1 kus
DVE-340-1K5 231358
DVE-340-2K2
[AE-340-4K0
[VE-340-5K5
DF6-340-11K DVE-340-TK5, DE6-L73-032-V4
DF6-340-15K [VE-340-11K 232359
DF6-340-18K5 [VE-340-15K DE6-173-064-V4
DF6-340-22K DVE-340-18K5 132360
DF6-340-30K DVEB-340- 22K
" 3xAC342-58V+0%  DF6-340-37K DVE-340-30K %Efx—lﬂﬂwv\‘d 1 kus
1
DF6-340-45K DVB-340-37K, DE6-173-115-V4
DF-340-55K DVE-340-45K 131362
- [AE-340-55K DE6-L73-125-V4
132363
DF6-340-75K - DE6-173-150-V4
233181
DF6-340-90K DVE-340-75K DE6-L73-220-V4
DF6-340-110K CA6-340-90K 133182
DF6-340-132K DVE-340-110K DE6-L73-260-V4
[AE-340- 132K 233183

=

Upozornéni 1 Montaz moina pouze vedle frekvencniho méniCe, u ostatnich typd je moina i pod zakladni jednotku



55

Popis
Sitové tlumivky DEX-LN..., motorové tlumivky DEX-LM3...

NKFI 51/ CZ
Typovy prehled Typovy prehied
DEX-LN1..., DEX-INS... DEX-LM3...
Sitove tumivky, jednofazové a tifazove Motorové tumivky, tifazove
Pougiti Pouziti
Sitové dumivky, avané také komutadni fumivky, jsou zapojeny senové na napdjed  Motorové Humivky se pouivayi na wyvodech frekvendnich ménicd zapojené v sén
strané frekvendnich ménicd 5 motorem
Funkce Funkce

Sitové iumivky omezui ndrazovy zapinact proud, omezuji vyiSl harmoridié proudy  Motorove iumivky snizui mezni gradient vistupniho napéti ménice
a&kﬂw& daléi Epidkove proudy Utlumenim vgiéich harmmd&ﬁdwloudﬁ mifebyt  (dufdt < 500 Vips) a soudasné také hiuk a zahivani motoru. Pouliti motorowich
efekvni hodnota vstupniho proudu snifena aZ o 30 % Hodnoty uk napéti nakd tHumvek umoZiuje prodioulien piipustné délky kabelii k motordm aZ do 200'm
se pohybul okolo 4 % Sitové Hummvky prodiuyi avotnost (usméiovad diody,
kondenzatory DC meaobvod) zafizeni s DC menicbvodem ra piivodni strané
{frekvenéni ménce, UPS) Charakteristické viastn <6
Motorové Humivky sou vakuov impregnované pro snizeni proveezniho akustického
rakteristické viastnosti hluku Ky urikajidmu magnetickému toku musi bit vadalenost k okelnim kovovgm
Sy 28 castem a sousedn!m zailzenim minmalné 50 mm =
Sitove turmivky d;ou vakuové impregnované pro snizeni proveeniho akushického
Huku Kwil unikajidmu magnetidému toku musi bt vedalenost k okelnim kovovim
Eastem a sousednim zafizenim rinimélng 50 mm



56 Prislusenstvi

Sitové tlumivky DEX-LN...
NK FI 5116 CZ
Indukénost Imenowty Mamélni T Cena Baleni Poznamky
proud Ziratovy wykon Dﬁ € Viz cenlk
L I P
mH A w
Tednolazove sitové tumivky
* max, piipusiné napajed napétl 260 V +0 %
5,05 5.8 9 DEX-LN1-006 1ks Sitowve fumvy reduk
269490 i hamm% ‘:kt;j e
T a0 30 % a prodiu
341 8.6 1 gg)i{gsm 009 oot ih
e
3,15 13 12 DEX-LN1-013
269496
1,63 13 17 DEX-LN1-018
269497
1,22 24 0 DEX-LN1-024
269498
Tiilazove sitove tumivky
* max plipustné napajed napéd 550V + 0%
751 39 17 DEX-LN3-004 1ks Sitové tumivky reduku
o 269500 wyEEi harrrmgké i
= ai 0 30 % a prodiud
e " ¥ g s Ivolncst ey
294 10 D DEXLNG-010 s
269502
5 1,84 16 44 DEX-AN3-016
O o] 269503
1,18 5 s7 DEX-LN3-025
269504
046 40 59 DEX-ALN3-040
269505
0,37 S0 58 DEX-LN3-050
269506
031 60 60 DEX-LN3-060
269507
0,23 80 86 DEX-LN3-080
269508
0,18 100 101 DEX-LN3-100
269509
0,15 120 100 DEX-LN3-120
269510
0,11 160 140 DEX-LN3-160
269511
o009 200 154 DEXALN3-200
269512
0,07 50 155 DEX-LN3-250
269513
0,06 300 169 DEX-LN3-300
269514




Prislusenstvi 57
Motorové tlumivky DEX-LM3...

NKFI 516 CZ
Indukinost  Imenowity Maxmilni T Cena Baleni Pozndmky
proud zirétovy wkon't nn) e Viz cenik
L | Py
mH A w
Thifazové motorove tumivky
* max, piipusiné napajed napétl 750 V + 0 %
2 5 bl DEX-LM3-005 1ks Motorové Hurrvky smizui
o 269538 mezni gracient wstupribio
= 41 8 54 DEX-LM3-008 napélf duidt a nast
269539 hluk a chifev motoru
Motorové Bummvky ma)l ve
3 " 71 DEX-LM3-011 srovriani se sifowyri
269541 tHumevkarm se stgnym
15 16 78 DEX-LM3-016 Jmenovityn prouderm vetsi
Q 269542 romméry
1 35 16 DEX-LM3-035
269543
0,6 50 168 DEX-LM3-050
269544
05 63 193 DEX-LM3-063
269545
05 80 106 DEX-LM3-080
269546
0,45 100 94 DEX-LM3-100
269547
0,35 150 424 DEX-LM3-150
269548
03 180 439 DEX-LM3-180
269549
0,2 10 517 DEX-LM3-220
269560
0,15 260 520 DEX-LM3-260
269561

1Pl nosné frekvena 12 kHz



Popis

Brzdné moduly DE4-BU..., brzdné odpory DE4-BR1...

MNKFI 5146 CZ

Typowy piehled Typovy piehled
Bradng modul DE4-BU... DE4-BR1...
Bradny medul pro piipojeni externich brzdmich odpord Bradné odpory
Pouiti Pouziti

Brzdné moduly s exterrimi brzdnym odpory se poudivaji pro urychleng brzdeni
frekvenéné regulovanich sﬁda\?d‘l pohionu

DE4-BU  umodiyeintegovanou synchrorizad paralen provoz vice brzdnych mod-
udi, napf. pii velkjch zateiich (zdwhadia)

Charaktenstické viastnosti

* br. tranastor s automatidym provozem (nastavitedng spinad prah 1)

. blm odpory (DE4-BR1 mpﬁ?ﬂemha vikonu) nqrzoipq soutasti pt‘ﬁe MNe-
Jmendi piipustnd hodnota odporu 18 0

+ synchronizace pro paraleini prooz vice CE4-BU pii wysokiich bradrich wigonech

* trvaly bradry wkon max 18 kW

+ Ipidkovy bezdry wikon 30 KWNS s (s pauzou 150 5)

Funkce

Fit kratkjych brzdrich dobach prechad frekvendné regulovany motor do
generdtorového (nadsynchronniho) provozu Fiitom dodéva zpét ene?l do steynes-
mémého mezohbvodu frekvendniho ménige, co? vede ke awiieni napétl meznckvodu
Fokud napéti zpr’eluoﬁ pipustnou meami hodnotu, uzavie fidid logika frekveniniho
ménide stiidat a motor samevolng dobéhne

Pokud je paralelré ke stejnosmémnému meachvodu piipojen jeden nebo vice
brzdrojch pristropd, mife byt zpétnd energie odvedena piies brzdné odpory a tam
pleménéra v teplo

Dokumentace

vz www.moeller iz

K zabrZdéni vettich moment]) setrvatnost nebo pii delfim generdtorovém provozu je
nutry externd brzdny odpor. Tento plemériye bradnou energn v teple

Funkce
Erzdny tranzistor frekvendnibo ménice automaticky pipojuje zapojeny bradny odpor,
pokud je pfekrofen spinad prah napét meaobvedu Tim se zamed pepétl v meziob-

vodu, které pnak vede k dwhovému Hadeni plepéti® a v jeho disledku uzavie fidid
logika frebkventniho ménite stiidad Pohon pak samovolngé dobéhne

Charakteristické viastnosti

+ Odpory jsou vestavény v dérované plechove skfini a jsou wybaveny tepedrim
ochranmym relé {rozpinaci kontakt, 230V, 1 A, AC-1}

* Provedeni skilng pozinkovany dérovany plech

* Skifné jsou dole oteviené a spliugi kytl IP20 teprve a2 v namontovaném stavu

Dokumentace

KaZdy bezdny odpor ma montaZni ndvod (AWA)



Popis 59
Potenciometry M22-R..

NK FI 5146 CZ

e
Potenciometry M22-R..

Potenacmetr pro nastaveni Zdané hodnoty

ik hednota odporu 1/4,710 [ke]
(hel otodeni 700 £ 5°

krytl IPEE

wyken max. 0,5 W

linearita +05%

napéfova pevnost 250V AC

Upozoméni

Fiipojeni potenciometrd M22-R

* Fiipojné vodite k potenacmettim by mély byt stinény

« 5tinéni by mélo byt piipogenc na jedné strané v biizkost frekvendnibo mémie a na
druhé strané {u potenciometru) by mélo bit izolovano (gumova krytka)

* Pfipojeni potenciometru Zadané hodnoty je Sroubovadim sverkams



60 Prislusenstvi
Brzdny modul DE4-BU..., brzdné odpory DE4-BR1....

NK FI 5116 CZ
Frekvenéni Brzdny modul T Baleni
mEnit thped i
Sitové napét minim bradng  max brzdng  tvalj bizdng maxirriaini
(45 - 65 Hz) odpor proud vikon U brzdr wiken
pli 230V pi 400V
Uy Resn | F P P
v w ADC W W kW
Brzdny modul DE4-BU. ..
pro arychlené bridéni frekventné requlovarich stifdavich pohond
* nastaveni brzdného wkonu pres externi brzdny odpor
 paraledni provoz vice bradnych modulls
4004460 18 (exterri) & 9000 18000 300 DE4-BUA1 1 kus
085035
Upozornéni " Uday o wkonu plati ph dobé sepruti 15 5 a s dobou pauzy mea jednotivgrn brédenim 150
Odpr Imenovity Spickovi T Baleni
brzdry wikon  bradng Og]edn 4
vikon
R Pog Pp
Q W W
Brzdné odpory DE4-BR1...
82 5 1700 DE4-BR1-082-245 Ths Brzdné odpory jsou dimenzovany
219485 pro zatéfovy cyklus
1 o e ?f&_gg K106200 L gw& 15 5 bridénd se Spickowim
rzdmym vikonem
00 100 700 DE4-BR1-200-100 * min_150 5 zotavovad doba po
219490 brideni
240 85 2000 DE4-BR1-240-285
219492 S?ory;sou veslagn}rv dérované
T TR R na rannyim
e 43 Lo ?F:q-gft A0 teglom[m spiratem (230V, 1 4,
AC-1)
470 50 300 DE4-BR1-470-050
219495 Provedeni skiiné poankovang
470 140 1000 [215944?1-410-140 dérovany plech, dole oteviena
19497
Cruh kryti IP20 je spinén teprve
¥ namontovaném stavu
Cdpor Imencwity vigkon T EBaleni
Oﬁedn i
R P
kL2 w
Potendometr, IP66
- 1 =05 M22-R1K 1hus
229489
- 47 M22-RAKT
179490
= 10 M22-R10K

229491



Technické udaje 61

DF51, DV51
NK FI 51/6 CZ
DF51-.., DV51-...,
Vieobems _
Noemy CSN EN 50178, CSM EN 61800-3
Okolni teplota
Provezn teplota T -10 a2 +40 Elllmmm proudu le pit nosné frekvena 5 kHz, do +50 °C pii sniZené nosné
frekvena 2 kHz a redukovaném wystupnim proudu 80 % le
Skladovani T ZI5=470
Narazova odolnost o vibrace a otiesy maxmalre 5,9 mis? {0,6 g) pil 10 a2 55 Hz
Stupen znedsten o VDE 0110 &ast 2, stupeii medsten 2
Khmaticka odelnost o tiida 3K3 podle €SN EN 50178 {nekondenaufid, priiméma relatini ihkost 20 a2 90 %)
Vidka urristéni T m 022 1000mn m
Montaini poloha o svisle na sténu
Volné misto T 100 mm riad | pod piistrojem
RUSvE wzatovani o €SN EN 61800-3 {CSN EN 55011 skuping 1, tida B)
Odolnost proti ruent o €SN EN 61800-3, primyslové prostiedi
Izoladni penost . Kategorie prepét |1l podle VDE 0110
Unikajid proud do PE T mA <35 (podle CSNENS0178)
Kyt o P20

Ochrana proti dotyku

Ochrana izelace fidicich obvod)

ochrara prob dotyku prstem a rukou
bezpetné oddleni od sits, dvojita zakladni izolace (podle CSN EN S0178)

Ochranné furkce nadproud, zemni spojerii, piepét, podpét, pietizeni, prehfat, elekonicka tepelna motorova
ochrara monitorovani 12t a vstup PTC (temister nebo termostat)
Poznamly Pokud mia byt frekvendnl méné instalovan do skiing, roavadéde nebo podobného kytu, tak seako okolni teplota Tabere

teplota uvritf této skiing nebo roavadite.
Véedchna jmenowta data ﬂkomvé Eash jsou vitadena k nosné frekvena 5 kHz {wirobni nastaveni) a okolni teploté
+40°C pil provozu Eyipdlového stijdavého asynchronniho motory



62 Technické udaje Technické udaje 63

DF51 DF51
NK FI51/6 CZ NK FI51/6 2
DF51-322-025 DF51-322-037 DF51-322-055 DF51-322-075 DF51-322-1K1 DF51-322-1K5 DF51-322-2K2 DF51-320-4K0 DF51-320-5K5 DF51-320-7K5
“V3eobecné
Ztratovy vikon pii W 19 29 32 4 51 79 107 0 0 0
mérném provoznim proudu l.
Rozméry (5 x V x H) mm 80 %120 %105 80 %120 %119 80x120x142 110 %130 x 127 110 %130 %127 110 % 130 % 127 110 %130 x 127 110 %130 127 180 % 220 % 155 180 x 220 % 155
Hmotnost kg 08 0,95 0,95 14 14 19 19 19 55 57
Vykonova cast
Jmenovité provozni napéti VAC 230 230 230 230 230 230 230 230 230 230
Jmenovité napéti U, v 1AC180— 264V + 0% 1TAC180-264V +0% 3AC180-264V+ 0%
3AC180—264V+0% 3AC180-264V + 0%
Vstupni frekvence Hz 50/60 (47 — 63 +0 %) 50/60 (47 — 63 +0 %)
Vstupni proud
U =1x230VAC | A 31 58 6,7 9 11,2 17,5 24 - - -
U =3x230VAC ] A 18 3.4 39 52 6.5 93 13 20 30 40
Alternativni DC napéjeni Upe vV DC 260-370+£ 0% 260-370+ 0% 260-370 £ 0% 260-370+£ 0% 260-370+0% 260-370+ 0% 260-370+ 0% 260-370+0% 260-370 + 0% 260-370+0%
Zpisob modulace puln@ 3itkova modulace (PWM), fizeni charakteristiky U/f pulzné sifkova modulace (PWM), fizeni charakteristiky U/f
Taktovadi frekvence 5 kHz pednastavena, volitelnd mezi 2 aZ 14 kHz 5 kHz piednastavena, volitelnd mezi 2 a7 14 kHz
Vigstupni napéti v 3ACU, JACU, 3ACU, JACU, 3ACY, 3ACU, JACU, JACU, JACU, 3ACU,
Vystupni frekvence Hz 0 a7 50 pfednastaveno, max. 400 0 az 50 piednastaveno, max. 400
Rozlideni zadani frekvence kHz 0,1 u digitalnich Zadangch hodnot, maximalni frekvence/1000 u analogoviich Zidanych hodnot 0,1 u digitalnich Zadangch hodnot, maximalni frekvence/1000 u analogoviich Zadangch hodnot
Piesnost frekvence pii 20 °C + 10 +0.01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanych hodnot, +0.01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanyjch hodnot,
+0.2 % maximalni frekvence u analogovych Zadanych hodnot +0.2 % maximalni frekvence u analogovych Zadangich hodnot
Iax. jmenovity provozni proud l. A 1.4 2,6 3 4 5 11 10 15,9 24 32
Piipustné petizeni 150 % po 60 s, max. jednou za 600 s 150 % po 60 s, max. jednou za 600 s
Rozbdhovy moment od 6 Hz 100 % nebo vice s aktivnim nap&tovim boostem od 6 Hz 100 % nebo vice s aktivnim nap&lovym boostem
Zdéanlivy vikon pii 240 V kvA 05 1 1.2 16 2 29 41 6,6 9,9 13,2
Urceny vikon motoru (4-polovy ASM)
230V kw 0,25 0,37 0,55 0,75 11 15 22 4 55 75
240V HP 1y iy 3y 1 1 2 3 5 1 10
Ridici obvod
Relé 1 pfepinaci kontakt, 230 V AC /0,2 A induktivni zatéz, 2,5 A ohmickd zatéZ; 1 piepinad kontakt, 230 V AC/ 0,2 A induktivni zatéz, 2,5 A ohmicka zatéz;
nebo 24V DC/ 0,7 A induktivni zat87, 3 A ohmicka zaté? nebo 24V DC /0,7 Ainduktivni zat&7, 3 A ohmicka zaté7
Sériové rozhrani 230 230 230 230 230 230 230 230 230 230
Ridici nap&ti
Vnitini zdroj referenéniho napéti v 31 58 6,7 9 1,2 12,5 24 - - -
Vnitini zdroj fididho napét v 1.8 34 39 52 6,5 9,3 13 20 30 40
Parametrizace 1 sada parametiil (online/offline parametrizace), ochrana parametril (programovatelna) 1 sada parametrii (online/offline parametrizace), ochrana parametrtl {programovatelnd)
Vstupy
digitalni {programovatelné) 5x +24 V DC, konfigurovatelné 5x+24V DC, konfigurovatelné
analogové vstupy potet 1x0az+10VDC {vstupni impedance 10 k€); 1 x 4 a7 20 mA (zatdZovy odpor 250 £3), rozlideni 10 biti 1x0aZ +10 V DC {vstupni impedance 10 k); 1 x 4 a7 20 mA (zatéZovy odpor 250 ), rozlideni 10 bitdi
Vystupy
digitdlni 2 x 24V DC tranzistorové (otevieny kolekior, konfigurovatelné) 2 x 24V DC tranaistorové (otevieny kolektor, konfigurovatelné)
analogové (programovatelné) 1x0aZ +10VDC, 1 mA (konfigurovatelné), rozliseni 10 bitii 1x0aZ +10 V DC, 1 mA (konfigurovatelné), rozliseni 10 bitti
Svorkovnice
Vikonové vodice
mm?2 15 15 15 25 25 4 4 25 4 4
AWG 16 16 16 14 14 12 12 14 12 12
Relé
mm?2 15 15 15 15 1,5 15 15 15 15 15
AWG 6 6 6 6 6 6 6
Ridici obvod
mm?2 15 15 15 15 1,5 15 15 15 15 15
AWG 6 6 6 6 6 6
Poznamky Pokud ma byt frekventni mémicinstalovan do skiing, rozvadéce nebo podobného kiytu, tak se jako okolni teplota T, bere teplota

uvniti této skiiné nebo rozvadece. Viechna jmenovitd data vikonove tasti jsou vztazena k nosné frekvend 5 kHz (vjrobni nas-
taveni) a okolni teploté +40 °C pii provozu ctyipdlového stiidavého asynchronniho motoru.
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Technické udaje
DF51
NK FI 5146 CZ
DF51-340-037 DF51-340-075 DF51-340-1K5 DF51-340-2K2
“V3eobecné
Ztratovy vikon pii W 32 44 65 92
mérném provoznim proudu l.
Rozméry (§ x V x H) mm 110 %130 % 140 110 % 130 % 167 110 %130 % 167 110130 % 127
Hmotnost kg 14 1.8 1.9 19
Vykonova cast
Jmenovité provozni napéti V AC 400 400 400 400
Jmenovité napéti U, v 3AC342-528V+ 0%
Vstupni frekvence Hz 50/60 (47 — 63 +0 %)
Vstupni proud
U, =3 x400VAC | A 2 33 5 7
Alternativni DC napdjeni Upc vDC 480740+ 0 % 480740 + 0% 480-740 + 0% 480 — 740 + 0%
Zplisob modulace pulmé sitkova modulace (PWM), fizeni charaktenstiky U/
Taktovadi frekvence 5 kHz piednastavena, volitelnd mezi 2 a7 14 kHz
Vistupni napéti v 3ACU, 3AC U, JACU, 3ACU,
Vistupni frekvence Hz 0 a7 50 piednastavena, max. 400
Rozliteni zadani frekvence kHz 0,1 u digitalnich Zadanjch hodnot, maximalni frekvence/1000 u analogovijich Zddanych hodnot
Piesnost frekvence pii 20 °C + 10 +0.01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanydh hodnot,
+0.2 % maximalni frekvence u analogovich Zadanych hodnot
Max. jmenovity provomi proud l. A 1.5 2,5 3.8 55
Piipustné pietiZzeni 150 % po 60 s, max. jednou za 600 s
Rozb&hovy moment od 6 Hz 100 % nebo vice s aktivnim nap&tovjm boostem
Zdanlivi; vykon pi 460 V kvA 11 1.9 29 42
Uréeny vijkon motoru (4-pélovy ASM)
400 V kW 037 0,75 1,5 22
460 V HP i 1 2 3
Ridici obvod
Relé 1 piepinad kontakt, 230 V AC /0,2 A induktivni zaté7, 2,5 A ohmicka zate7;
nebo 24V DC/ 0,7 A induktivni zat87, 3 A ohmicka zaté?
Sériové rozhrani RS 485 RS 485 RS 485 RS 485
Ridici napéti
Vnitini zdroj referencniho napéti v +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA
Vnitini zdroj fididho napéti v +24DC, 30 mA +24 DC, 30 mA +24 DC, 30 mA +24DC, 30 mA
Parametrizace 1 sada parametril (onlinefoffline parametrizace), ochrana parametril (programovatelna)
Vstupy
digitalni {programovatelné) 5x +24 V DC, konfigurovatelné
analogové vstupy pocet 1x04aZ +10 VDC (vstupni impedance 10 kQ); 1 x 4 a7 20 mA (zatéZovy odpor 250 ), rozlideni 10 bitll
Vystupy
digitalni 2 x 24V DC tranzistorové (otevieny kolektor, konfigurovatelné)
analogové (programovatelné) 1x0aZ +10 V DC, 1 mA (konfigurovatelné), rozliseni 10 bitil
Svorkovnice
Vykonové vodice
mm? 1.5 1,5 15 25
AWG 16 16 16 14
Relé
mm? 1.5 1,5 1.5 15
AWG 6 6 6
Ridici obvod
mm? 15 1,5 1.5 15
AWG 6 6 6 6
Poznamky Pokud ma bt frekvenéni ménic instalovan do Skiine, rozvadace nebo podotnéhokrytu, tak se jako okolni teplota T, bere teplota

uwniti’ této skiiné nebo rozvadéce. Viechna jmenovita data vikonove Casti jsou vztazena k nosné frekvenci 5 kHz (virobni nas-

taveni) a okolni teploté +40 “C pil provozu ctyipdlového stiidavého asynchronniho motoru,

Technické udaje
DF51

NK FI51/6 (2

DF51-340-3K0 DF51-340-4K0 DF51-340-5K5 DF51-340-7K5
138 151 219 261

110x 130127 110 130 % 127 180 %220 % 155 180 %220 % 155
1,9 1.9 55 57

400 400 400 400
3AC342-528V + 0%

50760 (47 — 63 +0 %)

10 1" 16,5 20

480740+ 0% 480 — 740 + 0 % 480740 + 0 % 480 - 740+ 0 %
pulzné Sitkova modulace (PWM), fizeni charakteristiky UK

5 kHz piednastavena, volitelna mez 2 a7 14 kHz

3 ACY, 3ACU, JACU, 3ACU,

0 az 50 piednastavena, max. 400

0,1 u digitalnich Zadanych hodnot, maximalni frekvence/1000 u analogovjch Zadanyd hodnot

+0.01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanych hodnot,
+0.2 % maximélni frekvence u analogoviich Zadanych hodnot

18 8,6 13 16

150 % po 60 s, max. jednou za 600 s

od 6 Hz 100 % nebo vice s aktivnim nap&fovym boostem

6,2 6,6 103 12,7

3 4 55 75

4 5 11, 10

1 piepinad kontakt, 230 V AC /0,2 A induktivni zateZ, 2,5 A ohmicka zateZ;

nebo 24V DC /0,7 Ainduktivni zatéZ, 3 A chmidka zate?

RS 485 RS 485 RS 485 RS 485
+10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA
+24DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24 DC, 30 mA +24DC, 30 mA

1 sada parametni (onlinefoffline parametrizace), ochrana parametril (programovatelnd)

5x+24V DC, konfigurovatelné

1x0aZ +10 V DC {vstupni impedance 10 k2); 1 x 4 a7 20 mA (zat&Zovy odpor 250 ), rozli3eni 10 bitd

2 x 24V DC tranzistorové (otevieny kolektor, konfigurovatelné)

1x0 a7 +10 v DC, 1 mA (konfigurovatelné), rodieni 10 bitd

2,5 4 4 4
14 12 12 12
1,5 15 15 15
6 6 6
1.5 1.5 1.5 15
6
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DV51 (Cast spolecna s DF51, viz str. 61)

NK FI 51/6 CZ
DV51-322-025 DV51-322-037 DV51-322-055 DV51-322-075
Vieobecné
Ztratovy vikon pii W 21 26 29 4
mérném provoznim proudu l.
Rozméry (5 x V x H) mm 80120103 80 %120 x 117 80x120x117 110 %130 % 139
Hmotnost kg 0,7 0,85 0,95 13
Vykonova cast
Jmenaovité provozni napéti V AC 230 230 230 230
Jmenovité napéti U, v TAC180-264V + 0%
3AC1B0—264V+ 0%
Vstupni frekvence Hz 50/60 (47 — 63 +0 %)
Vstupni proud
U=1x230VAC | A 35 58 6,7 9
U =3x230VAC | A 2 3.4 3.9 52
Alternativni DC napéjeni Upe vV DC 260-370+ 0% 260-370+£ 0% 260-370 £ 0% 260-370+ 0%
Zpisob modulace bezsenzorova vektorova regulace, pulzné 3ifkova modulace (PWM)
Taktovadi frekvence 5 kHz piednastavena, volitelnd mezi 2 aZ 14 kHz
Vistupni napati v 3IACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU,
Vstupni frekvence Hz 0 az 50 pfednastavena, max. 400
Rozlideni zadani frekvence kHz 0,1 u digitalnich Zadangch hodnot, maximalni frekvence/1000 u analogoviich Zadanych hodnot
Piesnost frekvence pii 20 °C + 10K +0,01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanych hodnot,
+0,2 % maximalni frekvence u analogovych Zadanych hodnot
ax. jmenovity provozni proud l. A 16 2,6 3 4
Piipustné pietizeni 150 % po 60 s, max. jednou za 600 s
Rozbéhovi moment od 1 Hz: vice nez 200 % pii senzorové veklorové requlaci
Zdanlivy vikon pii 240 V kvA 0,6 1 1.2 16
Urceny vikon motoru (4-polovy ASM)
230V kw 0,25 0,37 0,55 0,75
240V HP 1y iy 3y 1
Brzdng wranzistor
Prah sepnuti Upe VDC 380 380 380 380
Nejmensi odpor Re Q 100 100 100 100
Cinitel vyusiti %DF 40 54 36 53
Ridici obvod
Relé 1 piepinaci kontakt, 230 V AC /0,2 A induktivni zateZ, 2,5 A chmicka zateZ;
nebo 24V DC /0,7 A induktivni zateZ, 3 A ohmicka zaté?
Sériové rozhrani RS 485 RS 485 RS 485 RS 485
Ridici napati
Vnitini zdroj referentniho napéti v +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA
Vnitini zdroj fididho napét v +24DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24DC, 30 mA
Parametrizace 2
Vstupy
digitalni (programovatelné) 6 x +24 V DC, konfigurovatelné
analogové vstupy potet 1x04aZ+10 VDC (vstupni impedance 10 k<), 1 x 4 a7 20 mA (zatéZovy odpor 250 €2), rozlideni 10 bitll
Vyjstupy
digitalni 2 x 24V DC tranzistorové (otevieny kolektor, konfigurovatelné)
analogové (programovatelné) 1x0aZ +10VDC, 1 mA (konfigurovatelné), rozlideni 10 bt
Svorkovnice
Vikonové vodice
mm?2 15 15 15 25
AWG 16 16 16 14
Relé
mm?2 15 15 15 15
AWG 6 6 6
Ridici obvod
mm?2 15 15 15 15
AWG 6 6
Poznamky Pokud ma byt frekvenéni ménic instalovan do skiing, rozvadéce nebo podobného krytu, tak se jako okolni teplota T, bere teplota

uvniti’ této skiiné nebo rozvadéce. Viechna jmenaovita data vikonové ¢asti jsou vztaZena k nosné frekvendi 5 kHz (vjrobni
nastaveni) a okolni teploté -+40 °C piii provozu cyipdlového stiidavého asynchronniho motoru.

Technické udaje
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NK FI51/6 (Z

DV51-322-1K1 DV51-322-1K5 DV51-322-2K2 DV51-320-4K0 DV51-320-5K5 DV51-320-7K5
55 90 105 0 0 0

110 %130 %139 110 x 130 x 166 110 % 130 x 166 110 %130 x 166 180 % 220 % 155 180 x 220 % 155

1.3 18 18 18 55 51

230 230 230 230 230 230

1TAC180-264V £+ 0% JACI80-264V+0%

3ACIB0-264V £ 0%

50/60 (47 — 63 +0 %)

11,2 17,5 24 — = =

6,5 10 14 22 30 40
260-370+£0% 260-370+ 0% 260-370+£ 0% 260-370+0% 260-370 + 0% 260-370+0%
bezsenzorova vektorova regulace, pulzné sifkova modulace (PWM)

5 kHz piednastavena, volitelnd mezi 2 a7 14 kHz

3ACY, 3ACU, JACU, 3ACUY, JACUY, 3ACU,

0 aZ 50 piednastavena, max. 400

0,1 u digitalnich Zadanych hodnot, maximalni frekvence/1000 u analogoviich Zadangdh hodnot

+0,01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanych hodnot,

+0,2 % maximalni frekvence u analogovych Zadanyich hodnot

5 8 1" 17,5 24 32

150 % po 60 s, max. jednou za 600 s

od 1 Hz: vice neZ 200 % pii senzorové vektorové regulad

2 33 45 7 99 133

11 1.5 2,2 4 55 1.5

1 2 3 5 15 10

380 380 380 380 380 380

70 10 70 70 70 70

44 40 36 40 36 36

1 piepinad kontakt, 230 V AC/ 0,2 A induktivni zatéZ, 2,5 A ohmicka zatéz;

nebo 24V DC /0,7 Ainduktivni zatéZ, 3 A ohmicka zatéz

RS 485 RS 485 RS 485 RS 485 RS 485 RS 485
+10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA
+24 DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24 DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24DC, 30 mA
2

6 x+24V DG, konfigurovatelné

1x0aZ +10 V DC {vstupni impedance 10 k), 1 x 4 aZ 20 mA (z8t&Zovy odpor 250 Q), rozliSeni 10 bitdl

2 x 24V DC tranaistorové (otevieny kolektor, konfigurovatelné)

1x0aZ +10 V DC, 1 mA (konfigurovatelné), rozliseni 10 bitt

25 4 4 25 4 ]

14 12 12 14 12 12

1.5 1,5 15 15 15 15

6 6 6

1.5 1,5 15 1,5 15 15

6
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NK FI 5146 CZ NK FI51/6 (Z
DV51-340-037 DV51-340-075 DV51-340-1K5 DV51-340-2K2 DV51-340-3K0 DV51-340-4K0 DV51-340-5K5 DV51-340-7K5
"Veobecné

Ztratovy vikon pii w 26 4 70 95 130 150 219 261
mérném provoznim proudu I,
Rozméry (8 x V x H) mm 110 %130 % 139 110 % 130 % 166 110 %130 % 166 110 % 130 x 166 110x 130127 110 130 % 127 180 % 220 x 155 180 %220 % 155
Hmotnost kg 13 1.7 18 18 1,8 18 55 5.1
Vykonova cast
Jmenovité provozni napéti V AC 400 400 400 400 400 400 400 400
Jmenovité napéti U, v 3AC342-58V+0% JAC342 -528V + 0%
Vstupni frekvence Hz 50/60 (47 — 63 +0 %) 50/60 (47 — 63 +0 %)
Vstupni proud

U, =3 x400V AC | A 2 3.3 5 7 10 1" 16,5 20
Alternativni DC napdjeni Upc vDC 480740 + 0 % 480740+ 0% 480-740 + 0% 480740+ 0% 480740+ 0% 480 - 740 + 0 % 480740 + 0% 480 - 740 + 0%
Zplisob modulace bezsenzorova vektorova requlace, pulané Sifkova modulace (PWM) bezsenzorova vektorova requlace, pulné Sifkova modulace (PWM)
Taktovadi frekvence 5 kHz piednastavena, volitelnd mezi 2 az 14 kHz 5 kHz piednastavena, volitelnd mezi 2 az 14 kHz
V{stupni napéti v 3ACUY, 3 AC U 3ACU, 3AC U, 3ACU. 3AC U, 3ACY, 3ACU,
Vystupni frekvence Hz 0 a7 50 piednastavena, max. 400 0 az 50 piednastavena, max. 400
Rozlideni zadani frekvence kHz 0,1 u digitalnich Zadanjch hodnot, maximalni frekvence/1000 u analogovijch Zddanych hodnot 0,1 u digitalnich Zadanych hodnot, maximalni frekvence/1000 u analogovijch Zadanydh hodnot

Piesnost frekvence pii 20 °C + 10K +0,01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanych hodnot, +0,01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanyjch hodnot,
+0,2 % maximalni frekvence u analogovjich Zadanydh hodnot +0,2 % maximalni frekvence u analogovich Zadanych hodnot

le A 15 2,5 38 55 7.8 86 13 16

Max. jmenovity provomi proud

Piipustné pietiZeni 150 % po 60 s, max. jednou za 600 s | 150 % po 60 s, max. jednou za 600 s
Rozb&hovy moment od 1 Hz: vice nez 200 % pii senzorové vektorové regulaci od 1 Hz: vice neZ 200 % pii senzorové vektorové regulaa
Zdanlivi vikon pii 460 V kVA 11 1,9 29 42 6,2 6.6 103 12,7
Uréeny vijkon motoru (4-pélovy ASM)
400V kw 0,37 0,75 15 2.2 3 4 55 754
460 V HP 1 1 2 3 4 5 71, 10
Brzdny tranzistor
Prah sepnuti Upc VDC 760 760 760 760 160 760 760 760
Standardni provoz se 150% R Q 500 300 200 150 100 100 70 70
pietiZenim
Nejmensi odpor Re Q 180 180 180 100 100 100 70 70
Cinitel vyuziti % DF 54 53 40 36 40 40 36 37
Ridici obvod
Relé 1 piepinaci kontakt, 230 V AC / 0,2 A induktivni zatéZ, 2,5 A chmidka zatéZ; 1 piepinad kontakt, 230 V AC/ 0,2 A induktivni zatéZ, 2,5 A ohmicka zatéz;
nebo 24V DC/ 0,7 A induktivni zaté7, 3 A ohmicka zaté? nebo 24V DC /0,7 Ainduktivni zatéZ, 3 A ohmicka zatéZ
Sériové rozhrani RS 485 RS 485 RS 485 RS 485 RS 485 RS 485 RS 485 RS 485
Ridici napati
Vnitini zdroj referentniho napéti v +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA +10DC, 10 mA
Vnitini zdroj fididho napét v +24DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24 DC, 30 mA +24DC, 30 mA +24 DC, 30 mA +24DC, 30 mA
Parametrizace 2 2
Vstupy
digitalni (programovatelné) 6 x +24 V DC, konfigurovatelné 6 x+24V DC, konfigurovatelné
analogové vstupy potet 1x04aZ+10 VDC {vstupni impedance 10 k<), 1 x 4 a7 20 mA (zatéZovy odpor 250 €2), rozlideni 10 bitll 1x0aZ +10 V DC {vstupni impedance 10 k<), 1 x 4 aZ 20 mA (zat&Zovy odpor 250 Q), rozliseni 10 bitdl
Vyjstupy
digitdni 2 x 24V DC tranzistorové (otevieny kolektor, konfigurovatelné) 2 x 24V DC tranaistorové (otevieny kolektor, konfigurovatelné)
analogové (programovatelné) 1x0aZ +10VDC, 1 mA (konfigurovatelné), rozlideni 10 biti 1x0aZ +10 V DC, 1 mA (konfigurovatelné), rozliseni 10 bitt
Svorkovnice
Vikonové vodice
mm?2 15 15 15 25 25 4
AWG 16 16 16 14 14 12 12 12
Relé
mm?2 15 15 15 15 1,5 15 15 15
AWG 6 6 6 6 6 6
Ridici obvod
mm?2 15 15 15 15 1,5 15 15 15
AWG 6 6 6 6
Poznamky Pokud ma byt frekvenéni ménic instalovan do skiing, rozvadéce nebo podobného krytu, tak se jako okolni teplota T, bere teplota

uvniti’ této skiiné nebo rozvadéce. Viechna jmenaovita data wikonové ¢asti jsou vztaZena k nosné frekvendi 5 kHz (vjrobni
nastaveni) a okolni teploté -+40 °C piii provozu cyipdlového stiidavého asynchronniho motoru.
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NK FI 5146 CZ
DF6-340-11K DF6-340-15K DF6-340-18K5
“V3eobecné
Normy a naiizeni EN 50 178, IEC 61 800-3, EN 61 800-3 v&. A1
Okolni teplota
Provozni teplota 7 %€ -10 - +40 s jmenovitym provoznim proudem |, bez redukce vikonu,
do 50 s redukovanou taktovaci frekvend na 2 kHz a redukovangm viistupnim proudem na 80 % I,
Skladovani 40 -25-+10 -25-+10 -25-+10
Narazova odolnost vibrace a otfesy maximalné 5,9 m/s? (0,6 g) pii 10 aZ 55 Hz
Stupeii znedisteni VDE 0110 &ast 2, stupei znedsténi 2

Klimaticka odolnost

tiida 3K3 podle EN 50 178 (nekondenzacni, stiedni relativni vihkost 20 a7 90 %)

Viska umisténi

m 0— 1000 nad mofem 0 — 1000 nad moi'em 0— 1000 nad moiem

Montaz svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu

Volné misto nahofe i dole po 100 mm

Rusivé vyzafovani IEC/EN 61 800-3 (EN 55 011 skupina 1 tiida B)

Odolnost proti rudeni IEC/EN 61 800-3, prilmyslové prostiedi

lzolatni pevnost piepétova kategorie Il podle VDE 0116

Svodovy proud proti PE mA > 3,5 (podle EN 50 178) > 3,5 (podle EN 50 178) > 3.5 (podle EN 50 178)
Kryti IP 20 IP20 IP 20

Druh ochrany pied dotykovim napétim

bezpeé na dotyk prstu a stisknuti rukou (VGB 4)

Odhranna izolace fidicich obvodl

bezpetné oddéleni od sité, dvojita zakladni izolace (podle DIN 50 178)

Odhranné funkee nadproud, zemni zkrat, pfepéti, podpéti, pietizeni, piehiati
elekironicka tepelnd motorova ochrana: 1t a vstup pro temistor nebo termostat

Ztrdtovy vikon pi W 600 800 975
mérném provoznim proudu I,
Rozméry (5 x V x H) mm 216 % 266 x 190,5 216 % 266 % 190,5 256 % 396 x 210,5
Hmotnost kg 5 5 12
Vykonova cast
Imenovité provozni napéti V AC 400 400 400
Rozsah vstupniho napéti U, v 3AC342-528V+0% 3AC342-528V +0% 3AC342-528V+0%
Vstupni frekvence Hz 50/60 (47 -0 % a7 63 +0 %) 50/60 (47 -0 % aZ 63 +0 %) 50/60 (47 -0 % aZ 63 +0 %)
Vstupni proud 2

U, = tiifazové 400 v AC | A 24 32 M
Alternativni DC napajeni Upc VX 420760 420760 420760
Modulatni proces pulzné 3itkova modulace (PWM), fizeni charakter. U/f
Modulacni frekvence 5 kHz, volitelna mezi 0,5 a7 12 kHz
Vystupni napéti v 3ACU, 3ACU. 3ACU,
Vistupni frekvence Hz 0,5 50, max. 400 0,550, max. 400 0,5 50, max. 400
Rozlideni zadani frekvence Hz 0,1 Hz u digitalnich Zadanych hodnot; ,.,/1000 u analog. Zad. hodnot

Piesnost frekvence pii 20 °C + 10

+0.01 % maxamalni frekvence u digitalnich Zadanych hodnot,
+0.2 % maximalni frekvence u analogovich Zadangch hodnot

Iax. jmenovity provomi proud le

A 22 29 37

Proudové pietizeni

120% po 60 s / 150% po 0,5 5, kazdych 10 min

Rozbéhowvy moment

od 6 Hz 100% nebo vice (s aktivnim napétovym boostem)

Zdanlivy vikon pii 400 V kVA 15,2 20 256
Zdanlivy vikon pii 480 V kVA 18,2 24,1 30
Standardni provoz s 120% pietizenim.
Piifazeny motorovy vikon (4 polovy ASH)
400V kW 1 15 18,5
460V HP 15 20 25
Brzdng tranzistor
prah spusténi Upc v DC 740 740 -
odpor Rg pfi 100% ED R Q 150 150 -
nejmensi odpor Rg Q 50 50 -
max. doba sepnuti (ED) % ED 10 10 -
pii nggmensim odporu Rg
Upozoméni 1 Pokud je frekvendni ménic instalovan ve skiini, rozvadéci apod., pak plati jako okolni teplota T, ta

teplota, kterd je uwniti této skiiné nebo rozvadéde.
2 Viechna vikonova data jsou vztaiena k spinaci frekvend 5 kHz (vjrobni nastaveni) a ckolni teploté
+40 °C, pii provozu Etyipélového stidavého asynchronniho motoru.
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DF6-340-22K DF6-340-30K DF6-340-37K

EN 50 178, IEC 61 800-3, EN 61 800-3 v&. Al1

-10 - +40 pii jmenovitém provoznim proudu |, bez redukce vikonu,
do 50 s redukovanou taktovad frekvend na 2 kHz a redukovanym vistupnim proudem na 80% I,

25— +10 -25—+10 25— +10

vibrace a otiesy, vibrace a otiesy, maximalné
maximalng 5,9 m/s? (0,6 g) pii 10 aZ 55 Hz 2,94 m/fs? (0,3 g) pii 10 a7 55 Hz

VDE 0110 &ast 2, stupei znedsténi 2

tiida 3K3 podle EN 50 178 {nekondenzadni, stiedni relativni vihkost 20 a7 90%)

0 —1000 nad mofem 0 — 1000 nad mofem 0 — 1000 nad mofem

svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu

nahoie i dole po 100 mm

IEC/EN 61 800-3 (EN 55 011 skupina 1 tiida B)

IEC/EN 61 800-3, primyslové prostiedi

piepélova kategorie lll podle VDE 0116

> 3,5 (podle EN 50 178) > 3.5 (podle EN 50 178) > 3,5 (podle EN 50 178)
P20 P20 IP20

bezpetné na dotyk prstu a stisknuti rukou (VGB 4)

bezpetné oddéleni od sité, dvojita zakladni izolace (podle DIN 50 178)

nadproud, zemni zkrat, piepéti, podpéti, pietiZeni, piehi'at
elektronicka tepelna motorova ochrana: 12t a vstup pro termistor nebo termostat

1150 1550 1900

256 %396 x 2105 256 % 396 x 210.5 316 % 546 x 215.5
12 12 20

400 400 400

3AC342-528V +0% 3AC342-528V+0% 3AC342-528V+0%

50/60 (47 -0 % aZ 63 +0 %) 50/60 (47 -0 % az 63 +0 %) 50/60 (47 -0 % a7 63 +0 %)

47 63 1

420760 420760 420760

pulzn Sitkova modulace (PWM), fizeni charaktensuky U/f

5 kHz, volitelna mez 0,5 a7 12 kHz

3 ACU. 3ACU, 3ACU,

0,5-50, max. 400 0,5 50, max. 400 0,5 50, max. 400

0,1, u digitalnich Zadanych hodnot; f,/1000 u analog. 7ad. hodnot

+0,01 % maximalni frekvence u digitdlnich Zadanych hodnot,
+0,2 % maximalni frekvence u analogovich Zadangch hodnot

43 51 70

120% po 60 5/ 150% po 0.5 s kaidjch 10 min

od 6 Hz 100% nebo vice (s aktivnim nap&tovym boostem)

29,7 39,4 48,4
357 413 58,1
22 30 37
30 40 50

n
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NK FI 51/6 CZ NK FI51/6 (2
DF6-340-11K DF6-340-15K DF6-340-18K5 DF6-340-22K DF6-340-30K DF6-340-37K
Ridici obvod
Termistorovy vstup 1 x termistor (PTC/NTC), termostat 1 x termistor (PTC/NTC), termostat
Relé 1 prepinaci kontakt, 230 V AC /0,2 A induktivni zatéZ / 2,5 A ohmicka zaté? 1 x pfepinaci kontakt, 230 V AC/0,2 A induktivni zateZ/ 2,5 A ohmidka zatéZ,
nebo 24V DC /0,7 A induktivni zatéZ [ 3 A ohmicka zaté? nebo 24V DC /0,7 A induktivni zatéZ /3 A ohmicka zaté?
2 x spinaci kontakt, 230 V AC /1 A induktivni zateZ / 5 A ohmicka zatez 2 x spinad kontakt, 230 V AC/1A induktivni zatd#/5A ohmicka zaté7, nebo
nebo 24 V DC/1 Ainduktivni zatéZ / 5 A ohmicka zaté? 24V DCMA induktivni zatez/5A ohmicka zate7
Sériové rozhrani RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485
Intemni zdroj
vystup Zadané hodnoty v +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA
vystupni fidici napéti v +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24.DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA
Parametry 2 parametrové sady (on/off line parametrizace), 2 parametrové sady (on/off line parametrizace),
ochrana parametr{l (programovatelné) ochrana parametrll (programovatelné)
Vstupy
digitdni {programovatelné) 6x +24V DC (5 x programovatené, 1 x PAVD) 6x+24V DC (5 x programovatelné, 1 x FWD)
analogové, rozlideni 8 bitll 2—251|?1X (Dz( atm% Lrgﬁ%abn& 10k€2), 10V DC {vstupni impedance 10 k), 2_ ;3{[)“1 l()zcc’: t(wg&nge?ggc:» 10 k€2), £10 V DC (vstupni impedance 10 k€2),
Vystupy
digitalni pouze reléové (viz vie)
analogové (programovatelné), 0-+10VDC, 2 mA 0-+10VDC 2 mA 0-+10VDC, 2 mA 0-+10VDC, 2 mA 0-+10VDC, 2 mA 0-+10VDC 2 mA
rozlideni 8 Bt 4— 20 mA (zatézov§ odpor max... 250 ©) 420 mA (zat&Zov§ odpor max. 250 €2)
PWM (programovatelné) 0- 10V, max. 1,2 mA 0-10V, max. 1,2 mA 0-10V, max. 1,2 mA 0-10V, max. 1,2 mA 0-10V, max. 1,2 mA 0-10V, max. 1,2 mA
Svorkovnice
Vykonové vodice
mm? 6 10 16 25 25 35
AWG 8 6 6 4 B 1
Relé
mm? 0.14-15 0,14-15 0,14-15 0,14-15 014-15 0,14-15
AWG 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6
Ridici obvod
mm? 0,14-15 0,14-15 014-15 014-15 0,14-15 0,14-15
AWG 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6
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NK FI 5146 CZ
DF6-340-45K DF6-340-55K DF6-340-75K
“V3eobecné
Nomy a nafizeni CSN EN 50 178, €SN EN 61 800-3
Okolni teplota
Provozni teplota 7 % -10 — +40 pii jmenovitém proudu I, bez redukce vikonu,
do 50 s redukovanou taktovaci frekvend na 2 kHz a redukovangm vistupnim proudem na 80 % I,
Skladovani, transport % -25-+10 -25-+10 -25-+10
Narazova odolnost vibrace a otiesy maximalné 2,94 m/s? (0,3 g) pfi 10 a7 55 Hz
Stupeli znedisténi VDE 0110 ¢ast 2, stupei znedsténi 2
Klimaticka odolnost tiida 3K3 podle EN 50 178 (nekondenzacni, stiedni relativni vihkost 20 a7 90%)
Vyska umisténi m 0 - 1000 nad mofem 0 - 1000 nad mof'em 0— 1000 nad moiem
Montaz svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu
Volné misto nahoie i dole po 100 mm
Rusivé vyzaiovani TSN EN 61 800-3 (CSN EN 55 011 skupina 1 tiida B)
Odolnost proti ruent CSN EN 61 800-3, primyslové prostiedi
lzolatni pevnost piepétova kategorie Il podle VDE 0116
Svodovy proud proti PE mA > 3,5 (podle EN 50 178) > 3,5 (podie EN 50 178) > 3,5 (podle EN 50 178)
Kryti 1P20 P20 P20
Druh ochrany pied dotykovjm napétim bezpeé na dotyk prstu a stisknuti rukou (VGB 4)
Ochranna izolace fidicich obvodil bezpetné oddéleni od sité, dvojita zakladni izolace (podle DIN 50 178)
Odchranné funkce nadproud, zemni zkrat, piepéti, podpéti, pietizeni, piehiati
elektronicka tepelnd motorova ochrana: It a vstup pro temmistor nebo termostat
Ztratov vikon pii w 2300 2800 3750
jmenovitém provoznim proudu 1,
Rozméry (S x V x H) mm 396 x 556 % 270.5 396 »x 556 x 270.5 396 x 556 % 270.5
Hmotnost kg 30 30 30
Vykonova cast
Imenaovité provozni napéti VAC 400 400 400
Rozsah vstupniho napét U, v 3AC342-528V + 0% 3AC342-528V +0% 3AC342-528V +0%
Sitova frekvence Hz 50/60 (47 -0 % a7 63 +0 %) 50/60 (47 0 % aZ 63 +0 %) 50160 (47 -0 % a? 63 +0 %)
Vstupni proud 2
U, = tiifdzové 400 V AC | A 94 116 149
Alternativni DC napdjeni Upc vDC 420 - 760 420 - 760 420 - 760
Modulacni proces pulzné Sitkova modulace (PWM), fizeni charakter. U/f
Spinad frekvence 5 kHz, volitelna mezi 0,5 a7 12 kHz
Vystupni napéti v 3ACU, 3ACU, 3 AC U,
Vystupni frekvence Hz 0,5~ 50, max. 400 0,5- 50, max. 400 0,5~ 50, max. 400
Rozlideni zadani frekvence Hz 0,1, u digitalnich Zadanych hodnot; f,.,,/1000 u analog. Zad. hodnot
Pesnost frekvence pii 20 °C + 10 +0,01 % maxaimalni frekvence u digitalnich Zadanych hodnot,
+0,2 % maximalni frekvence u analogovich Zadanych hodnot
Jmenewity provozni proud l A 85 105 135
Proudové pietizen 120 % po 60 5 / 150% po 0,5 s, kaZdjch 10 min
Rozbihovy moment od 6 Hz 100% nebo vice (s aktivnim nap&tovjm boostem)
Zdanlivy vikon pii 400 V kVA 58,8 12,1 93,5
Zdanlivis vikon pii 480 V kvA 70,1 87,1 12
Standardni provoz s 120% pietiZenim
Piifazeny motorovy vikon (4 polovy ASM)
400V kW 45 55 75
460V HP 60 75 100
Upozoméni 11 Pokud je frekventni ménic instalovan ve skiini, rozvadédi apod., pak plati jako okolni teplota T, ta

teplota, kterd je uvniti této skiiné nebo rozvadéce.
2 iechna vikonova data jsou vztaZena k sgnad frekvend 5 kHz {vjrobni nastaveni) a okolni teploté
+40 °C, pii provozu &yipdlového stiidavého asynchronniho motoru.

NK FI51/6 ¢Z

DF6-340-90K DF6-340-110K DF6-340-132K

TSN EN 50 178, CSN EN 61 8003

-10 — +40 pii jmenovitém proudu |, bez redukce vikonu,
do 50 s redukovanou taktovad frekvend na 2 kHz a redukovanym vstupnim proudem na 80% l.

-25-+10 -25-+10 -25—+70

vibrace a otfesy maximalné 2,94 m/s? (0,3 g) pii 10 aZ 55 Hz

VDE 0110 ¢ast 2, stupen znedisténi 2

tiida 3K3 podle EN 50 178 (nekondenzadni, stiedni relativni vihkost 20 az 90 %)

0 — 1000 nad mofem 0 — 1000 nad moi'em 0 — 1000 nad moi'em

svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu

nahoie i dole po 100 mm

'CSN EN 61 800-3 (CSN EN 55 011 skupina 1 tiida B)

SN EN 61 800-3, priimyslové prostied

piepétovd kategorie Il podle VDE 0116

> 3,5 (podle EN 50 178) > 3,5 (podle EN 50 178) > 3,5 (pode EN 50 178)
IP20 1P20 IP20

bezpené na dotyk prstu a stisknuti rukou (VGB 4)

bezpené oddéleni od sité, dvojita zakladni izolace (podle DIN 50 178)

nadproud, zemni zkrat, piepéti, podpéti, petizeni, piehi'ati
elektronicka tepelna motorova ochrana: It a vstup pro termistor nebo termostat

4500 5500 6500

396 % 706 x 290.5 396 x 706 x 290.5 486 % 746 x 282
60 60 80

400 400 400

3AC342-528V +0% 3AC342 -528V + 0% 3AC342-528V+0%

50/60 (47 -0 % ai 63 +0 %) 50/60 (47 -0 % aZ 63 +0 %) 50/60 (47 -0 % aZ 63 +0 %)
176 215 253

420760 420 760 420760

pulzné Sitkova modulace (PWM), fizeni charaktenistiky U/f

5 kHz, volitelna mez 0,5 a7 8 kHz

3ACU. 3 AC U 3ACU,

0,5 - 50, max. 400 0,5 - 50, max. 360 0,5 - 50, max. 360

0,1, u digitalnich Zadanych hodnot; f,,.,/1000 u analog. 7ad. hodnot

+0,01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanyich hodnot,
+0,2 % maximalni frekvence u analogovyich Zadanych hodnot

160 195 230

120% po 60 s / 150% po 0,5 s kazdjch 10 min

od 6 Hz 100% nebo vice (s aktivnim nap&tovym boostem)

111 135 159
133 162 191
90 110 132
125 150 175
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NK FI 5146 CZ NK FI51/6 2
DF6-340-45K DF6-340-55K DF6-340-75K DF6-340-90K DF6-340-110K DF6-340-132K
Ridici obvod
Termistorovy vstup 1 x termistor (PTC/NTC), termostat 1 x termistor (PTC/NTC), termostat
Relé 1 x piepinaci kontakt, 230 V AC/0,2 A induktivni zatéZ / 2,5 A ohmicka zatéZ, nebo 1 x pfepinaci kontakt, 230 V AC/0,2 A induktivni zateZ/ 2,5 A ohmidka zatéZ, nebo
24V DC 0,7 A induktivni zats? / 3 A chmicka zatéz 24V DC /0,7 A induktivni zatéZ [ 3 A ohmidka zaté?
2 x spinaci kontakt, 230 V AC/1 A induktivni zatéz / 5 A ohmicka zaté7 , nebo 2 x spinad kontakt, 230 V AC/A induktivni zat8Z / 5 A chmicka zatéZ, nebo
24V DCN A induktivni zat87 / 5 A ohmicka zaté7 24V DCMA induktivni zat8z / 5 A ohmicka zate7
Sériové rozhrani RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485
Intemi zdroj
vistup Zadané napéti v +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA
vystup fidid napét v +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24.DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA
Parametry 2 parametrové sady (on/off line parametrizace) 2 parametrové sady (on/off line parametrizace)
ochrana parametr{l (programovatelné) ochrana parametrll (programovatelné)
Vstupy
digitdlni {programovatelné) 6x +24V DC (5 x programovatelné, 1 x PAVD) 6% +24 V DC (5 x programovatelné, 1 x FVD)
analogové, rozligeni 8 bitl 2 = ;{} g] ‘.A[()IC m(gwmo :&Jre?gac‘en 10 k€2), 10 V DC {vstupni impedance 10 kQ), i)_ 251[?12‘ ggtgﬁn&ngﬁdgg 10 key), 10 V DC (vstupni impedance 10 k),
Vystupy
digitalni pouze reléové (viz vie) |
analogové (programovatelné), 0—-+10VDC, 2 mA 0-+10VDC 2 mA 0-+10VDC, 2 mA l 0—-+10VDC, 2 mA 0-+10VDC, 2mA 0—+10VDC, 2 mA
rozlideni 8 Bt 4— 20 mA (zatézov§ odpor max... 250 ©) 420 mA (zatéZov§ odpor max. 250 €2)
PWM (parametrizovatelné) 0- 10V, max. 1,2 mA 0-10V, max. 1,2 mA 0-10V, max. 1,2 mA | 0-10V, max. 1,2 mA 0-10V, max. 1,2 mA 0-10V, max. 1,2 mA
Svorkovnice
Vykonové vodice
mm? 35 50 2 %35 2x%35 2 x50 2% 10
AWG 1 110 2x1 2x1 2 %10 2x 10
Relé
mm? 0,14-15 0.14-15 0,14-15 014-15 0,14-15 014-15
AWG 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16 -6
Ridici obvod
mm? 0,14-15 014-1,5 014-15 014-15 014-15 014-15
AWG 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6
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NK FI 51/6 CZ NK FI 51/6 ¢Z
DV6-340-075 DV6-340-1K5 DV6-340-2K2 DV6-340-4K0 DV6-340-5K5 DV6-340-7K5 DV6-340-11K DV6-340-15K DV6-340-18K5
Vieobecné
Normy a nafizeni CSN EN 50 178, CSN EN 61 800-3 TSN EN 50 178, CSN EN 61 800-3
Okolni teplota
Provozni teplota %6 -10 —+40 pii jmenovitém proudu I, bez redukce vikonu, -10 —+40 pii jmenovitém proudu |, bez redukce vikonu,
do %er%ﬂé%zr}ou taktovad frekvend na 2 kHz a redukovanym vystupnim do 50 s redukovanou taktovad frekvend na 2 kHz a redukovanym vstupnim proudem na 80 % I.
proi o
Skladovéni, transport L -25-+10 -25-+10 -25—-+10 -25-+10 25-+10 -25—+170 -25— 470 -25—-+10 25470
Narazova odolnost vibrace a otiesy maximalné 5,9 m/s? (0,6 g} pfi 10 aZ 55 Hz vibrace a otiesy maximalné 5,9 m/s2 (0,6 g) pii 10 az 55 Hz
Stupeli nedisténi VDE 0110 ¢ast 2, stupefi zned3téni 2 VDE 0110 €ast 2, stupeii zneddténi 2
Klimatida odolnost tiida 3K3 pode EN 50 178 tiida 3K3 podle EN 50 178 {nekondenzadni, stiedni relativni vihkost 20 aZ 90 %)
{nekondenzaéni, stiedni relativni vihkost 20 a7 90%)
Vyska umisténi m 0 — 1000 nad mofem 0— 1000 nad mofem 0— 1000 nad mofem 0— 1000 nad mofem 0— 1000 nad mofem 0— 1000 nad mofem 0— 1000 nad mofem 0 - 1000 nad mofem 0 — 1000 nad mofem
MontaZ svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu
Volné misto nahofe i dole po 100 mm, na stranach po 50 mm nahofe i dole po 100 mm, po stranach po 50 mm
Rusivé vyzafovani CSN EN 61 800-3 (CSN EN 55 011 skupina 1 tfida B) CSN EN 61 800-3 (CSN EN 55 011 skupina 1 tiida B)
Odolnost proti ruseni CSN EN 61 800-3, primyslové prostiedi CSN EN 61 800-3, priimyslové prostied
lzolatni pevnost piepélova kategorie lll podle VDE 0116 piepétova kategorie lll podle VDE 0116
Svodovi proud proti PE mh > 3,5 (podie EN 50 178) > 3,5 (podle EN 50 178) > 3,5 (podle EN 50 178) >3,5(podle EN 50 178)  >3,5(podle EN50178) > 3,5{pode EN50178) >3,5(pode EN50178) > 3,5(pode EN 50 178) > 3,5 (podle EN 50 178)
Kryti 1IP20 (NEMA 1) P20 (NEMA. 1) P20 (NEMA 1) P20 (NEMA 1) 1P20 (NEMA 1) P20 (NEMA 1) IP20 (NEMA 1) IP20 (NEMA 1) IP20 (NEMA 1)
Diuh ochrany pied dotykovjm napétim bezpetné na dotyk prstu a stisknuti rukou (VGB 4) bezpecné na dotyk prstu a stisknuti rukou (VGB 4)
Odhranna izolace fidicich obvodd bezpeiné oddéleni od sité, dvojita zakladni izolace (podle DIN 50 178) bezpetné odddleni od sité, dvojita zakladni izolace (podle DIN 50 178)
Ochranné funkce nadproud, zemni zkrat, pi'epéti, podpét, pietiZeni, pfehiati nadproud, zemni zkrat, piepéti, podpét, pietiZen, piehiad
elektronicka tepelnd motorova ochrana: It a vstup pro termistor nebo termostat elektronicka tepelnd motorova ochrana: It a vstup pro termistor nebo termostat
Ztratovy vikon pii jmenovitém provoznim proudu I, w 88 125 160 235 325 425 600 800 975
Rozméry (3 x V x H) mm 159 % 260,5 x 152 159 % 260,5 x 152 159 % 260,5 % 152 159 % 260,5x 152 159 % 260,5 % 152 216 % 266 x 182 216 x 266 % 182 256 %396 x 210 256 %396 x 210
Hmotnost kg 3,5 3,5 3.5 35 35 5 5 12 12
Vykonova cast
Jmenovité provozni napéti VAC 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Rozsah vstupniho napét U, V 3AC3A2-528V+0% JAC342 -528V+0% 3AC342 -528V+0% JAC342-528V +0% 3AC342-528V+0% 3AC342-58V+0% 3AC342-58V+0% 3AC342-58V+0% 3AC342-528V+0%
Vstupni frekvence Hz 50/60 50/60 50/60 50/60 50160 50/60 50/60 50/60 50/60
(47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % aZ 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % aZ 63 +0 %) (47 -0 % aZ 63 +0 %) (47 -0 % az 63 +0 %) (47 -0 % aZ 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % aZ 63 +0 %)
Vstupni proud 2
U, =tfifazovd 400 V AC | A 28 42 58 9,5 13 18 25 35 v}
Alternativni DC napajeni Upc VDC 420760 420760 420760 420760 420760 420760 420760 420-760 420760
Modulacni proces Sensorless Vector Control, pulmé Sitkova modulace (PWM) Sensorless Vector Control, pulzné Sitkova modulace (PWM)
Spinad frekvence 5 kHz, volitelna mezi 0,5 a7 15 kHz 5kHz, volitelna mezi 0,5 az 15 kHz
Vistupni napéti v 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU,
Vystupni frekvence Hz 0,5— 50, max. 400 0,5— 50, max. 400 0,5— 50, max. 400 0,5— 50, max. 400 0,5 50, max. 400 0,5— 50, max. 400 0,5— 50, max. 400 0,5— 50, max. 400 0,5— 50, max. 400
Rodiseni zadani frekvence Hz 0,1, u digitalnich Zadanych hodnot; f,./1000 u analog. Zad. hodnot 0,1, u digitalnich Zadanydh hodnot; f/ 1000 u analog. Zad. hodnot
Piesnost frekvence pii 20 °C + 10 +0,01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanydh hodnot, +0,01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanych hodnot,
+0,2 % maximalni frekvence u analogovjjch Zédanych hodnot +0,2 % maximalni frekvence u analogovjich Zadanych hodnot
Max. jmenovity provozi proud I A 25 3.8 53 8,6 12 16 23 32 38
Zdanlivy vikon pii 400 V KVA 1,7 2,6 3.6 59 83 11 15,9 22,1 263
Zdanlivy vikon pii 480 V kVA 2 3.1 44 71 9,9 13,3 191 26,6 315
Standardni provoz s 150% pietiZenim.
Piifazeny motorovy vikon (4 pélovy ASM)
400V kw 0,75 1:kE 2,2 4 55 a2 1 15 18,5
460V HP 1 2 3 5 1.5 10 15 20 25
Rozb&hovi moment 200 % pii 0,5 Hz (bezsenzorovy vektorovy rezim) 200% pii 0,5 Hz (bezsenzorovy vektorovy rezim)
Brzdnj tranzistor
prah sepnuti Upe VDC 140 140 140 140 140 140 140 - -
odpor Rg pii 100 % ED R Q 300 300 300 200 200 150 150 - -
nejmensi odpor Rg Q 100 100 100 0 10 50 50 - -
max. doba sepnuti % ED 10 10 10 10 10 10 10 = -
pii nejmensim odpoiu R
Upozoméni 1 Pokud je frekvendni méni€ instalovan ve skifini, rozvadéd apod., pak plati jako okolni

teplota T, ta teplota, kterd je uvniti této skiiné nebo rozvadéce.
2 Viechna vikonova data jsou vztaZena k spinaci frekvend 5 kHz (wirobni nastaveni)
a okolni teploté +40 °C, pii provozu &yipdlového stiidavého asynchronniho motoru.
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Vektorové frekvencni ménice DV6 Vektorové frekvencni ménice DV6
NK FI 51/6 CZ NK H 51/6 ¢Z
DV6-340-075 DV6-340-1K5 DV6-340-2K2 DV6-340-4K0 DV6-340-5K5 DV6-340-7K5 DV6-340-11K DV6-340-15K DV6-340-18K5
Ridici obvod
Relé 1 prepinaci kontakt, 230 V AC/0,2 A induktivni zatéZ! 2,5 A ohmidka zatéZ nebo 1 pfepinad kontakt, 230 V AC/0,2 A induktivni zateZ/ 2,5 A ohmicka zatéZ nebo 24V DC /0,7 A induktivni zatéZ / 3 A ohmicka zatéZ
24V DC /0,7 Ainduktivni zaté7 / 3 A ohmicka zateZ
Sériové rozhrani RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 i RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485
Intemi zdroj
vjstup Zadané hodnoty v +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA
vijstupni fidici napéti v +24 DC, 100 mA +24 DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24 DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24 DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA
Parametry 3 parametrové sady (on/off line parametrizace) Qaamwé sady (on/off line parametrizace)
ochrana parametitl (programovatelné) rana parametrii (programovatelné)
Vstupy
termistorovy 1 x termistor (PTC/NTC), termostat 1 x termistor (PTC/NTC), termostat
spusténi (jeden smér) 1 +24V DC (vstupni impedance 4,7 k) 1 % +24 V DC (vstupni impedance 4,7 k)
digitalni (programovatelné) 8 x +24 V DC (vstupni impedance 4,7 k) 8 x +24 V DC (vstupni impedance 4,7 k<)
analogové, rozlideni 12 bitd 0-+10V DC, +10V DC (vstupni impedance 10 k<), 0—+10VDC, =10 V DC (vstupni impedance 10 k<),
4—- 20 mA (zat&Zovy odpor 100 Q) 420 mA (z&tdZovy odpor 100 Q)
Vystupy
digitalni 5 x 24V DC transistorové 5x 24V DC transistorové
(otevieny kolektor, max. 50 mA na v{stup, programovatelné) (otevieny kolektor, max. 50 mA na vistup, programovatelné)
analogové (programovatelné), rozlideni 8 bitdl 0—+10V DC (max. 2 mA), 0—+10V DC (max. 2 mA),
4 — 20 mA (max. zatéZzovy odpor 250 Q), pulmé-analogovi 4 — 20 mA (max. zatéZovyj odpor 250 ), pulzné-analogovi
PWM (programovatelné) 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V,
max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA
Svorkovnice
Vykonové vodice
mm? 1.5 25 25 25 2.5 4 6 10 16
AWG 20 18 16 14 12 10 8 6 6
Relé
mm? 0,14-15 014-15 014-15 014-15 014-15 0,14-15 014-15 014-15 014-15
AWG 16—-6 16—-6 16—-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6
Ridici obvod
mm? 014-1,5 0,14-1,5 014-15 014-1,5 0,14-15 0,14-15 0,14-15 0,14-15 0,14-15

AWG 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6
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NK FI51/6 CZ NK FI 51/6 ¢Z
DV6-340-22K DV6-340-30K DV6-340-37K DV6-340-45K DV6-340-55K DV6-340-75K DV6-340-90K DV6-340-110K DV6-340-132K
Vieobecné
Normy a nafizeni CSN EN 50 178, CSN EN 61 800-3 TSN EN 50 178, CSN EN 61 800-3
Okolni teplota
Provozni teplota %6 -10 —+40 pii jmenovitém proudu I, bez redukce vikonu, -10 —+40 pii jmenovitém proudu |, bez redukce vikonu,
gg‘g) ’Bs redukovanou taktovadi frekvend na 2 kHz a redukovanym vystupnim proudem na do 50 s redukovanou taktovad frekvend na 2 kHz a redukovanym vystupnim proudem na 80% lg
Skladovéni, transport °C -25—-+10 -25—+70 -25—+10 25-+170 25-+10 -25—+10 -25—+70 -25-+70 25-+10
Narazova odolnost vibrace a otfesy maximalné  vibrace a otiesy maximalné 2,94 m/s? (0,3 g) vibrace a otiesy maximalné 2,94 m/s2 (0,3 g pii 10 aZ 55 Hz
59 m/s? (0.6 ggpi“l 10az  pii10az 55Hz
55 Hz
Stupei znedisténi VDE 0110 &st 2, stupefi znedsténi 2 VDE 0110 ¢ast 2, stupefi znedsténi 2
Klimatickd odolnost tiida 3K3 podle EN 50 178 tiida 3K3 podle EN 50 178 (nekondenzaini, stfedni relativni vihkost 20 aZ 90 %)
{nekondenzadni, stiedni relativni vihkost 20 aZ 90%)
Viska umisténi m 0— 1000 nad moi'em 0— 1000 nad mof'em 0 — 1000 nad moi'em 0 — 1000 nad mof'em 0— 1000 nad mofem 0— 1000 nad mofem 0 — 1000 nad mofem 0— 1000 nad mofem 0— 1000 nad moi'em
MontaZ svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu svisle na sténu
Volné misto nahoie i dole po 100 mm, na stranach po 50 mm nahoie i dole po 100 mm, po stranach po 50 mm
Rusivé vyzafovani CSN EN 61 800-3 (CSN EN 55011 skupina 1 tiida B) CSN EN 61 800-3 (CSN EN 55 011 skupina 1 tiida B)
Odolnost proti udeni CSN EN 61 800-3, primyslové prostiedi CSN EN 61 800-3, priimyslové prostied
lzolathi pevnost piepétova kategorie lll podle VDE 0116 piepétova kategorie lll podie VDE 0116
Svodovy proud proti PE mA > 3,5 (podle EN 50 178) > 3,5 (podle EN 50 178) > 3,5 (podile EN 50 178) >3,5(podle EN 50 178)  >3,5(podle EN50178) >3 5(podle EN50178) > 35(pode EN50178) > 3,5 (podle EN 50 178) > 3,5 (podle EN 50 178)
Kryti 1P20 (NEMA 1) 1P20 (NEMA 1) P20 (NEMA 1) 1P20 (NEMA 1) 1P20 (NEMA 1) 1IP20 (NEMA 1) 1P20 (NEMA 1) 1P20 (NEMA 1) 1P20 (NEMA 1)
Druh ochrany pied dotykovjm napétim bezpené na dotyk prstu a stsknuti rukou (VGB 4) bezpecné na dotyk prstu a stisknuti rukou (VGB 4)
Odhranna izolace fidicich obvod bezpeé oddéleni od sité, dvojita zakladni izolace (podle DIN 50 178) bezpetné oddéleni od sité, dvojita zakladni izolace (podle DIN 50 178)
e glmuﬁckge{negidﬁ?:l‘o?aﬁg (Egrdapr?: Iglr?zse:jiagg] :ﬁlr:nistor nebo termostat géeilp;&uﬂdgegggﬁar:m[tﬁﬁg ogg(rigs;: Iglfe;i\zrse:]uiiappﬁhzgrﬂnﬁsmr nebo termostat
Ztratovy vikon pi W 115 1550 1900 2300 2800 3750 4500 5500 6500
jmenovitém provoznim proudu fg
Rozméry (8 x V x H) mm 256 %396 x 210 310 %540 % 202,2 390 > 550 x 255,2 390 x 550 % 255,2 390 x 550 x 255,2 390 % 700 x 275,2 390 x 700 x 275,2 480 x 740 % 293,2 480 x 740 % 293,2
Hmotnost kg 12 20 30 30 30 60 60 80 80
Vykonova cast
Jmenovité provozni napéti VAC 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Jmenovité napéti U, v JAC342-528V+0%  3AC342-528V:+0%  3AC342-528V+0% JAC342-528V+0% 3AC342-528V+0% 3AC342-528V+0% 3AC342-528V+0% 3AC342-58V+0% 3AC342-528V+0%
Sitova frekvence Hz 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
(47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %)
Vstupni proud 2
U, = tiifdzové 400 V AC I A 53 63 83 9% m 164 194 239 286
Alternativni DC napajeni Upc VDC 420 - 760 420760 420760 420760 420 - 760 420760 420760 420760 420 - 760
Modulacni proces Sensorless Vector Control, pulzné Sitkova modulace (PWM) Sensorless Vector Control, pulzné sitkova modulace (PWM)
Spinad frekvence 5 kHz, volitelna mezi 0,5 a7 15 kHz 5 kHz, volitelna mezi 0,5 a7 15 kHz
Vgstupni napéti Vv 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU, 3ACU,
Vystupni frekvence Hz 0,5 50, max. 400 0,5 - 50, max. 400 0,5 50, max. 400 0,5~ 50, max. 400 0,5- 50, max. 400 0,5- 50, max. 400 0,5~ 50, max. 400 0,5- 50, max. 400 0,5- 50, max. 400
Rozliseni zadani frekvence Hz 0,1, u digitalnich Zadanych hodnot; /1000 u analog. Zad. hodnot 0,1, u digitalnich Zadanych hodnot; {41000 u analog. 7ad. hodnot
Piesnost frekvence pii 20 °C + 10 +0,01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanych hodnot, +0,01 % maximalni frekvence u digitalnich Zadanjch hodnot,
+0,2 % maximalni frekvence u analogovich zadangch hodnot +0,2 % maximalni frekvence u analogovych Zadanyich hodnot
Max. mémy provozni proud le A 43 58 75 90 110 149 176 217 260
Proudové pietizen 150 % po 60 s / 200 % po 0,5 s kazdjch 10 min | 150 % po 60 s / 200% po 0,5 s kazdych 10 min
Rozb&hovy moment 200 % pii 0,5 Hz (bezsenzorovy vektorovy rezim) 200 % pii 0,5 Hz (bezsenzorovy vektorovy rezim)
Zdanliv vikon pii 400 V kVA 33,2 40,1 51,9 62,3 16,2 103,2 1219 150,3 180,1
Zdanliv vikon pi 480 V kVA 399 48,2 62,3 748 91,4 1238 1463 1804 216,1
Standardni provoz s 150% pfetizenim
Piifazeny motorovy vikon (4 pélovy ASM)
400V kW 22 30 37 45 55 75 90 110 132
460V HP 30 40 50 60 75 100 125 150 175

1 Pokud je frekventni ménic instalovan ve skiini, rozvadéd apod,, pak plati jako okolni
teplota T, ta teplota, ktera je uvniti této skiiné nebo rozvadéce.

2 Y3echna vikonova data jsou vztaZena k spinaci frekvend 5 kHz (wrobni nastaveni)
a okolni teploté +40 °C, pii provozu cuyipdlového stiidavého asynchronniho motoru.

Upozomeéni
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Vektorové frekvencni ménice DV6

Technické udaje 85
Vektorové frekvencni ménice DV6

NK FI51/6 CZ NK FI 51/6 ¢Z
DV6-340-22K DV6-340-30K DV6-340-37K DV6-340-45K DV6-340-55K DV6-340-75K DV6-340-90K DV6-340-110K DV6-340-132K
Ridici obvod
Relé 1 prepinaci kontakt, 230V AC/0,2 A induktivni zatéZ/ 2,5 A ohmicka zatéZ nebo 1 pfepinad kontakt, 230 V AC/0,2 A induktivni zaté?/ 2,5 A ohmicka zatéZ nebo
24V DC 10,7 Ainduktivni zateZ / 3 A ohmicka zate? 24V DC /0,7 A induktivni zatéZ [ 3 A ohmidka zate?
Sériové rozhrani RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 1 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485 RS 422, RS 485
Ridici napéti
vystup Zadané napéti v +10DC, 20 mA +10 DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA +10DC, 20 mA
vystup fidid napét v +24 DC, 100 mA +24 DC, 100 mA +24 DC, 100 mA +24.DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24DC, 100 mA +24 DC, 100 mA
Parametry 3 parametrové sady (on/off line parametrizace) igaramwé sady (on/off line parametrizace)
ochrana parametitl (programovatelné) rana parametrii (programovatelné)
Vstupy
termistorovy 1 x termistor (PTC/NTC), termostat 1 x studeny vodic, teplotni spinac
spusténi (jeden smér) 1% +24V DC (vstupni impedance 4,7 k) 1 x+24V DC (vstupni impedance 4,7 kQ)
digitalni (programovatelné) 8 x +24 V DC (vstupni impedance 4,7 k) 8 % +24 V DC (vstupni impedance 4,7 k<)
analogové, rozlideni 12 bitd 0 —+10V DC, 10V DC {vstupni impedance 10 k), 0—+10VDC, =10 V DC (vstupni impedance 10 k<),
4— 20 mA (zat&7ovy odpor 100 Q) 420 mA (z&tdzov odpor 100 Q)
Vystupy
digitalni 5 x 24V DC transistorové 5 x 24V DC wansistorové
(otevieny kolektor, max. 50 mA na v{stup, programovatelné) (otevieny kolektor, max. 50 mA na vistup, programovatelné)
analogové (programovatelné), rozlideni 8 bitdl 0—+10V DC (max. 2 mA), 0—+10V DC (max. 2 mA), 4 — 20 mA (max. zatéZovy odpor 250 €2), pulzné-analogovy
4 — 20 mA (max. zatéZzovy odpor 250 Q), pulmé-analogovi
PWM (programovatelné) 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10VY, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V, 1x0-10V,
max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA max. 1,2 mA
Svorkovnice
Vykonové vodice
mm? 16 25 35 35 2x35 2 %35 2 x50 2x70 2x70
AWG 4 3 1 1 10 2x1 2x1 2x 10 2x200
Relé
mm? 014-15 0,14-15 014-15 014-15 014-15 0,14-15 014-15 0,14-15 0,14-15
AWG 16-6 16—-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16—-6
Ridici obvod
mm? 0,14-15 0,14-15 0,14-15 0,14-15 014-15 0,14-15 0,14-15 0,14-1,5 0,14-15
AWG 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6 16-6




86 Technické udaje
Odrusovadi filtry DE6

NK FI51/6 CZ
DE6-173-013-v4 DE6-173-032-v4 DE6-173-064-v4
“V3eobecné
Normy a nafizeni CSN EN 50 178, SN EN 61 800-3
Okolni podminky
Provozni teplota °C -25-+85 -25—+85 -25—+85
Vy3ka umisténi m 0 — 1000 nad mof'em, nad 1000 sniZeni:I, — 2 % / 1000 m
Vestavna poloha libovolnd, preferovana svisle na sténu
Vestawné volné prostory v dosahu piipojeni (kabel, svorky): 100 mm
Trida vihkosti C C C
Kryti P20 P20 1P20
(piipojovad svorky) {pipojovad svorky) (piipojovad svorky)
Rozméry (5 x V x H) mm 143 % 255 x 29 203 x 260 x 43 244 %390 x 45
Hmotnost kg 14 25 45
Elektricka data
Zkugebni napéti v VDC, 2s
fazelfaze v 2064 2064 2064
faze/PE v 2064 2064 2064
Svodovy proud proti PE
faze/50 Hz/U; mA <30 <30 <30
faze/50 Hz/U; = 460 V, mA 180 280 550
{vypadek dvou fazi, ,nejhordi piipad”)
Jmenovité provozni napéti VAC 400 400 400
Jmenovité napéti Ue v 3AC342-528V +0 % 3AC342 - 528V +0 % 3AC342-528V +0 %
Sitova frekvence Hz 50/60 50/60 50/60
(47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %)
Mémy provozni proud 1
U; = tiifazové 400 V AC | A 13 32 64
Proudove pietizeni 150 % po 10 minut 150 % po 10 minut 150 % po 10 minut
Ztratov vikon pii jmenovitém provoznim proudu . W 12 14 36
Svorkovnice
plny vodic mm? 4 10 25
jemné slanény vodic s dutinkou mm? 4 6 16
vedeni k frekvencnimu ménid mm? 3x25 3 %6 3 %16
PE sroub M5 M5 M8
Upozoméni 1 V8echna jmenovita data jsou vztazena k okolni teploté +40 °C.
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Technické udaje
Odrusovaci filtry DE6

NK FI 51/6 ¢Z

DE6-L73-080-V4 DE6-L73-115-v4 DE6-L73-125-V4 DE6-173-150-V4 DE6-L73-220-V4 DE6-173-260-V4
TSN EN 50 178, CSN EN 61 800-3

-25-+85 25-+85 -25—+85 -25-+85 -25-+85 -25-+85

0~ 1000 nad mof'em, nad 1000 snizeni: I, — 2 %/1000 m

libovolng, preferovano svisle na sténu

v prostoru okolo piipojeni (kabel, svorky): 100 mm

C C C C C C

1P20 1P20 1P20 P20 1P20 1P20

(piipojovad svorky) (piipojovad svorky) (piipojovad svorky) (piipojovad svorky) (piipojovadi svorky) (plipojovad svorky)
60 x 400 % 87 10 % 440 x 110 70 %440 x 110 130 %525 % 94 130 x 525 % 94 142 x 620 x 116
43 6,4 6,1 88 93 137

2064 2064 2064 2064 2064 2064

2064 2064 2064 2064 2064 2064

<30 <30 <30 <30 <30 <30

690 750 750 380 380 600

400 400 400 400 400 400
3AC342-528V 0% 3AC342-528V+0% 3AC342-528V+0% 3AC342-528V+0% 3AC342-528V+0% 3AC342-528V 0%
50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60

(47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %) (47 -0 % a7 63 +0 %)
80 15 125 150 220 260

150 % po 10 minut 150 % po 10 minut 150 % po 10 minut 150 % po 10 minut 150 % po 10 minut 150 % po 10 minut
2 38 45 45 35 45

35 50 50 95 95 95

25 50 50 95 95 95

3x16 3x35 3%x35 3 x 50 3Ix70 3 %95

M8 M10 M10 M10 M10 M12

87




88 Technické udaje
Odrusovaci filtry DES1
NK FI 5116 CZ
DE51- DES1- DE51- DE51- DES1- DE51-
1710072 17101202 1Z21024V2 LZ3007V4  LZ3-011Va  LZ3-020-V4
Vieobeme
Normy o CSN EN 50178, CSN 61800-3
Podminky okolniho prestiedi
Provezni teplota T °C -25--+100 (viz pomarnka rize)
Vigka umistén T m 0-1000mn m,
koeficient redukce nommnalnich parametrd pro 1000 mn m nebo vide l,—2 %M000 m
Wontaani poloha T Tibovoln, prednostné sisle na sténu
Volné misto . v prostoru pro pripojent (kabely, svorky) 80 mm
Tiida Vitkost I C
Klimaticka trica (IEC) s 508521
Kiyti T 1P 20 {svorky)
Roanéry (5 x Vx H) T mm BOX170X2 T10 X 180 % 35
Himomost Tk 0,45 05 0,67 0,7 74 1,2
“Elektricke tdaje
Tkudebni napéti ve VIDC, 25
Fazelndovy pol W 1100 1100 1100 2100 7100 2100
FazelPE W 2550 2550 2550 7650 750 2650
Svodovy proud
Fazes50 Hall, T mA 17 17 17 5.7 63 0
Max svodovy proud behem provozu T mA <12 <12 <12 <13 <13 <13
Max svodevy proud pi edpojendm PE T mA <18 <18 <18 <4 <24 <24
Max svodovy proud pit cdpojendm PEa N mA <33 <33 <33 - - -
r?aﬁw&mdﬁgn odpojerych FE mh <155 < 155 21155
Jrrenowité provozr napét T VAC 1ACKEOV 3AC 430V
Imencwité napéti T 230 400
Tmenowta frekverice Hz 50060 147 - 63 +0 %) 400
Jenowty prevozni proud
Ui=1x230VAC I 7 12 % - = =
Ui=3x400V AC T A = = — 7 11 0
FiipLstné pretizent . 150 % po 60 5, max jednou za 30 mirut
Ztratovy vikon ph imenowitém provoanim proudu w 5 7 12 4 7 12
e
Svorkovnice
Pewny vodié w2 0,2-4
Ohebny vodic w2 0,2-4
Kabely ke frekvendnimu ménia T mm? 1% 15, 180mm
Sverka PE T ME X 15
Poznamka Redukce hodnoty provozniho proudu v zéwslostina provieznd teploté Viechnyjmencwbé hodnoty jsou vatazeny k ok
teploté +40 °C.
I 127
I w
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Sitové tlumivky DEX-LN..., motorové tlumivky DEX-LM3...

NKFI 5176 CZ
Sitové Humivky DEXAN1-... Sitové tlumiviy DEX-ANS-.... Motorové tumivky DEX-LM3-....

Vicobea —
Nermy T TSN EN 61558-2-20-2000, VOE 0570 cast 2-20/04-2001, UL, CSA
Provoan teplota T °C -5ai +A0, a2 G 70 s reculid proudu na 55%
Teplota skiadovari o 5= 25— 485 -5 +85
Narazova odolnost S 11 ms215 g 3 nérazy 11 215 g, 3 ndrazy 11 ms?/15 g, 3 ndrazy
Odolnost prot vibradm g 1{ph0- 150 Hz) 1 {ph 0 - 150 Hz) 1{ph 0— 150 Hz)
Vibrace T 03Smmph10-55H: 0,35 rrin pii 10— 55 Hz 0,35 mm pit 10— 55 Hz
StLper zneastent T T T1(VDE0160) 1{VCE 0160) 1 (VCE 0160)
Viyska urristéni T m 0a21000mn m,aZdo 5000 mn. m s redukd proudu Wz poandmka rize)
Montazni poloha T T Towsla stofid, vodorovna zavisena
Velné misto T T 2w <50 <50
Kyt (sverky) T T Pm P20 do 40 A P20 do 50 A

IP 00 od 50 A IP20 od 63 A
Imenowity anitel wyuati T %OF 100 100 100
Cykus pietizeni T 1.5xl.po 60 s max jednou za 600s 1,5 Xle po 60 s max Jednouza 600s 1,5 x L. po 60 s max. jednou za 600 s

TEZ;‘:I:J 60 5 may, jednou za 600 s
(> 24 Agm

Himofnost kg 07 1.5 15
Elektrické udaje
Imenowité napéti Ue VAC 1230 400 400
Max rapdjeci napeti U VAC 60x0% 550 +0 % 750 %0 %
Frovoani hekvence f  Hz 5060 S0/60 0.a2 200
Tiida izolace i [ E B (100 A) F (150 A)
Elektrické piipojeni
Svarky T e ® (4072) ®(504)
Piipciné praporce R - ® (50 4) ® (63 4)
Sverka PE e O D
Poznamka Nasledujid zawslost plati pro vigku urristénd instalace redukee jmenovitého proudul.

110 —— - T
09 ————
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0 1000 000 3000 4000 5000
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Sitové tlumivky DEX-LN..., motorové tlumivky DEX-LM3...

MNKFI 5146 CZ
Typ Indukinost  Imenowity proud  Zhrdtowg vikon  Nap@tinakrdtko  Phipojeni
Svorka f plipojného praporec  Otvor Utahovad
piipojného moment
praporce
L 14 Foa U
mH A W % mm# AWG mm Nm
lednofazové sifové tumivky, jmenovité napeti 1 x 230 V AC, 50 Hz
DEX-LN1-006 5.05 58 9 4 4 20-10 - 08
DEX-LN1-009 341 8,6 i1 4 4 20-10 - 08
DEX-LN1-013 L5 13 12 4 4 20-10 - 08
DEX-LN1-018 163 18 17 4 4 20-10 - 0,8
DEX-LN1-024 122 24 20 4 4 20-10 - 0,8
Tiifazoveé sitové Gumivky, jmenovite napeti 3 x 400 V AC, 50 Hz
DEX-LN3-004 751 39 17 4 4 20-10 - 0.8
DEX-LN3-006 49 (3 19 4 4 20-10 - 08
DEX-LN3-010 2,94 10 33 4 4 20-10 - 08
DEX-LN3-016 1.84 16 44 4 4 20-10 - 08
DEX-LN3-025 118 5 5k 4 4 0-10 - 08
DEX-LN3-040 0,64 40 59 25 10 0-6 - 1,5
DEX-LN3-050 037 50 58 2D Cuisx 2 7 3
DEX-LN3-060 031 60 60 25 uisx2 7 3
DEX-LN3-080 0,23 80 86 25 w2 x3 9 6
DEX-LN3-100 0,186 100 101 25 Cu20x 3 9 6
DEX-LN3-120 0,15 120 100 i U XS5 11 10
DEX-LN3-160 011 160 140 25 w5 11 10
DEX-LN3-200 0,09 200 154 25 U2 x5 11 10
DEX-LN3-250 0,07 250 155 25 Cudd x5 14 155
DEX-LN3-300 0,06 300 169 25 40 x5 14 15,5
Tw Indukénost  Jmenowity proud  Zirdtovy wikon (pfi nosné frekvena)  Fipojeni
Svorka  plipoynyg praporec Otvor Utahovad
phiponého moment
praporce
L Pyey Feu Pyay
(3kHz)  (SkHZ)  (12kH)
mH A W W w mm? AWG mm Nm
Tiifazové & tumivky, j ité napéti 3 x 400 V AC, max. 200 Hz
DEX-LM3-005 2 5 12 14 24 4 20-10 - 08
DEX-LM3-008 4.1 32 46 54 4 0-10 - 08
DEX-LM3-011 3 1 45 66 | 4 0-10 - 08
DEX-LM3-016 1.5 16 50 75 78 4 20-10 - 08
DEX-LM3-035 1 35 75 114 116 4 20-10 - 08
DEX-LM3-050 0.6 50 110 157 168 10 W0-6 - 1.5
DEX-LM3-063 05 63 130 190 193 Qisx 2 7 3
DEX-LM3-080 05 80 132 206 206 %3 9 6
DEX-LM3-100 0,45 100 177 779 294 w20x3 9 6
DEX-ALM3-150 035 150 293 418 424 QWi x5 11 10
DEX-LM3-180 03 180 418 298 439 x5 11 10
DEX-LM3-220 0.2 220 344 512 517 a0 x5 14 15,5
DEX-LM3-260 0,15 260 358 526 520 U4l x5 14 155
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DF51
MK FI 516 CE
Hmotnosti a rozméry
A B C
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Typ a at b b1 b2 C 4] obr
[rmm] | ﬁ |
DF51-322-025 B0 &7 120 1o 10 105 5 08 A
DF51-322-037 80 67 120 110 10 119 5 0,95 A
DF51-322-055 80 &7 120 110 10 142 5 0,95 A
DF51-322-075 110 98 130 118 10 127 5 14 B
DF51-322-1K1
DF51-322-115 110 98 130 118 10 127 5 19 B
DF51-322-2K2 110 98 130 P18 10 127 5 1.9 B
DF51-320-4K0 10 98 130 118 10 127 5 19 3
DF51-320-5K5 180 164 i 205 - 155 6 55 C
DF51-320-7K5 180 164 220 205 - 155 [ L C
DF51-340-037 1o 98 130 118 10 140 5 14 B
DFS51-340-075 110 98 130 118 10 167 5 1,8 B
DF51-340-1K5 10 98 130 118 10 127 5 1.9 E
DF51-340-262
DF51-340-3K0
DF51-340-4K0
DF51-340-5K5 180 164 20 205 - 155 6 55 C
DFS1-340-T15 180 164 220 205 - 155 & 5.7 C
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DV51
NKFI 5146 CZ
Hmotnosti a rozméry
A B C
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Typ a at b b1 b2 c 1] obr
[mm] | Q |
DVS51-322-025 80 67 120 110 10 103 5 0,7 A
DV51-322-037 80 67 120 110 10 17 5 0,85 A
DVS51-322-055 80 67 120 110 10 17 5 0,95 A
DVS1-322-075 10 98 130 118 10 139 5 13 E
DV51-322-1K1
DV51-322-1K5 110 98 130 118 10 166 5 1,8 B
DV51-322-262 110 98 130 118 10 166 5 1,8 B
OVS51-320-4K0 10 98 130 18 10 166 5 1.8 B
DVS1-320-5K5 180 164 m 05 - 155 6 55 C
DV51-320-7K5 180 164 220 205 - 155 & 5.7 C
DVS1-340-037 10 98 130 118 10 139 5 1.3 [
DVS1-340-075 10 98 130 118 10 166 5 1.7 E
DVS1-340-1K5 1o a8 130 18 10 166 5 1,8 E
DVS1-340-262
DV51-340-3K0
DV51-340-4K0
DV51-340-5K5 180 164 120 205 - 155 6 55 C
DVS1-340-7K5 180 164 0 w05 - 155 13 517 C
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NKFI 516 CZ

Typ a al b b1 ¢ d

[mm]
DF6-340-11K 216|189 | 266 |246 |1905|7
] DF6-340-15 | 216 (189 |266 |246 |190.5(7
DFE-340-18K5 | 256 (229 396 (376 |2105(7
DF6-340-22K | 256 |229 |39 (376 |2105(7
DF6-340-30K | 256 |229 |39 (376 |2105(7
DF6-340-37K 316 | 265 |546 |510 [2155(10
DF6-340-45%  [396 |300 |556 |520 |270,5|10
DF6-340-55K 396 |300 |556 |520 (2705|110
- DF6-340-75¢ 396 |300 |556 |520 |270,5|10
DF6-340-90K  [396 |300 |706 |670 |290.5|12
DF6-340-110K | 396 300 | 706 |670 |[290,5(12
DFE-340-132 | 486 |380 |746 |710 |282 |12
DVE-340-075 159 |130 | 2605|241 | 152 |6
DVE-340-1K5 | 159 |130 | 2605|241 |[152 |6
DVE-340-2K2 159 |130 | 260,5|241 152 |6
DVE-340-4K0 | 159 |130 | 2605|241 [152 |6
- 3 -l DVE-340-5K5 159 | 130 | 260,5|241 | 152 |6
. DVe-340-7KS 15¢ |18¢ | 266 |246 |1905|7
DVE-340-11K | 216 | 189 | 266 |246 |190,5(7
DVE-340-15K 216|229 |396 376 | 211057
DV6-340-18KS | 256 | 229 |39 |[376 |2105(7
DVE-340-22 | 256 |229 |396 |376 |2105(7
DVE-340-30K 256 | 265 |40 |510 202 |10
DV6-340-37K 310 | 300 |550 |520 |2555|10
DVE-340-45€ 390 |300 |550 |520 |2555|10
DV6-340-55€ 390 |300 |550 |520 |2855|10
DVE-340-75€ 390 |300 |700 |670 |2755|12
DVE-340-90K 390 |300 |700 |670 [2755(12
DV6-340-110K 480 |3B0 |740 |710 |293,2|12
DVE-340-132K  |480 |380 (740 |710 | 293.2(12
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Odrusovaci filtry DES1-....
NK FI 5116 CZ
DES1-LZ1-007-V2
DES1-LZ1-012-V2
DE51-LZ1-024-V2
) 8 Typ a a1 b B b2 ¢ d d
&5 [rrir]
‘\m ] DESI-LZI1-007-VZ |80 |67 [170 |160 [110 |2F |5 |2X6
DES1-LZ1-012-V2 [ 110 |98 180|170 118 |35 5 4%6
DES1-LZ1-024V2 110 |98 |180 [170 |118 |35 |5 |4 x6
i
ﬁ_L‘
ﬂ ]
I(l " al »
a
DE51-LZ3-007-V4
DES1-LZ3-011-V4
DE51-LZ3-020-V4
[ o Typ a al b b1 b2 ¢ d di
ﬁ wvivlﬂ [rren]
& DEST-LZ3-007-V4 |[110 |98 |80 [170 |118 |35 |5 |46
1 DES1-LZ3-011-V4 | 110 |98 B0 170 |118 |35 5 4 %6
DES1-LZ3-020v4 |180 [164 |285 |269 |205 (40 |63 |4x6S
. o ® ‘|ﬂ”]‘ &
3 al
a
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Odrusovaci filtry DE6-...
MK FI 5106 €7
DEGLZ3013VA
DE6LZ3-032-V4
DEGAZ3-064-V4
PE
Typ a al b bl ¢ d
—# ool _ . | frr
A a3 TEGLZ3 0134 |143 130 |55 |71 |8 [4%6
d DEE-LZ3-032-V4 | 203 (189 |260 | 246 |43 4x7
CE6-LZ3-064v4 |224 229 [300 |376 [45 |ax7
= =
Ly
mll T TTT
e [ a
oy a
DEGLZ3-080-VA
DEGLZ3-115V4
DEGLZ3-125.V4
DEGLZ3-150-V4
DE6LZ3-220-V4
DEGLZ3-260-V4
4 Typ a al b b1 ¢ d PE
¥
o = [miml
4 & DEGLZ3080V4 |60 |40 [400 |360 |87 |4x85|Maxa
| DEGLZ3-115V4 |70 |50 [440 |420 [110 |4%85|M10x34
—— DEGLZ3-125V4 (70 |50 [440 |420 [110 |4x85|M10%34
DEE-LZ3-150-V4 | 130 |105 |S25 |S05 |94 4x9 |MI10x34
DEG-LZ3-220-4 | 130|105 [525 |505 [94 |4x9 |Mi10x34
PE DEE-LZ3-260-V4 | 142 |120 |620 |60C |116 [4x9 |M12x48

b1

R MININE:
IR S— l!.
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Sitové tlumivky DEX-LN...
NK FI 5176 CZ
DEX-LN1-006. 024
i T a a b bl b2 ¢ o d Hmaotnost
- rL— ¥p
5 frren] Ikgl
FE o b CEX-IN1-006 |66 50 71 44 S5 B0 61 45x8 07
+ o DEX-AN1-009 |66 S50 71 44 55 80 61 45x8 07
e DEX-LN1-013 B4 64 67 47 60 90 75 48x8 15
e} O CEX-LM1-018 B 64 9 TO B3 90 75 43x8 15
CEX-N1-024 |84 64 67 47 60 90 75 4,8x8 2
a1 “\ad L—M—J
- e
gk b5
DEX-LN3-004 040
Typ a al b b1 b2 ¢ o d Hrmotriost
[rm] [kgl
CEX-UN3-004 15 100 66 50 66 118 84 5x10 15
DEX-LM3-006 15 100 66 50 66 118 8 5x10 15
CEX-LN3-010 140 125 61 50 61 138 105 5x10 2.2
CEX-LN3-016 140 125 71 50 71 138 105 Sx10 29
CEX-LN3-025 195 175 104 50 765 175 134 ¥8x13 48
CEX-LN3-040 195 175 104 50 765 188 134 Bx13 48

DEX-LN3-050 300

e e VP a al b b b2 ¢ d Hrrotrost
@z\ " [mm] [kgl
o © 0 DEXING0S0 (195 175 105 75 915 132 BX13 59
DEXIN3060 [195 175 105 75 oI5 132 8x13 59

— = = CEX-LN3-0B0 | 220 200 110 50 @815 160 8x13 73
DEX-AN3-100 220 200 130 75 1015160 8% 13 10,2
CEXAN3-120 | 220 200 130 75 1015160 Bx13 102
DEX-LN3-160 270 250 125 75 96 200 8% 13 123
DEX-LN3-200 |270 250 155 100 120 202 8% 13 149
CEX-AN3-250 | 270 250 155 100 125 210 10x18 208

cx5

= = [EXAN3-300 |270 250 155 100 125 210 10x 18 206
@] Q Q B i
L al _l\ ~_@d
- z - b
b 10

Poznamka Poleha pripoyngch praporad U2-V2-W2 zawisi na matenalu dviy a mize se It od z¢e zobiazene polohy



Rozméry 97
Motorové tlumivky DEX-LM3...

NK FI 5146 CZ

DEX-LM3-005 050

Typ a al b bl bz ¢ a d Hmotnost
[ lkgl
CEXIM3005 |115 100 66 50 66 118 84 5x10 15
CEX-LM3-008  |195 175 104 50 765 175 134 8x13 48
CEX-LM3-011  |195 175 104 50 765 175 134 8x13 48
CEX-LM3-016 |195 175 104 50 765 175 134 8x 13 48
CEX-LM3-035 |220 200 132 75 1015195 160 8x13 73
DEX-LM3-050 270 250 106 75 96 228 198 Bx 13 123

DEX-LM3-063 300

Typ a al b bl b2 chod Hrmomost
@ ) = lmnl  £10 Ikg)
\O O O CEX-LM3-063 | 270 250 155 100 120 202 813 149
DEX-LM3-080 | 270 250 155 100 125 210 10x 18 206
- Typ a al b b1 b2 ch d Hrrotnest
L‘ [mm] +30 [kal
DEX-LM3-100 | 384 350 215 100 130 258 12x 20 31
DEX-LM3-150 | 384 350 260 150 180 1258 1220 45
— —— DEX-LM3-180 384 350 260 150 180 258 12X 20 45
O O @) El |§ DEX-LM3-220 |384 350 260 150 180 258 12X 20 45
1 DEX-LM3-260 | 384 350 260 150 180 258 12x 20 45
L . R
8
b+ 10
Poznamky 1 Skutedné roameéry zavisi na velikost vaduchové mezery.

Poloha piipojngch praporal U2-V2-W2 zawisi na matendlu dviy a miZe se it od zde zebrazené polohy



98 Rozméry

Prislusenstvi
NK FI 5176 CZ
DEXKEY-6 DEX-KEY-61
RO .
e
o ‘
5] o
O @ -
[w|n
DEX-MNT-KE CEVS1-NET-TC
<
L ) reac
i

53
£3.4
O]
O]
=]

i

w7
F
; ! 12
DES1-NET-CAN
DES1-NET-DP

i

130

e i &

85 23]

- 3,




Rozméry 99
Brzdné odpory a moduly, potenciometry

MEFI 5146 CZ
Brzdné odpory

DE4ERT- i ey "

hooooOonoOoOODOOOOOO0O0O0O00000000O000 L =

ooy UubbibbbooouonUbouoouiy
EEEEEEE6EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE
000000000 000000000000000D0oO00

oot JO0oooooogaooooooooaaac
BOE rErereler=] B
I0000000000000000000000

oot
EDDDEID Oooooo0000000o00o0ooooonooooo
EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

@ il

=1

&
®

fE

1
¢

6x15
o
fE’ hrlrlnnnr!nnnrlrlnnnHnnnnnnnnnnnnnnnnnnn C
S = 0O00000000000000000000000000000000C
,_\}. [={=l=f=falel=lalelalole =]l ] ol a] =] uunuuunggggggunn E
100000
5| -CH- I
—+ DO000000000000000000000
(o] [=]=la]=]ala]=la]a]afa]ol=Ta]x)
‘%_@ ooo DooOooooooooooo
Q0000000000000

Tw a al b b1 b2 b3 ¢ Hmotnost
[mm] lkgl
DE4-BR1-470-050 00 170 8O 35 40 60 90 1,2
DE4-BR1-200-100 |300 270 80 35 40 60 90 13
DE4-ER1-470-140 300 270 80 35 40 60 90 13
DE4-ER1-240-285 400 370 95 35 70 90 95 1.8
CE4-ER1-082-245 1430 400 95 35 70 90 95 17
DE4-BR1-100-200 430 400 95 35 70 90 95 1,7
CE4-BR1-370-215 430 400 95 35 70 90 95 1.7
Potendometr, brzdny modul
M22-R DE4-BU4-1
s T & H t
yp motrios
—— kg
CE4-BU4-1 me 1.2
H o B a
b
= ) 166
lJ ss
B - 1

@ velikost upeviiovacich Sroubd



100 Typické parametry stidavych asynchronnich motorii

NK FI 5176 CZ
| Minimalni jmenovita hodnota proudu pojistky pro ochranu tiifazovych motort (s charakteristikou gl) *)
Maximalni jmenovita hodnota proudu se tidi pozadavky stykace nebo tepelného relé ‘
| Imenovity vykon 230V |a00v 500V 690V |
motory, typicky - = = . = 1
éinnik a Géinnost Imenov. | Pojistka Imenov., | Pojistka Imenov, | Pojistka Imenow, IPoqm |
motory | PAMY | rozbéh | moron | pAMY | rozbBh | moton | MY | rozh@h | moron | piMY | rozbéh
rozbeh | y/A rozbEh | YiA ozheh | yiA rozbeh | Y/
_kﬁ_'i__mm T | A A A | A A A A A A
006 07 58 | o037 2 - | oxn 2 - 017 2 =
I__008 07 2L ST R o S (. . i & = |. 025 2 =
[Toa2 07 "0 | 072 4 2L 081 2 = 0,33 2 =
"o o7 62 1,04 4 2 0.6 2 - 048 2 -
|05 07 [TH S IS e e e =
o o g EmaSSS s == 7 e I, [ S—"
| 055 075 69 | 37 10 4 15 4 2 1.2 4 2
675 019 M 3.2 10 4 19 6 1 1.5 4 2
11 08 74 | ae 10 I D 7 S | ) 6 | B 71
VS R (OO |77 e T | S S S [ 4
22 081 78 LEGE VS SO RCE I ey S e | i S O S 0 S e
3 082 80 15 25 16 6.6 16 10 53 16 6 38 10 4
B SN S N SO T [N T[T O | T T
55 082 8 19,6 32 v [ R 25 16 9 20 16 | 65 16 10
15 o082 87 | 264 50 232 | 152 32 216 | 121 25 16 | B8 20 10
1 0.84 87 38 80 40 21,7 40 5 17.4 32 20 12,6 5 16
O T NN IO . O 00 .= O /M 0 7 T IO 0] A ;)
185 084 88 63 125 20 36 63 40 | 289 50 32 | 08 3 25
(R 084 92 | 7 125 80 | & 80 50 33 63 32 | 238 50 25
30 085 92 % 200 100 55 100 63 a4 80 50 32 63 32
[ ™ 17 00 125 | 68 125 80 | 58 100 63
45 | a1 250 160 | 81 160 100 | 65 125 B8O
55 086 93 |1/3 250 200 | 99  Jo0 125 | 79 160 8O0
75 08 94 |33 35 250 | 134 06 o |07 200 125
90 08 94 | 279 400 315 | 161 2% 200 | 129 200 160 | 93 160 100
| 110 08 94 | 342 500 400 | 196 315 200 | 157 250 160 | 114 200 125
137 o081 8 |am 630 500 |31 400 250 | 184 250 00 | 34 250 ied
160 087 9% 486 630 630 | 219 400 315 224 315 250 | 162 50 200
| 200 087 05 | 607 800 630 | 349 500 400 | 279 400 315 | 202 315 250
(250 087 95 | - - - | a3 630 500 | 349 500 400 | 253 400 315
|31s 08 % | - - - 544 800 630 | 436 630 500 | 316 500 [
| 400 088 9 - - - | 683 1000 800 547 800 630 | 39 630 400
450 088 % - - — | 769 1000 800 | 615 800 630 | ;.30 630 |
[S00 08 % | - - - - = - - — - 4&1 630
|s60  ogs 97 | - - = - - - - - | ) soq_t_s?{ﬁ_
630 088 97 - - - - - - - B ="l 618 800 630
Poznamky Piimy rozbéh:  Max.rozbehovy proud: Gnasobek jmenov. proudu Je-li jmenaovity proud nebo rozbehovy proud vy alnebo je-ii doba
motaru. Max. doba rozbBhu: 5 sekund. rorbéhu delii, poufijie vidi pojistku
Rorbéh Yi: zhéhovy proud: 24 bek itéh
proudu motoru. Mammalnldoba rozhéhu *) Nizk tové pojistky s charakteristikami aM se vybiraji
15 sekund. Tepelne rele nastaveno na podle jmencvitého proudu motoru.

0,58nasobek jmenoviteho prowdu moton
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